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Cast |

Technické parametry
Montaz a zapojeni



Upozorn éni

1. Zkontrolujte, zda napajecit'sv mist instalace ma stejné n#pjako dodany
meéni¢, ( 3x 400V/50Hz).

2. Sitove napjeniifipojte na svorky L1 (R), L2 (S), L3 (T).
Motor pripojte na svorky T1 (U), T2 (V), T3 (W).

3. Nedotykejte se zadn#sti elektrickych obvai menice, je-li pod natim,
nebo je-li vypnuto nafti pouze kratkodah Po oteveni krytu vykejte, az
zhasne dioda LED na hlavni desceénme, signalizujici nabiti
elektrolytickych kondenzatar

4. Neprovadijte Zadné zapojovaniride nez odpojite #mi¢ od si€. PoruSeni
této zasady fire zmsobit araz elektrickym proudem, nebo poSkozeni
menice.

5. Zapojovani a uvashi neni¢e do provozu mohou provéidpouze pracovnici
spliujici pozadavky na odbornou kvalifikaci pro pracelektrotechnice,
minimalrg dle 8 6 vyhlasky 50/1978 Sb.

6. Méni¢ zapojujte v elektrické soustaN-S, dleCSN 33 2000-3. V fipad
soustavy TN-C roztte v mistnim rozvagti vodic PEN na nulovy a
ochranny vodi v souhlase €SN 33 2000-4-41.

7. Motory, které se fipojuji na vystup réni¢t musi sphovat pozadavky_SN
EN 60 034, Toive elektrické strojeCasti: 1,5,6,7,8,9, 11, 12, 14,

Nikdy nesmi byt pfipojeno st’ové napajeni na vystupni svorky minice
T1 (V), T2 (V), T3 (W). Jinak dojde k poSkozeni vysipnich tranzistorovych
modul.




1. Obecneé

M¢eniée fady 7300PA fedstavuji moderni ¥&eni, vyuZivajici nejnaysich
polovodiovych prvki. Vystupni napti je pulzré Sickové modulované (PWM),
jako vystupni vykonovy prvek se pouZivaji tranzigteypu IGBT. Vystup
umoziuje plynuléftizeni otéek vSech induénich mototi s kotvou nakratko.
Vystupni proud je blizky sinusovémuipghu.

Instalaci m¢nice a jeho uvedeni do provozuube provadt pouze osoba
s kvalifikaci minimalg dle 86, vyhlasky 50/1978 Sb., o odborné&sabilosti
v elektrotechnice.

Dale museji byt dodrzeny vSechny pokyny uvedengmtd manualu a to pro
instalaci obsluhu a programovani. Dodavatel pog&ytechnickou pomocip
projektovani a praktickém nasazeni.

2. Pokyny po obdrZeni zasilky

Zasilka byla zajina proti poSkozeni dmem dopravy. Fed rozbalenim
kontrolujte tyto Gdaje :

a) Zkontrolujte popis vyrobku na Stitku fepravni krabice s vystavenou
objednavkou.

b) Zkontrolujte, zda nedoslo k poskozenthbm dopravy. (Vazné poskozeni
obalu mize poskodit i manic.)

Po rozbaleni kontrolujte tyto udaje :

a) Zkontrolujte, zda naffové a proudové Uudaje odpovidaji vystavené
objednavce.

b) Zkontrolujte vSechna viditelna elektrickd propuja dotaZeni Sroulsilove
afidici svorkovnice..

c) Zjistéte, zda neni Zadné viditelné poskozeni.

Pokud je #jaka cast nénice poSkozena, nebo chybi, édomte okamzi
distribatora — firmu PRELL, s.r.o. Nova Dubnica.



Oznacéeni ménicée

JNTFBG BA0O0/5 AZ ---

Série 7300PA —— Rezerva

—Napsti
JK:230V, 50Hz
AZ:400V, 50Hz

Maximalni vykon

Kryt motoru: (HP):
0025 125HP
{BA: Otewtené provedeni, kryti IP0OO0 {
BB: Montaz na sinu, kryti IP20 0500 500HP

3. Umisténi meénice

Spravné umighi menice je podminkou pro Usgpnou cinnost a dosazeni
garantované Zzivotnosti. Z hlediska klimatické odslin je neEni¢ uréen pro
prostedi normalni s nasledujicimi okolnimi podminkami :

» Teplota okoli
Meni¢ s krytem ;- 10°C az + 40°C
Méeni¢ bez krytu : - 10°C az + 45°C

« Kryti IP 00 nebo IP 20 dIESN EN 60 529 pro viechny typy
e Ochrana proti Pmému slunénimu z&eni
* Ochrana proti vihkosti
Odpovida progedi AB4 dleCSN 33 2000-3
» Ochrana proti prachu, kovovydaste&kam a korozivnim plyim
Odpovida progdi AE1 a AF1 dl€SN 33 2000-3
* Ochrana proti nadémnym vibracim (nad 0,5 G)



Umisténi ménicée v rozvad éci

Z davoda chlazeni a udrzby musi byt kolemgmite dostatény prostor, (viz
nasledujici obrazek). Teplota udnibzvadicée nesmi pekrtit vySe uvedené
meze. V pipad, Ze je prostor rozvé@de omezen a nelze z&mpozadovanou
teplotu v okoli nénice, je zapdebi provést nucené ventild chlazeni.

Min. 30mm Min. 30mm
<—> <—>
Vzduch

Min. 150mm LF

I
|-
INVERTER 7300 Vzduch

T i

Min. 150mm |

Umisténi meénicée uvnit F rozvad éce



4. Zapojeni

4.1 Princip zapojeni

Napajeni

Jisti

Tlumivky

VF filtr

7300PA

Vystupni filtr

Motor

Jis€ni menice, specifikace je uvedena déle.
V piipact pouziti chrdnie musi byt vybavovaci proud
nad 200 mA. Nelze aplikovat fidavnou ochranu
s chraniem o vybavovacim proudu 30 mA.

Styka& odpovida vykonu gnice.
Styk& je trvale zapnuty po dobu pouzivandmte, nesmi
se pouzivat pro start/stogmite

Narazoveé tlumivky.

Pouzivaji se&tSinou samostatrv kazdé fazi.

Chrani ngni¢ pred nagtovymi rdzy ze strany napdjeni.
ZlepSuji @innost nenice.

OdruSovaci filtr.
Zaji¥uje radiové odruseni dieSN EN 55 011 ifda A.

Meni¢, napajeci svorky L1 (R), L2 (S), L3 (T) a svorka.P

Vystupni filtr-sinusovy.

Pouzivé se pouze ve specialni¢fpadech, jako nagklad
dlouhé vedeni gmi¢-motor. Pouziti konzultujte

s dodavatelem é&nice.

Trifdzovy indukni motor s kotvou nakratko. Je mozné
pouZiti i kkolika motoru paralek

Hi paralelnim zapojeni je nutnd u kazdého motoru
tepelna ochrana a mezni prouthite musi byt 1,2
nasobek sa@tu proudi jednotlivych motai.



4.2 Elektrické zapojeni
4.2.1 Zakladni zapojeni

PECD y
FS1  KM1 ® Qe ® O
o0 L1(R) bizdnouednotk
L - rzanou jednotku
L1 ’?1/—'—/-‘—-— EMC J
L og—" - /——-— Fitr |H L2(S) T1(V)
13 T T2(V)
R e a sttt B R IS
: Do TL1-3 T3(W)
""" 7300PA
FWD 1 Multifunkanf
- AO1 [~
REV 2 vystup 1 o |;_| Analogovy
Externi chyba 3 muttitunieni 0o [ vystup 0 -10V
Reset 4 vystup 2 Co
SP1 5 N Aﬁa'oggvylov
o stup O -
Sp2 5 Operator onp =T vystup
JOG 7 —1 Y
Volny dob éh 8 E J
24G
L] §4Cv R3A
R3B Chybovy kontakt
2k Z zem 250V, 2A AC
stinéni 30\/’ 2A DC
+15V R3C
2k R2A
E {anl . VIN Multifunkéni kontakt 1
aternt anlogove R2C | 250V, 2A AC
AIN RIA 30V, 2ADC
AUX Multifunkéni kontakt 2
RiC 250V, 2A AC
GND 30V, 2A DC
MT
Termistor u AUX Multifunkéni vystup
motoru 24V DC, 50mA
GND

Svorkovnice Fizeni

| 24VG| 24VG| 1| 2 | 3| 4| 5| 6|7|8 |SC| 24V| E|15V| VIN|AIN| AUX| MT|GND| AO].| A02| GND| D01| DCOM| Iil/AI RlCI R2A| RZCI R3A| RBB| R3C|

FWD 2

SP1 SP2

2k



4.2.2 Zapojeni m éni€e s brzdnou jednotkou

P
o BJ RB
B
P N
PEC
FS1  KM1 ® @ OO
L o L1(R) Xy\g)dyp'r% tk
|_1 O— s /_-_I - rzdnou jednotku L -
ey . ' ' EMC
L2 . . . : . T1(V)
O T ~_——ER—Filtr [ L2(S)
L3 : : . . T2(V) |
O— : /—-— — L3(T)
S T3
R TL1-3 W)
7300PA
FWD . 1 Multfunkeni 501 ——|
vystup 1 . Analogovy
] REV 2 o E vystup 0 -10V
Externi chyba 3 \')"yus'tll'j;nzkcn' AO2[TT
Reset 4 - .
: E Analogovy
SP1 5 - : vystup 0 -10V
sSp2 6 Operator  \pl—
306G 7 — ]
Volny dob éh 8 E
24G
|: SC R3B
2av R3A Chybovy kontakt
2k E Zem 250V, 2A AC
stinéni 30V, 2A DC
+15V R3C
2k R2A
VIN Multifunkéni kontakt 1

Externi anlogové R2C 250V, 2A AC
fizeni ’

AIN 30V, 2ADC

Multifunkéni kontakt 2
R1C 250V, 2A AC
GND 30V, 2A DC

[ —— ﬁ‘ L DO1
Termistor u | | AUX },, X Multifunkéni vystup
motoru | . bcom 24V DC, 50mA

‘ GND

Svorkovnice fizeni

| 24VG| 24VG| l| 2| 3| 4| 5 | 6| 7|8 |SC| 24V| E|15V| VIN|AIN|AU><i MT|GND| A01| A02| GND| D01| DCOM| IElAI Rlc* R2A| R2C|R3A| R3B| R3C|

BJ - Brzdna jednotka, pouzity typ zavisi na vykongénite
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4.3 Funkce vyvod 0

4.3.1 Silové vyvody

Vyvod Funkce vyvodu
R/L1
S/L2 Napéjeci vstupy
T/L3
U/Tl
VIT2 Vystupy nenice
WIT3
+ Pripojovaci vyvody brzdné
- jednotky
PE (E) Ochranny vodi
4.3.2 Ridici vyvody
1/0 Vyvod Funkce
1 Prikaz chod manice — stop signal (FWD/STOP)
2 Prikaz pro reverzni chod &nic¢e — stop signal (REV/STOP)
3 Signal externi chyba
Digitalni 4 Reset chyby
vstupy 5 Multifunkéni vstupy, je mozné programovani funkci :
6 Chod/reverzace, vicenasobné rychlosti, krokovéaihasramp
7 zrychlovani/zpomalovani, externi chyby, volny dlophold frekvence,
3 stejnosnirné brza@ni, zachyceni rotoru motoru, energeticka
optimalizace, ochrana protigirati.
24G Zaporny vyvod vnihiho zdroje
24V Kladny vyvod vnitniho zdroje
SC Pomocny vstup
+15V +15V pro externfizeni
VIN Master nagtova reference (0 az 10V)iidici signal
Analogové AIN Proudové master reference (0 — 20mAjdici signal
vstupy AUX Analogovy programovatelny vstup, mozno prograaito
Frekvenci, posun frekvence, brzdny proud, posukvirace, mez
momentového ietizeni.
MT Pripojeni ochranného PTC termistoru motoru
GND Analogova zem
E Vyvod pro pipojeni stigni
R3A Chybovy kontakt A — zapnutdighyhbs
R3B Chybovy kontakt B — vypnutaigchybe
Digitalni R3C Spolény vyvod chybového relé
vystupy | R2A-R2C | Multifunkéni reléovy vystup, Ize programovat:
R1A-R1C | Chod n&ni¢e, nulova frekvence, zvolena frekvence, momentoyé
pietizeni, podgti, volny dokgh, synchronizéni rychlost.
D01 Multifunkéni vystupni tranzistor, otéeny kolektor
DCOM | Multifunkeni vystupni tranzistor, emitor
Analogové A0l Analogovy programovatelny vystup :
vystupy A02 Vystupni proud, nafii, vykon, nagti meziobvodu
GND Analogova zem

11



4.4 Pripojovaci vodi €e

Napdjeci napi 3 x 400V

(A) Siloveé p Fivody/vyvody

1.

Hipojeni napajeci nagi na vstupni svorky L1 (R), L2 (S), L3 (T) je zdifebi tak,
aby byla zaji$hacasova naslednost fazi.

Hipojeni vystu@ T1 (U), T2 (V), T3 (W) ke svorkdm motoru ma byt
provedeno wasovém sledu fazi. Zina snéru ot&eni se dosahne zé&nou fazi.
Hi instalaci se nesmi zamit vstupni a vystupni svorky. Jinak dojde k po&idz
vystupnich vykonovych prik

Rivodni vedeni k @nici a vystupni vedeni k motoru realizujte v roz&&doddclerg,
nikdy ve spokném krytu nebo v paralelnim satu. TotéZ plati i pro vedeni mimo
rozvadc.

Negipojujte kompenzéni kondenzatory na vystupémice. Je dovolenéfipojit pouze
sinusovy filtr. Bipojeni konzultujte s dodavatelem.

Nezapinejte nebo nevypinejte stykaezi nénicem a motorem pokud neni tato operace
programov oSetena.

(B) Zemeéni, pFipojeni k ochrannému vodi €i
Ochranny vodi se ffipojuje k ochranné svorcedamice 7300PA, svorka oztena E (PE).
1. Uzemiovaci odpor mistniho rozvatk, ze kterého je napajeréenic ma byt mensi nez

150.

2. Nikdy nespojujte uzengni (ochranou svorku PE) spote s uzemgnim svaecich

3.
4,

zdizeni, motoit velkého vykonu (nad 20 kW), nebo jinychtizani o velkém
elektrickém gikonu..

Zemnici vedeni realizujte co nejkratsi.
Hi aplikaci rekolika menicia v jednom rozvagti, nebo montazi vésné blizkosti.
zachovejte propojeni ze#m (ochrannych svorek PE) dle navazujiciho obrazku.

Spravwh Spragn Chylén
PE| |PE| |PE PE| |PE| |PE PE| |PE| |PE
() ) (b (c)

12



(C) Pripojeni obvod 0 Fizeni

1. Privody kiidicim obvodm museji byt prostorav oddtleny od silovych obvaoiltj. od
napajecich vodii, propojovaciho vedeni meziémcéem a motorem a odfipodi
k brzdné jednotce. Dé&le musi byt toto &édi zajiStno i pro jina silova vedeni.

V nevyhnutelnych fipadech kizeni vedeni, museji byt tato vedeni navzajem
orientovana kolmo.

2. Privody kfidicim relé R1A-R1B-R1C, R2A-R2C, R3A-R3C (kontdktgistupy) musi
byt prostoro¥ odcleny od gHivoda ke svorkam 1 az 8, AO1, A02, DO1-DCOM a dale
24V, SC, 24VG, VIN, AIN, AUX, MT, GND.

3. Pro vodie fizeni se dopokiuje pouzit stitné pary a stiéni uzemnit na svorce E.
Pro.omezeni ruSeni se dopofe uzeniovat stigni pouze na strégnmenice dle
nasledujiciho obrazku. Délkaicich vedeni by ne#ta presahnout 50 m.

Stirgni

Izolace

Pripojeni stigni na
svorku E ménice

Nezemnit
Odizolovan&asti kabelu

Kabel Fizeni, diki par

5. Uvedeni do provozu

Pred uvedenim do provozu se seznamte podrabiinkci néni¢e a s jeho programovanim.
Funkci nmeénice odzkouSejte beziipojeného motoru. Vifppac, kdy neni pipojen motor,
nesmi byt na vystupudnice zapojen sinusovy filtr.

Instalace mini¢e musi odpovidat platny@iSN normam. Red uvedenim #mi¢e do trvalého
provozu musi byt provedena elektrickda revize.

5.1 Kontrola elektrického zapojeni p  Fed spust énim
» Kontrolujte velikost napajeciho nép
» Kontrolujte propojeni mezi smicem a motorem.
* Kontrolujte jiS&ni a zemgni menice.
* Owite propojeniidicich vodéi.
* Prvni spusini provadijte pokud je to mozné se sniZzenou mechanickaiz zat
* Funkce ndnice musi byt spravnprogramovana v souladu s pozadavky projektu.

13



5.2 Nastaveni velikosti napajeciho nap éti

Nastaveni propojovaciho konektoru, plati prom  éniée s vykonem nad 30 kW

Umisténi konektoru je na nasledujicich obrazcich.
Tovarni nastaveni je pro napajeci napéti 440 V AC.

(@) Napajeni 400V. Vykon: 40HP ~ 100HP (30kW — 75kW
350HP ~ 500HP (260kW — 375kW = ﬂ

)

V

123CN 3 124CN 3 125CN3 126CN3 JP? JP: JP: JP:
[N [N [N | R TB2 S
380V 400/415 440V 460V 1 (220) 2
FU2 1 21CN 4 1 22CN 4
R (440)¢
1 TB3 2
(b) Napajeni 400V. Vykon : 125HP ~ 300HP (90k\R20kW)
TB4(220V) 33CN _ FU1 SA4(220V
2 1
_ TB3

34CN 35CN 220V
32CN

220V V) aov| O O
— 31CN_ 380V 400/415 440V 460V
25CN a

DM1

all &[] K] 8 TR
4P108C0010103 VER.03 ~ 36CN - - - “

\@i@
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6. Technickéa specifikace

6.1 Zakladni udaje

Trojfazoveé napajeni 3 x 400V/50Hz

Vykon (HP) 25 |30 [40 |50 |60 |75 [100|125|150(175|215|250|300(350|400|500
Jmenovity
vykon motoru | 185 22 | 30| 37 | 45| 55| 75| 90 [110|132|160|185|220|260| 300| 375
(kW)
Jmenovity
proud (A) 38| 44|59 | 75|86 |111]151|189|231|267|304|340|380(516|585|732
Jmenovity
vystup (KVA) | 29| 34 | 45| 57 | 66 | 85 |115|144|176|203|232| 259|290 393| 446|558
Véaha (kg)

12| 36|36 |36| 47 | 47| 47| 80| 80 | 81 |128|128|132|160|170|190
Vstupni 3 faze (L1, L2, L3) + PE, 380 — 440V, 50/60Hz
napajeni
Vystup 3 faze, proménny kmitocet 0 — 180 Hz, dle poZadavku uZivatele

15




6.2 Funk €ni specifikace

Zpsobtizeni Pulza Sitkova modulace vystupniho n#p
Rozsah frekvence 0,1 - 180 Hz
Presnost frekvence Digitalniikazy: 0.01Hz, -10° az +40°C
Analogovérizeni: 0.1%, §i teplo& okoli 25°C
Sidici RozliSeni frekvence 0,01 H#imastaveni z ovladaciho panelu
1diCl
charakteristiky Ridici analogovy signal | 0 — 10 V, 4-20 mA
Doba zrychleni - 0.1 -6000 s, 2 pbehy + S kivka
zpomaleni
Brzdny moment 20 % z maximalni hodnoty
Zavislost VI/f 4 peva nastavené a jedna programovatelna
uzivatelem
Proudové petizeni 110 % Jmenovitého proudu po dobu 1 minuty
Maximalni getizeni 200% Motor okamgizastavuje
Ochrana motoru proti | Elektronické tepelné relé je s@sti nénice
Ochranné | pretiZeni
funkce Maximalni DC napti | Motor zastavuje ip napeti nad 820 V DC
meziobvodu
Minimalni DC nagti | Motor zastavuje id napeti pod 380 V DC
meziobvodu
Kratkodoby vypadek |Motor zastavuje id vypadku nad 15 ms
napéjeni
Ochrana motoru proti Termistor PTC uvnitmotoru
piekraieni teploty
Ochrana proti vypadkuZajistuji elektronické obvody
napéjeci faze
Ochrana proti vypadkuZajistuji elektronické obvody
vystupni faze
Ochrana proti fehrati | Termostat uvnitmenice
menice
Ochrana proti Stavitelna ochrana proti zastavetiinpzbehu,
zastaveni zpomalovani a v ustaleném chodu
Indikace naboje na |LED dioda
elektrolytech
Ochrana proti OchranuieSi vnitni elektronické obvody amice
zemnimu zkratu
Umisgni Vnitini prostory
Pracovni Teplota okoli Kryti IP 00 : -10° az + 45°C
odmink Kryti IP 20 : -10° aZ + 40°C
P Y I'Skiadovaci teplota -20° az + 60°C
Vlhkost Max. 95%, nekondenzuijici
Elektromagneticka kompatibilita EN 50081-2, EN 5paB
Komunikani funkce RS 485 MODBUS, PROFIBUS

16




7. Rozmeéry

Napéti | Vykon Kryti IP 00, rozm éry mm Vaha Kryti IP 20, rozm éry mm Vaha oA Viz
v) (kw) W |H| D |[wilH1| d [(KI) | w | H D |wWi|H1| d | (Kg) obrazek
18,5 12 12 Narazové

265 | 360 | 225 |245|340| M6 265 | 360 | 225 |245|340| M6 tlumivky (a)
22 12 12 doporuceny
30 36 38
283.5| 525 | 307 |220|505| M8 291.5| 745 | 307 |220|505| M8
37 36 38
45 47 50
55 344 | 630 |324.5/250|610| M8 | 47 | 352 | 945 |324.5|250|610| M8 | 50 | Narazove
tlumivky
75 47 50 |boporugeny
400V 90 80 85 (b)
110 | 459 | 790 |324.6/320|760|M10| 80 | 462 |1105|324.6|320|760|M10| g5 |PC “Uf‘?“’tka
132 81 86 i,?;‘,‘j@se
160 128 135
185 599 [1000|381.6|460|960|M12| 128 | 602 |1305 |381.6|460|960|M12| 135
220 132 139
260 160 166 | Narazoveé ()
300 730 [1230| 382 |690|930|M12| 170 | 730 |1330| 382 |690|930|M12| 176 | tlumivky @
375 190 196 | Nume
(a) Ménic¢ 400V : 25HP, 30 HP (18,5kW, 22kW)
w
wi ‘ d D
</ R —]
EEEOERLOE
HANHI KA
HANHI KA
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(b) Méni& 400V: 40HP az 300HP (30kW az 220kW)
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Kryti IP 20

Kryti IP 00

(C) Meni¢ 440V: 350HP (260KW)
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(d) Méni¢ 440V: 400HP, 500HP (300kW, 375kW)

500

Kryti IP 20

500

w1

Kryti IP 00
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8. Narazové tlumivky a EMC filtr
8.1 Narazoveé tlumivky

Narazoveé tlumivky se zapojuji prégipad nizké impedance napajecé sit
tj. meéni¢ je instalovany v blizkosti rozvodnych transfororata
napajecich zdrdjs pikonem podstathvétSim nez je vykon gmice.

Ménice fady 7300PA, 400V a vykonu 30 az 220kW (40 az 300i&))
zabudovanou DC tlumivku, ktera zlepSujgninost nénice.

Narazoveé tlumivky zlepSujicinnost nénice.

Ménice 7300PA 400V, vykon 260 az 375kW (350 az 500 H&geqi byt
instalovany s narazovymi tlumivkami.

Narazove tlumivky pro méni¢e 7300PA

Ménié AC Reaktor — narazova tlumivka

Napéti \(zb\(l))n Jmenozg proud Proud (A) Ind(urﬁ:';]ost Oznafeni TECO
18,5 38 50 0.42 3M200D1610218
22 44 50 0.42 3M200D1610218
30 59 60 0.36 3M200D1610226
37 75 80 0.26 3M200D1610234
45 86 90 0.24 3M200D1610242
55 111 120 0.18 3M200D1610251L
75 151 200 0.11 3M200D161032B

400V 90 189 200 0.11 3M200D161032B
110 231 250 0.09 3M200D161033fL
132 267 330 0.06 3M200D161034p
160 304 330 0.06 3M200D161034p
185 340 400 0.05 4M200D001000B
220 380 500 0.04 4M200D002000B
260 516 670 0.032 4M200D0030009
300 585 670 0.032 4M200D0040004
375 732 800 0.025 4M200D0050000
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8.2 EMC Filtr

Vstupni filtr EMC zaji§uje radiové odrudeni énice dle pozadawknormyCSN EN 55011,
tiida A, (pimyslové progsedi). Zapojeni filtru je na navazujicim obréazku.

L E
@ -
TL1 LR
Ll —— — T1
TL2 EMC
L2 ——— = Filtr F L2(S) T2
TL3
L3 —— - — L3(T) T3
Méni¢ frekvence
Vstupni odruSovaci filtry
Méni¢ Vstupni EMC filtr
Napéti Vykon Proud Skladové oznd&eni Tvp filtru Jng)?glcj)(\j/lty
(V) (kW) | menige (A) TECO yp A)
18,5 38A 4HO00D1770008 FS6101-50-52 50A
22 44A 4HO00D1770008 FS6101-50-52 50A
30 59A 4HO00D1790009 FS6101-80-52 80A
37 75A 4HO00D1790009 FS6101-80-52 80A
45 86A 4H000D1800004 FS6101-120-35 120A
55 111A 4H000D1800004 FS6101-120-35 1204
75 151A 4H000D182000% FS6101-200-40 2004
400V 90 189A 4H000D1820005% FS6101-200-40 200A
110 231A 4H000D1850001 FS6101-320-99 3204
132 267A 4HO00D1850001 FS6101-320-99 3204
160 304A 4HO00D1850001 FS6101-320-99 3204
185 340A 4H000D1880008 FS6101-400-99 4004
220 380A 4H000D1880008 FS6101-400-99 4004
260 516A 4HO00D1900009 FS6101-600-99 6004
300 585A 4HO00D1900009 FS6101-600-99 6004
375 732A 4H000D1910004 FS6101-800-99 8004
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9.3 Brzdné odpory a brzdné jednotky

Soutasti nénica o vykonu 18,5 kW a 22 kW, s napdjecim &ap 3x 400V je brzdny
tranzistor. Brzdny odpor sefipojuje k vyvodim (B2 a +) . Ostatni #mi¢e o vySSich
vykonech vyZaduji zapojeni jedné neba&kalika externich brzdnych jednotek.
Doporwené brzdné jednotky a vykonové brzdné odpory jseedeny v nasledujici

tabulce.

Brzdné odpory a brzdné jednotky

M énié Brzdn4 jednotka Brzdny odpor
NagitVikon anﬁglcl)‘\jmy vap ber)(cif;]e)'/tch VTy|’o Specifikace brsgne)’/tch Bern()(’)/of;‘()mem
M | (kw) ) (Oznaeni TECO) jednotek (Oznaeni TECO) odpot
18,5 38A - -- 3H333C0190005 1600W/5@ 1 80%(5%ED)
22 44A - -- 3H333C0190005 1600W/5@ 1 70%(5%ED)
30 59A JUVPHV-0040 1 3H333C00202[L36000W/2@ 1 125%(10%ED)
37 75A JUVPHV-0060 1 3H333C00202R19600W/16) 1 125%(10%ED)
45 86A JUVPHV-0060 1 3H333C00202B3®600W/13.62 1 125%(10%ED)
55 111A JUVPHV-0040 2 3H333C00202{1.36000W/2@ 2 135%(10%ED)
75 151A JUVPHV-0060 2 3H333C00202B3®600W/13.6) 2 145%(10%ED)
400V 90 189A JUVPHV-0040 3 3H333C00202[136000W/2@ 3 120%(10%ED)
110 231A JUVPHV-0040 3 3H333C00202{.36000W/2@ 3 100%(10%ED)
132 267A JUVPHV-0040 4 3H333C00202306000W/2@ 4 115%(10%ED)
160 304A JUVPHV-0060 4 3H333C00202B3@600W/13.6) 4 140%(10%ED)
185 340A JUVPHV-0060 4 3H333C00202B3®600W/13.6) 4 120%(10%ED)
220 380A JUVPHV-0060 4 3H333C00202B3@600W/13.6) 4 100%(10%ED)
260 516A JUVPHV-0060 5 3H333C00202B3®600W/13.6) 5 110%(10%ED)
300 585A JUVPHV-0060 5 3H333C00202B3®600W/13.6) 5 100%(10%ED)
375 732A JUVPHV-0060 6 3H333C00202B3@600W/13.62 6 95%(10%ED)
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8. Ovladaci panel a prodluzovaci kabely
Pomoci prodluZovacich kalégle mozno oddalit oviadaci panel od vliastnihmite.

7300PA
L
Délka Kryt otvoru po vyjmutém
prodluzovaciho Oznaeni | P y!v_
kabelu panelu na /nici
1m 4H332D0010000
2 4H332D0030001
m 4H300D1120000
3m 4H332D0020005
5m 4H332D0040006

Dodavka kabelu zahrnuje: Specialni kabel pro L(@&bo LED) ovladaci panel, kryt otvoru
nasnici, upeviiovaci Srouby a instatai manual.

M5 6
’<—>
BRI
DIGTAL (ERATO?J\EEQ’I ‘ [ 7&)7
SIS — = —
¥ 2 T
63 | 16 111,
72

Rozmery ovladaciho panelu LCD (Operator LCD)
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Cast Il

Ovladani a programovani m éniée

Pfiklad formélniho zapisu parametrd Bn, Cn, Sn, Un, Hn, On:

A. Sn-YY = X01X

X 0 1 X
Digit 4 | Digit 3 | Digit 2 | Digit 1

B. Sn-YY=1X

1 X
Digit 2 | Digit 1
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1. Popis ovladani m éni¢i typové rady 7300PA
1.1 Pouziti ovladaciho panelu LCD nebo LED

e Me¢ni¢etady 7300PA jsou standardldodavany s opetaim panelem LCD (operator)
JNPE-32. Je vS8ak mozZné pouzit ovladaci panel seazokgi LED, s ozngenim
JNEP-33. Oba opetai panely maji stejné funkce, rozdil je pouze vdisppu
zobrazeni.

e Ovladaci panely LCD a LED maji dva fufik médy : DRIVE méd a PRGM maod.
Pii zastaveném mmi¢i Ize funkéni médy DRIVE a PRGM volit pomoci tiika

. V. modu DRIVE je n#ni¢ v ¢innosti. V PRGM modu Ize nastavovat &mt
parametry.
Popis ozn&eni ovladaciho panelu JNPE-32 (LCD)

Indikatory funkce
DRIVE : Sviti v modu DRIVE
(" ) FWD : Sviti (i piikazu vied
e P Fe sl e ]_ REV  : Sviti g ptikazu vgred

[ ] [ ] ® SEQ @ @ Rer

SEQ : Sviti i prikazu RUN zidiciho vstupu nebo
} z volitelné desky RS 485 (séaitomunikace)
REF : Sviti $ signélu z‘idicich vstug VIN nebo AIN,

nebo z volitelné desky RS 485

DIGITAL OPERATOR JNEP-32

LCD Displej
Anglicky displej: 2radky, kazddadka ma 20 nejvice 20 zniak

[ ERE j [ DSPL j
J0G ) . o o L
wr | LA o0 Klavesnice (Funkce tiitek jsou definovany v navazujici tabulce)
(FWD) ( J ( J —
REV V RZT

k[ RUN J CSTOPJJ

Popis ozn#&eni ovladaciho panelu JNPE-33 (LED)
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-

DRIVE FWD REV —REMOTE—
° O ® SEQe e Rer

88888

DIGITAL OPERATOR JNEP-33

~N

PRGM
DRIVE

j [ DSPL j

C RUN j CSTOPJ

Indikatory funkce

DRIVE : Sviti v modu DRIVE

FWD : Sviti @i ptikazu viFed

REV  : Sviti @i ptikazu viFed

SEQ . Sviti i piikazu RUN zZidiciho vstupu nebo
z volitelné desky RS 485 (sédikomunikace)

REF : Sviti g signalu zidicich vstug VIN nebo AIN,

nebo z volitelné RS-485

LED Displej
5 digitalnich 7-segmentovych zobrazéird ED.

Klavesnice (Funkce tdtek jsou definovany v navazujici tabulce)

Tabulka 11 — Funkce tla ¢éitek

Tlagitko Nazev tlaCitka Funkce
PRGM . , .
DRIVE PRGM/DRIVE Pfepina mezi funk&nimi médy (PRGM) a (DRIVE).
DSPL DSPL Zobrazeni stavu displeje.
Startuje funkci JOG z opera¢niho panelu v opera¢nim
(LIR) JOG or L/R moédu (DRIVE). L/R (mistni/dalkové)oviadani ménice, fukce
je nastvena parametrem Sn-05.
% FWD/REV Voli smér otaceni vpred-vzad.
> RESET Posunuje polohu zobrazovaného digitu pfi programovani.
RESET Resetuje ménic€ po chybé.
INCRENMNT Voli polozky mian.u, skupiny, funkce, jména uzivatelskych
konstant a zvySuje honotu.
DECRENENT Voli polozky rpver.w, skupiny, funkce, jména uZzivatelskych
konstant a sniZuje honotu.
=5 Voli poloZky menu, skupiny, funkce, jména konstant, a
ENTER EDIT/ENTER nastavuje hodnoty (EDIT). Po ukonceni vySe uvednych
akci je tfeba stisknout tlacitko (ENTER).
. RUN RUN Sta’rtUJe, ¢innost ménie v modu . (DRIVE) pfi pouZziti
ovlddaciho paneku (operator). LED dioda sviti.
. Zastavuje cinnost méni¢e z ovladaciho paneku. Funkce
STOP STOP tohoto tlaCitka mdze byt zakazana nastavenim parametru

Sn-05.

26



Indikatory RUN, STOP na klavesach RUN a STOP ghiittaji nebo nesviti a indikuji tim 3
oper&ni stavy.

Sr-oo monitol

Vystup frekvence _/ -
STCR
— RN
Nastaveni frekven
)] @ 0% o o| e
o) 30¢| @ ® 20| 308
/1N /1N /1\ JATAN
S | /, NIV - T
;Q: ON Blika | @ OFF
7N 7N
1.2 Zopbrazeni na displeji pro méd DRIVE a méd PRG M
Zapnuti
i | M6d PRGM M6d DRIVE | *1 |
I o 2 i
: »| (DsPL | [(ose 3 |
| . | [Refererni flekvencd ot L
' - i : | ' onitorované
: An alm monItOIDse i : DSPL R R —— hOanty ml
| : | v ginnosti meénice
: i | | Vystupni frekvence| .
Bn-oo monitolset Je
| l i i | Vystupni proud | i
' h ' D R —— !
Sr-oo monitoilse : A4 :
| : ; \ | |Detekce PID regulage
| } - I 4 |
Cr-oo monitol se \ | Zobrazeni chybova_h stav
! ! pied vypnutim minice < !
! l DSPL | i i
Hn-oo monitoi’Ise ! DSPL
! ] ! l : :
- : : Un-oo monitol !
i l DSPL i
An-oo monitoiCise
! DSPL ;
| A 4 1
: Bn-oo monitoilIse
DSPL 2 |
27 « DSPY | e, ;




*1 Po zapnuti fechazi nini¢c do modu

PRGM

DRIVE. Po stisknuti tibtka (prve) ,
prechazi minic do moédu PRGM.

*2 Chyby které nastaly v fib¢hu ¢innosti nénice
se ukladaji jako parametry Un =1 azZ 4, které

je mozné&ist po ogtném zapnuti gnice.

*3 Monitorované funkce zavisi na nastaveni Bn=10.

*4 Tento blok se zobrazuje jeti pyskytu chyby.

*5 Jestlize v médu DRIVE jsou séasre stisknuta tlaitka a Ize parametry Cn a Sn
pouze monitorovat a nelze jesnit.

1.3  Popis parametr U
M¢nice typovérady 7300PA majétyti skupiny uZivatelskych paramétr

Parametr™ Popis parametrii

An€io Prikazy pro nastaveni frekvence, hodnoty zvolenyekvenci

Bn-oo Provozni parametry. Nastavenize byt za provozu émice
Systémové parametry

Sn-oo o . . )
(Nastaveni ize byt pouze v klidovém stavu, STORnNite)
Parametryizeni

Cn-oo Col o .
(Nastaveni rize byt pouze v klidovém stavu, STORmge)

Parametr Sn-03 (opéfa nastaveni) duje které parametry je dovolencanit
a které pouze monitorovat. Nastaveni Sn-03 je uved@enavazuijici tabulce.

Méd DRIVE Méd PRGM
Sn-03 MoZno MoZno . MoZno
) Mozno nastavovat )
nastavovat monitorovat monitorovat
0000* An, Bn Sn, Cn An, Bn, Sn, Cn --
01012 An Bn, Sn, Cn An Bn, Sn, Cn

*1 Tovarni nastaveni.
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*2 V modu DRIVE lze parametry Sn-, Cn- lze pouze itovovat, jestlize jsou s@asré

stisknuta  tlaitka a .

*3 Meénice typovérady 7300PA maji jest 2 skupiny monitorovacich parame{monitoruji stav
menice) a jednu skupinu typovych paranietr

Un-oo  Monitorovaci parametry, Ize monitorovat uZivete v modu DRIVE.

Hn-oo Monitorovaci parametry, Ize monitorovat uzivatelv modu PRGM.
Onao Typové parametry Ize monitorovat a&mit pii Sn-03=1010.
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1.4 Priklad pouziti ovliddaciho panelu LCD

Poznamka : #d pc&atkemcinnosti musi byt parametr Cn-01 nastaven na hodvsitipniho
s$tdavého nagti. Nagiklad Cn-01 = 400V pro n&fl napajeci sé&3 x 400V.

P¥iklad €innosti ménice

napti, nagiklad
380 VAC

(pokratuje)

® Zobrazeni nastaveni Cn-01
Vstupni napti 380V

m
o
=

Cn-01=440,0V
Input Voltage

Cn-01=380.0V
Input Voltage

Entry Accepted

12 3 4 5 6 60Hz 7 8
— / STOP
Zapnuti FWD/JOG :
P REV RUN
Nastaveni U Nastaveni frek. Zména frekvence 60 Hz
Priklad funkce
Popis Sled tl&itek Digitalni displej Poznamky
(1)| Zzapnuti napajeni ® Nastaveni referani Freq. Cmd. 00.00HZ
frekvence TECO
LED | DRIVE |OFF
® Volba PRGM médu PRGM An-01
DRIVE Freq. Cmd. 1
) Nastavenivstupm’h). Nastaventidicich parameir, DspL | Stiskni Cn-01-
3 kra Input Voltage

Zobrazeni po 0.5 se




Popis Sled tl&itek Digitalni displej Poznamky
@] FwpJioc Volba médu DRIVE
. . PRGM Freq. Cmd. 00.00Hz| | LED | DRIVE|
® Volba vystupni frekvence | | -5RvE Rl ON [DRIVE
® Volba snéru rotace  (po DSPL Freq. cmd. 0 Hz | | LED[FWO
zapnuti napéjeni je vzdy TECO ON
smer FWD)
® Funkce JOG
\
(4) | Nastaveni frekvence® Nastaveni frekvence
JOG O/P Freq. 6.00 Hz
TECO
15Hz @ Zména pikazu frekvence
) ) DSPL Freq. (?rrEt(J:.OOO.O/QHz
® Nastaveni nové frekvence
Freq. Cmd. 15.00Hz
® Nastaveni displeje z reZim [REZJ(/\][VJ TECO
PROG do OPERATE — o CT"E ?; Ol/?OOHZ
ENTER
° . . .
(5) FWD RUN Aktivaceginnosti Potvrzeni volby po
Entry Accepted 0.5 sec
\ OIP Freq. .0 Hz
DSPL
(6) ® Volba prikazu pro frekvenc TECO
Zmena frekvence
® Zmeéna hodnoty frekvence | (* O/P Freg. 15.00 Hz <
60Hz ¢ ENTER klavesnice
Nastavena nova frekvence|
DspL | Stiskni Freq. Cmd. 15.00Hz
® Volba piikazu pro frekvenc 4 krat TECO
® Zmg Freq. Cmd. 60.00Hz
@) Zmeéna snéru na REV [REzJ[ /\][VJ omd
\ EDIT Freq. (?rrEt(J:.OGO.OOHz
ENTER
®) REV RUN
Potvrzeni volby po
Zpomalovani do STOP Entry Accepted 0.5 sec
DSPL orpP FrTegéeoo.oo Hz| | | ED
ON
‘ _';Vé/\? OIP Freq. -60.00 Hz| | | ED -
TECO ON
STOP (Blika,
: o Freg onz || ™ —
STOP TECO zpomalovani.)
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2. Nastaveni uzivatelskych parametr

a

2.1 Frekven éni pFikazy (vicerychlostni operace) An-

oo

V modu DRIVE miZze uzivatel parametry monitorovat a nastavovathejiodnotu.

Parametr
¢islo

Nazev

LCD Displej (Anglicky)

Rozsah nastaven

Jednotky
nastaveni

Tovarni
nastaveni

An-01

Frekvenni piikaz 1

An-01=000.00Hz

Frequency Commar
1

d0.00-180.00 Hz

0.01Hz

00.00Hz

An-02

Frekvergni prikaz 2

An-02=000.00Hz

Frequency Commar
2

¢0.00-180.00 Hz

0.01H7

0.00Hz

An-03

Frekvergni prikaz

An-03=000.00Hz

Frequency Commar
3

¢0.00-180.00 Hz

0.01H7

0.00Hz

An-04

Frekvergni prikaz 4

An-04=000.00Hz

Frequency Comman
4

¢0.00-180.00 Hz

0.01H7

0.00Hz

An-05

Frekverini prikaz

An-05=000.00Hz

Frequency Comman
5

¢0.00-180.00 Hz

0.01Hz

0.00Hz

An-06

Frekverini prikaz 6

An-06=000.00Hz

Frequency Commar
6

d0.00-180.00 Hz

0.01Hz

0.00Hz

An-07

Frekvergni prikaz 7

An-07=000.00Hz

Frequency Commar
7

¢0.00-180.00 Hz

0.01Hz

0.00Hz

An-08

Frekvergni prikaz 8

An-08=000.00Hz

Frequency Commar
8

¢0.00-180.00 Hz

0.01Hz

0.00Hz

An-09

Frekvergni prikaz
JOG

An-09=006.00Hz

Jog Command

0.00-180.00 Hz

0.01H7

6.00Hz

1. Zobrazeni na displeji Ize zmit pomoci parametru Cn-20.

2. Nastaveni paramétrAn-01az An-09 musi byt v souladu s poZadavkyumkdi multifuniénich
vstupd 5 — 8.
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2.2 Provozni parametry (mozna zm éna v pr Gbéhu ¢innosti) Bn- oo
V opera&nim médu DRIVE Ize parametry této skupiny monit@ba nastavovat

. LCD Display Jednotky | Tovarni
Funkce Parametr Nazev (Anglicky) Rozsah nastaveni nastaveni | nastaveni
Bn-01 | Doba zrychleni[t °MOt=2100 160 6000.0s | 0.1s|  10.0d
Acc. Time 1
Doba zpomaleni  Bn-02=0010.0s
Bn-02 . 0.0-6000.0s 0.1s 10.0s
Zrychleni/ 1 Dec. Time 1
gl Bn-03 |Doba zrychleni Bn-03=0010.0s 0.0-6000.0s | 0.1s 10.0s
Acc. Time 2
Bn.o4 | DObazpomalen  Bn04=00100s | 5 600005 | 01s | 10.0s
2 Dec. Time 2
PP P )
| Bn-os | Zesilenifidiciho)  Bn-0520100.0% | 1000 005 | 0.19% | 100.0%
Analogovy signalu CFreq. Cmd. Gain
fidici signal Posur¥idiciho | Bn-06=0000.0% | -100.0% aZ
- : - 0, 0,
Bn-06 signalu [IFreq. Cmd. Bias +100.0% 0.1% 0.0%
Zvyseni
Momentové momentu Bn-07=1.0
zvyseni Bn-07 (l}leuélnne Auto_Boost Gain 0.0-2.0 0.1 1.0
Vv rezimu Uspory,
energie)
Posun vystupniho <
. ot Bn-08 =00.0% -25.0% az
- t 0, 0,
AO1 posunuti Bn-08 nageti ~Output AOL Bias +25 0% 0.1% 0.0%
AO01 posun
Posun vystupniho g, 9 —00 09 -25.0% az
1 - Bt ' - 0, 0,
AO02 posunuti Bn-09 napeti ~Output A02 Bias +95 0% 0.1% 0.0%
AO02 posun
. Zobrazeni na Bn-10=1 .
Zobrazeni | Bn-10 displeji po zapnutl Power ON. Contents Lezs 1 1
Zesileni signalu 1=
AO1 zesilen| Bn-11 | multifunkenino | BTHZL0 0.01-2.55 001 | 1.00
vystupu A01 utpu an
Zesileni signalu Ao
AO2 zesilen Bn-12 | multfunkenino | o2 % 0.01-2.55 001 | 1.00
vystupu A02 utpu an
Zesileni _
Bn-13 | detekovangho | o ->-0h00 0.01-1000 | 001 | 1.00
signalu PID Gain
Rizeni Bn-14 |PID Proporcionalr Bn-14=01.0
regulatoru zisk PID P-Gain 0.0-10.0 0.1 1.0
PID
Bn-15 | Integranicasova|  Bn-15=010.0s
Konstanta R 0.0-100.0s 0.1s 10.0s
Derivaini casova Bn-16=0.00s
Bn-16 konstanta =5 5 0.00-1.00s 0.01s 0.00s
Offset vystupniho Bn-17=000% 0%
Bn-17 | e Ao hD b Bia 0-109% 1%
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Tovarni

Parametr . LCD Display Rozsah Jednotky :
Funkce ¢islo Nazev (Anglicky) nastaveni | nastaveni nastaven!
PID Frekvence Bn-18=000.00Hz 0.00 az |
Bn-18 Gtlumu PID SLEEP FREQUENCY  180.00HzZ 0.01Hz | 00.00H4
PID -
g . Doba zpozdni Bn-19=000.0s
Utlrtrj]rggvy Bn-19 1 Vinicializace | piosteepmve | 002998 0.1s| 00.0s
Frekvence Bn-20=60.00 Hz 0.00 az |
Bn-20 inicializace WAKE UP FREQUENCY| 180.00Hz 0.01Hz | 60.00Hz
Posunuti .
. Bn-21=0.000 -9.999 az
, Bn-21 detekované PID Det. DSPL Bias 19999 0.001 0.000
Zobrazeni hodnoty
udaji PID Zesileni
. Bn-22=0.000 0.000 az
Bn-22 detekované PID Det. DSPL Gain 9 999 0.001 0.000
hodnoty
Horni meznitas Bn-23=300s .
Bn-23 zpozdni Up-Bound Delay Time 1az600s 1s 300s
Bn-24 DOlQ I (;T;ilézr?ilcas Low—BBonL;rzlszgeolzs Time 1az600s 1s 300s
Ridici funkc P y
releové.desk MC ON/OFF Bn-25=1.00s
PA-PID Bn-25 .« .| MCON/OFFDelay |0.10az2.00$ 0.01s 1.00s
Doba zpozdni Time
Pumpy Bn-26=00.0%
Bn-26 ZAP/VYP Pump ON/OFF Det. | 0.0 az 20.0% 0.1% 0.0%

Detekéni Grovei

Level
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(1) Doba zrychleni 1 - (Bn-01)

® Doba zrychleni se vyuZiva wipadt, kdy jsou multifunkni vstupy pro zrychleni a
zpomaleni rozepnuté, a pozadavek na zrychleniggrdzen od multifunknich vstug.
Po dobu zrychleni nasta frekvence z nuly na nastavenou hodnotu.

(2) Doba zpomaleni 1 (Bn-02)

® Doba zpomaleni se vyuziva ¥pad, kdy jsou multifunkni vstupy pro zrychleni a
zpomaleni rozepnuté, a pozadavek na zpomaleniodeoizen od multifunénich vstuf.
Po dobu zpomalovani kleséa frekvence z okamzité dtydma nulu.

(3) Doba zrychleni 2 (Bn-03)

® Doba zrychleni 2 se vyuzivdigfizeni z multifunknich vstug@. Multifunkeni vstupy jsou
sepnuté. Po dobu zrychleni @sta frekvence z nulové do pozadované frekvence po
zrychlovaci ramg.

(4) Doba zpomaleni 2 (Bn-04)

® Doba zpomaleni 2 se vyuzivé pizeni z multifunknich vstu@. Multifunkeni vstup pi
fizeni frekvence je sepnuty. Po rozepnuti klesi@/&nce z okamzité nastavené hodnoty
na nulu po zpomalovaci ramp

.(5) Zesileni referen éniho analogového signalu (Bn-05)

® Pro referetni nagti 10V je vstupni Urove nastavena v jednotkdch 0.1%ikRad je
uveden na navazujicim obrazku.

(6) Posunuti referen éni frekvence (Bn-06)

® Pro referetni naggti 10V je posouvaci Urovienastavena v jednotkach 0.1%.
Priklad :

® Bn-05 = 50.0 Vstupni Urové |
@ A Bn-06 = 10.0 % | Bn-06 j‘e kladn& hodnof
Bn-05
B: Bn-06 = -10.0 50% i
~ Bn-06 je zaporn:
Bn-06 £ hodnot:
A
) 0 oV 10\7 Refererni
/ frekvenc:
Bn-06 —»
(B) -10

(7) Momentové zvysSeni (Bn-07)

® Momentové zvySeni je nastavitelné v rozsahu 0-2.
(8) Posunuti analogového signalu na vystupu A01, po _ sunuti(Bn-08)

(9) Posunuti analogového signalu na vystupu A02, po sunuti(Bn-09)

® \/ystupni napti na analogovych multifurdhich vystupech A0l a AO2 lze posouvat
v.kladném i zaporném s$m pomoci parameir Bn-08 a Bn-09. Posunuti je udano v
procentech.ifiklad aplikace paraméiBn-8 a Bn-9 je uveden na navazujicim obrazku.
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Vystupni napéti 4

»

_— (Bn-1lor Bn-12)>1.00

.-'..‘.;
(Bn-11or Bn-12)=1.00
10 L (Bn-08 or Bn-09)=0.0%
ov 0% 10090, Frekvence
Posun (Bn-08 or Bn-09)<0.0%

Posun (Bn-08 or Bn-09)>0.0%

(10) Zobrazeni monitorovanych dat po zapnuti napajen i méniée (Bn-10)

® Zobrazeni monitorovanych dat po zapnuti napajemdBenastavenim parametru Bn-10.
1. Referetni frekvence  (Bn-10=01 — Udaj na displeji: Freq.@m

2. Vystupni frekvence (Bn-10=02 — Udaj na disiplejP Freq.)

3. Vystupni proud (Bn-10=03 — Udaj na displeji: QyP

4. Detekovana hodnota pro PID regulator  (Br@®— Udaj na displeji: PID Det. Value)

(11) Zesileni analogového signalu pro multifunk  éni vystup AO1 (Bn-11)

(12) Zesileni analogového signalu pro multifunk  €ni vystup A01 (Bn-12)

® Multifunk¢ni analogové vystupy Ize nastavit ndsledovn

Multifunkéni analogovy vystup AO1
(Vystup zavisi na Sn-26)

(10.0V x Bn-11)+,Bn-08 _@ Vystup A01

Multifunkéni analogovy vystup A02 (10.0V x Bn-12)+Bn-09 -
(Vystup zavisi na Sn-27) —@ Vystup AO2

(13) Zesileni detekovaného signalu (Bn-13)

® Signal o okamzitém stavizené vekiny Ize upravit nasobenim parametrem Bn-13.

(14) Proporcionalni zisk (Bn-14)

® \Vystup proporcionalnihailenu P se zisk& nasobenim regolaodchylky hodnotou
proporcionalniho zesileni Bn-14.

(15) Integra €éni ¢asova konstanta (Bn-15)

® \Vystup integraniho ¢lenu | pedstavuje integral reguai odchylky. Tato hodnota se
vypatitava kazdych 7 ms.
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(16) Deriva éni ¢asova konstanta (Bn-16)

® \/ystupni derivani slozka D pedstavuje satin regul&ni odchylky a ¢asoveého faktoru.
Vystup se ziska nasobenim rozdilu regniaodchylky ged 7ms a okamzitou hodnotou
casovym faktorem, ktery je udan pé&mm (Bn-16)/7 ms. Pro Bn-16 = 0 se neuflig
derivani slozka..

(17) Nastaveni offsetu vystupniho nap éti PID (Bn-17)

® Parametr Bn-17iedstavuje nafovy offset, ktery seffiti k vystupu PID regulatoru.

P) Velikost offsett
+
Zadana hodnota———> Bn-14 o Bn-17
(Multifunkeni - ' Limita
analogovy vstup AUX () Horni mezni hodnotat +109% i . Vystupni filtr
pro Sn-19 = 09 el | + - NS . Refererni
Bn-15 _/ _/ + Cn-44 —> frekvence
(D) Cn-43 +
Detekovana hodnota—| Bn-13 Bn-16
(VIN or AIN)
Blokové schéma PID regulatoru
Odchylka Zadana hodnota
Odchylka
Detekovana hodnota
(P vystup = Reg. odchylkaxBn-14)
(P)
~ Bn15
0 Odchylka
. (Zmenax Bn-16
7msec
(D) .
20 ms=c

Odezva na vystupu PID pro skokovou zrnu

Pozndmka: 1) VSechny vygty u PID regulatoru se prov§dyv intervalu 7ms.

(18) PID Frekvence utlumu (Bn-18)

® Mez frekvence pro aktivaci funkce atlumu. Jestliakvence poklesne pod utlumovou
hodnotu udanou parametrem Bn-18, starta@ova Utlumu. Vystupni frekvence sleduje
pozadavek na velikost frekvence az do dosazenéemeahinimalni frekvence.

(19) Zpozd éni doby inicializace (Bn-19)

® Tento parametr umdije zastaveni motoru a jehodbpy start pi minimalni za¢zi.
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® Casova s dobou zpozshi Bn-19 startuje vifipads, kdy vystupni frekvence klesne pod
frekvenci udanou parametrem Bn-18, nebo kdy poZidaa frekvenci @vp ) presahne
inicializacni frekvenci Bn-20.

® V Utlumovém rezimu po dosaZeni zpoéud Bn-19, motor zastavuje po zastavovaci
ramp. V inicializatnim rezimu po dosaZeni frekvence Bn-20. starttgsové& se
zpozdnim Bn-19 a po uplynuti této dobyém¢ startuje po zrychlovaci rarapJestlize
vystupni frekvence vzroste nad frekvenci udanoulBnnebo poZzadavek na frekvenci
poklesne pod hodnotu Bn-20dasova resetovan.

(20) PID Inicializa éni frekvence (Bn-20)

® Parametr fedstavuje frekvenci ip které dochazi k deaktivaci utlumového rezimu.
Jestlize pikaz na frekvenci i@sdhne hodnotu inicializai frekvence pak po uplynuti
doby udané parametrem Bn-19 restartuje motor.

® Pxi zastaveni ignice Zistavaji PID funkce &inné. Po pekradeni inicializ&ni frekvence a
po uplynuti doby udané parametrem Bn-19, restarugéor po zrychlovaci randpna
pozadovanou frekvenci.

Soft Start
PoZadavek na| f Vystupni
+ frekvenci frekvence
PID Zadana hodnota (—»(C——|  PID Regulétor I >
- femp i fout

PID Detekovana hodnota)

Principialni zapojeni PID regulatoru s navazujicimuatlumovym €élenem ozn&enym Soft-Start

Kmito¢et Hz
A Pozadvek na frekvencidp

Vystupni frekvence

Inicializagni frekvence fout
Bn-20

Frekvence Utlumu Bn-18e¢

/

Minimalni vystupni

frekvence Cn-07 — -
 — e
Doba Doba
zpozdni zpozdni
Gtlumu inicializace
(Bn19' (Bn19'
Utlum Inicializace

Casovy pribéh pii energetické optimalizaci
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1. Funkce utlumu PID je deaktivovartazakazu regukéni funkce PID, (Sn-1£09).
2. Zastaveni motoru zavisi natgobu udaném parametrem Sn-04.
3. ReZim utlumu neni aktivni pro méd JG@Kovani).

4. Funkce utlumu dovoluje zastavit motor v nigkéhlosti, kdy je ¥tSinou malo zatizen.iP
zastaveni dochazi k energetické Bspdento provoz je mozny pouze u sysiekde to
technologicky proces dovoluje.

(21) Posunuti detekované hodnoty pro zobrazeninad ispleji (Bn-21)

(22) Zesileni detekované hodnoty pro zobrazeni nad ispleji (Bn-22)

Detekovana hodnotdzené veltiny je privedena na vstupy VIN (0~10V) nebo AIN (4-
20mA). Hodnoty sedtaji v pripack, Ze jsou fivedeny na oba vstupy Stasre.

® Multifunkéni analogovy vystup dZe byt nastaven pro monitorovani detekované hodnoty
PID a to pro vystup na AOXiESn-26=09 nebo na A0ZiESn-27=09

® Detekovana hodnota PIDUu&e byt monitorovana pomoci parametru Un-21 a za@miaz
displeje Ize nastavit pomoci paranieBn-21 a Bn-22 (detekované hodnoty v rozmezi 0-
10V nebo 4-20mA lze upravit s vyuzitim Bn-21 a Bh-2ak aby byl fi dolni hodnog
analogového signalu 0V nebo 4mA a horni ho&nb®V nebo 20mA zobrazovan
pozadovanyislicovy Udaj.

® Detekovana hodnota PID lze zobrazit na disple@daciho panelu po zapnuti napgjent,
pii nastaveni Bn-10=04.

Omezeni frekvence
Horni a dolni mez

Zesilent Pozadovana A VY .
| esileni a posun frekvence | b ; ystupni
i + Cnl4 - frekvence
7adana : Bn-05
oo AUX C > Bnoe M > PIDRegulace '
- (Femp) —/Cn-15 (Four)
Detekovani
+ hodnota
VIN Bn-13
Detekovan +
hodnota . . P
e » AO01, AO2 multifunkni analogové vystupy
Pro Sn-26=09 nebo Sn-27=09
AIN
Bn-21
Bn-22
® PID Detekovana hodnota, Un-21
’ {o Zobrazeni na displeji po zapnuti napajeni, Bn-10=4

Znazornéni Upravy detekované hodnoty PID a omezeni vystupriiekvence
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(23) Frekven €ni prikaz — Horni mezni doba zpozd éni (Bn-23)

® Jedna se o aplikai parametr volitelné desky PA-PID. Jestlize frelae nEnice

fizeného z PID regulatorugsahne horni mez frekvence udanou parametrem Oodet
reléovy vystup desky PA-PID aktivni a&s$i se pdet pump po uplynuti doby zpoau
udané Bn-23.

Hodnota parametru zavisi na provoznichéméch tlaku vodniho napéjeciho systému.
MenSi nastavena hodnoté&tsinou zlepSuje stabilitu systéemu.

(24) Frekven éni pfikaz — Dolni mezni doba zpozd éni (Bn-24)

Jedna se o aplikai parametr volitelné desky PA-PID. Jestlize freloe nEnice
fizeného z PID regulatoru klesne pod dolni mez vieake udanou parametrem Cn-15
bude reléovy vystup desky PA-PID aktivni a snigipget pump po uplynuti doby
zpoZdni udané Bn-24.

BlizSi podrobnosti jsou v instrdkim manualu pro desku PA-PID.

(25) MC ON/OFF Doba zpozd éni (Bn-25)

Jedna se o parametr volitelné desky PA-PID, bl@sdrobnosti jsou v instridkim
manualu pro tuto desku.

Pti zapnuti jednoho motoru napajeného énitle pomoci stykée nebo fi jeho odpojeni
se vyuziva ,MC ON/OFF" doba zpo&ai udana Bn-25, aby se zabranilo zkratu mezi

vystupem mini¢e a napajecim zdrojem wsledku fiznych spinacichiagi stykaua MC1
a MC2.

Doba zpozdni (parametr Bn-25) musi byt delSi néds vypnuti styk§e na vystupu
meénice. Zapojeni stykai je na navazujicim obrazku.

AC napéjeci zdroj Mgénic N

)

Piepinani napéjeni motoru pomoci styk&i

(26) Pumpy ZAP/VYP Detek éni tUrove i (Bn-26)

Jedna se o parametr volitelIné desky PA-PID, viruksni manualu pro tuto desku.

Parametr Bn-26 iedstavuje odchylku od pozadované hodnoty a deteléoskuténé
hodnoty, v pipact pouziti volitelné desky PA-PIDtpzvétSeni nebo zmensSeni ¢to
pump.

Jestlize je Bn-26 =0%, potom po dosazeni hornienfiekvence udané Cn-14 se okamhzit
zvySi p@&et pump. Jestlize frekvence poklesne pod dolnimdanou Cn-15 sniZi se i
pump.
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2.3 Parametry Fizeni Cn--oo

Parametr . LCD Display Rozsah | Jednotky | Tovarni
Funkce cislo Nazev (Anglicky) nastaveni | nastaveni| nastaveni
. . Cn-01=220.0V 360-
Vstup Cn-01 Vstupni napti R 240.0V< 0.1v 400.0V
i Maximalni vystupni |  Cn-02=060.0Hz 50.0- .
e frekvence Max. O/P Freq. 180.0Hz el StHOAk s
cn-03 | Maximalni vystupni | Cn-03=220.0V. |50 1ag gvd | 04V | 400.0V
napeti Max. Voltage
Maximalni frekvence|  Cn-04=060.0Hz .
Cn-04 oro zévislost U/f | Max. Volt Frequency 0.1-180.0Hz 0.1Hz | 60.0Hz*7
i Stredni vystupni Cn-05=030.0Hz i .
Zavislost U/ Cn-05 frekvnce Middle O/P Freq. 0.1-180.0Hz 0.1Hz | 30.0Hz*7
cn-0s | Namtl pii sttedni Cn-06=055.0V | 5y 340 gv#| 0.1V | 55.0V%1,*7
frekvenci Middle Voltage
Minimalni vystuni Cn-07=001.5Hz
Cn-07 frekvence Min O/P Freq. 0.1-180.0HZ 0.1Hz 1.5Hz*7
Cn-08 quetl prlrmlnlmaln! Cn_-08:008.0v 1-50.0V% 0.1V 8.0V*1.*7
vystupni frekvenci Min. Voltage
Motor Cn-09 Jmenovity proud Cn-09=031.0A P9d_l? typu 0.1A 31A*
motoru Motor Rated | meénic¢e *3
Startovaci frekvencg  Cn-10=01.5Hz
Cn-10 DC bricni DC Braking Start F 0.1-10.0Hz| 0.1Hz 1.5H7
Brzdny proud DC Cn-11=050%
DC Brzdni Cn-11 brzdni DC Braking Current 0-100% 1% 50%
Doba DC brzdni pri Cn-12=00.0s
Cn-12 sastaveni DC Braking Stop Time 0.0-25.5s 0.1s 0.0s
Doba DC brzdni pri Cn-13=00.0s
Cn-13 startu DC Braking Start Time 0.0-60.0s 0.1s 0.0s
. . Cn-14=100%
Meze Cn-14 |Horni mezni frekvenc Freq. Cmd, Up Bound 0-109% 1% 100%
Cn-15=000%
frekvence |~ 15 | Dolni mezni frekvenc|  Freq. cmd. Low | 0-109% | 1% 0%
Bound
Cn-16 Zakazana frekvence| 1 Fcn'16=OOO'OHZ 0.0-180.0HZ 0.1Hz 0.0Hz
requency Jump 1
i i Cn-17 Zakazana frekvence|2 Cn-17=0.0Hz 0.0-180.0HZ 0.1Hz 0.0Hz
Zakazané Frequency Jump 2
frekvence Cn-18 Zakazana frekvence|3 F Cn-18=0.0Hz 0.0-180.0HZ 0.1Hz 0.0Hz
requency Jump 3
Pasmo zakazané Cn-19=01.0Hz
Cn-19 frekvence Freq. Jump Width 0.0-25.5Hz| 0.1Hz 1.0Hz
Zobrazeni . . . Cn-20=00000
displeje Cn-20 | Zobrazeni na displej SaEier 5ap, U 0-39999 1 0
Velikost porovnavaci  Cn-21=000.0Hz
Detek,ce Cn-21 frekvence F Agree Det, Level 0.0-180.0HZ 0.1Hz 0.0Hz
porovnavac oy -
frekvence | Cn-22 Polovina Cn-222020Hz 1 g 4 55 517 0.1Hz|  2.0Hz

porovnavaciho pasm

a F Agree Det. Width
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Parametr . LCD Display Rozsah | Jednotky | Tovarni
Funkce ¢islo Nazev (Anglicky) nastaveni | nastaveni | nastaveni
] , Cn-23=6.0KHz 0.4-
Horni mez nosné Carry-Freq. Up Bound  6.0kHz* 0.1kHz
Cn-23 frekvence
Nosna . . Cn-24=6.0KHz
frekvence Cn-24 Dalni mez pnosne Carry-Freq. Low 0.4- s | 0.1KHz 6.0KHz*
frekvence Bound 6.0kHz
. L e Cn-25=00 5
Cn-25 Nasobidfinitel Carry-Freq. P_ Gain 0-99 1 0
Detekéni mez B
Cn-26 momentového Cn-26=160% | 30200% | 1% 160%
Detekce S Over Tq. Det. Level
pretizeni
moment. Soba detek
retizeni oba getekce 27=
P Cn-27 momentového Cn27=00.1s | 02555 | 0.1s 0.1s
Yoty s Over Tq. Det. Time
pretizeni
. - : P—
Cn-28 Uroven ochrgny pi Cn-28=150% 30-200% 1% 170%
zrychlovani ACC. stall
Ochrana 292000
proti Cn-29 Neni pouzito eserved -- --
zastaveni - .
y 20=1200
cn3p | Jroveiochrany pi - Cn-30=130% | o4 5q000 | g 160%
ustaleném chodu Running Stall
Chyba Dohe detekce Cn-31=01.0s
komunikace Cn-31 komunikani chyby | Comm. Fit. Det. Time 0.1-25.5s 0.1s 1s
Detekce frekvence -32=000.
Cn-32 Kee s Cn-322000.082 1 o 180.0Hz 0.1Hz | 0.0Hz
Detekce Urovai 1 Freg.Det. 1 Level
frekvence Detekce frek -33=
Cn-33 CIEKCE ITEKVENCE | Cn-332000.0H2 14 4 180 0Hz 0.1Hz |  0.0Hz
Urovei 2 Freg.Det. 2 Level
Cn-34 Neni pouzito Cn-34=0 0 _
Reserved
Cn-35 Neni pouzito Cn-35=0.0 0 0 _
Reserved
Restaet po Pacet pokus o Cn-36=00
chybs G automamticky start Retry Time R 1 v
WRERES | gy | DSBREOMEIEAEMD | G 020s | 01s | 2.0s*
napajeni vypadku napajeni Ride-thru Time
Hledani rychlosti- Cn-38=150% 0 0 0
Cn-38 detekni Urovei SP_Search Level 0-200% 1% 150%
L. . Cn-39=02.0s
Cn-39 | Doba hledani rychlosti SP_Search Time 0.1-25.5s 0.1s 2.0s
Start do Minimalni ¢as Cn-40=1.0s
beziciho | M40 | piokovani vystupu | Min.BB. Tme | 09208 | 0.1s 1.08¢
motoru : :
Zavislost U/f i Cn-41=100% 0 0 0
Cn-41 1 hledani rychlosti | SP_Search viF Gaiq 10-100% | 1% 100%
Cn-42=0.3s
Cn-42 | Doba obnoveni nép | Voltage Recovery 0.1-5.0s 0.1s 0.3s
Time
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. LCD Display Rozsah Jednotky Tovarni
Funkce Parametr Nazev (Anglicky) nastaveni | nastaveni | nastaveni
Cn-43 PID —Horni mez Cn-43=100% 0-109% 1% 100%
Rizeni " vystupu PID I-Upper
regulatoru PID —Casova 440,05
PID Cn-44 | konstanta vystupnih o 0.0-2.5s 0.1s 0.0s
. PID Filter
filtru
Horni mez Uspory Cn-45=120% 0 0 0
Cn-45 Napsti pii 60 Hz | Hi_Spd. Sav V_Uppe 0-120% 1% 120%
" Horni mez Uspory Cn-46=16%
Meze napti | Cn-46 0-25% 1% 16%
pti Napsti pri 6 Hz) Lo_Spd. Sav V_Upper 0 0 0
energetické Dolni mez Gspory Cn-47=050%
optimalizaci| Cn-47 Napsti pri 60 Hz | HLSpd. Sav v " wel  0-100% 1% 50%
Dolni mez Uspory Cn-48=12% 0 0 o
Cn-48 Napétl' pfi 60 Hz Lo_Spd. Sav V_Lower 0-25% 1% 12%
Optimalizani proces -49=009
Cn-49 | ~P P Cn-a9=00% 1 9209 1% 0%
Mez napti Sav. Tuning V_Limit
.. Optimalizani proces Cn-50=01.0s
Rez'm Cn-50 Ridici cykl Sav. Tuning period 0.1-10.0s 0.1s 1.0s
aspory —
energie Optlm&“Zif:m proces Cn-51=00.5%
Operace Cn-51 | Skok napti pro 100% Sav. Tuning .Gain 1 0.1-10.0%| 0.1% 0.5%
optimalizac vystupniho nagti
Optimaliza&ni proces CN52200.29
- 1 TIEUN.E7D R 0 0 0
Cn-52 s|§ok na?n pro 5}% Sav. Tuning Gain 2 0.1-10.0%| 0.1% 0.2%
vystupniho nagti
Cn-53
Cn-54 Neni pouZito CNn-53=00.000
Cn-55 R d
cn-56 eserve
Cn-57
Koeficient Uspory Cn-58=115.74% N
Cn-58 energie K2 (60Hz) Eg. Saving Coeff 0.00-655.35 0.01 115.74
Koeficient Koeficient Gspory _
Gsory | Cn59 | energie Reduini | oo 00 | 50-100% | 1% 100%
energie K2 ponmer (6Hz)
i Cn-60=29# 8
Cn-60 Koéd motoru 440V 25HP 00-FF a 29*
. .. Cn-61=000
Cn-61 Neni pouzito Reserved -- -
Interval Cn-62 Interval autoamtickéh Cn-62=.005 0-20s 1s 0s
restartu restartu Retry time
Tepelna Casova konstanta _
ochrana Cn-63 tepelné ochrany Cn-63_06.05 1-300s 1s 60s
Motor OH time
motoru motoru
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Poznamky

*1 Pro napajeni 3 x 400V AC.

*3 Nastaveni v rozmezi 10% az 200% jmenovitéhogwareni¢e. Tovarni nastaveni plati
pro ¢étyipélové motory TECO.

*4  Tovarni nastaveni zavisi na vykonanide. Nastaveni odpovida standardnim miotor
TECO. Pro jiny typ motoru je nutno nastavit digk&vych Udaj motoru.

*5 Tovéarni nastaveni dle vykonusnice.

*6 Zavisi na parametru Cn-60.

*7 Tovérni nastaveni se liSi podle zavislosti U/f.

*8 Stejna hodnota jako Sn-01.
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(1) Napajeci nap éti méniée (Cn-01)
® Nastaveni vstupniho n&p (v jednotkach 0.1V).

(2) Zavislost U/f (Cn-02 az Cn-08)
® Charakteristika U/f definuje zavislost vystupnitapti na frekvenci

(a) K¥ivka zavislosti U/f :
Sn-02 =0 az 3 : Tovarni nastaveni, nelzénitruzivatelem

Sn-02=4 . UZivatelska zavislost nastavena monparametr Cn-02 az Cn-
08

(b) UZivatelska zavislost je znadzoréna na navazujicim obrazku
\Y

VMax-
(Cn-03)

A

- F
O ﬁin . FB 5 ﬁ/lax-

(Cn-07) (Cn-05) (Cn-04) (Cn-02)
Poznamky:

1. Maximalni vystupni nagi je omezeno vstupnim n&pm..

2. Fi chybném nastaveni parame€n-3 — Cn-8 je na displeji hlaseni V/F OPE10 .

(3) Jmenovity proud motoru (Cn-09)

® Piipojeny motor je chr&m proti gretizeni elektronickou tepelnou ochranou, ktera je
nastavena podle proudu motoru. Rozsah nastaveodprig v rozmezi 10% az 100%
jmenovitého proudu gmice. Elektronicka ochrana je neinna pii Sn-14 = 1.

(4) Startovaci frekvence injektovaného DC brzd éni (Cn-10)

® Startovaci frekvence DC bradi se nastavuje v 0.1 Hz. Jestlize je startofrakivence
brzdéni mensi nez minimalni vystupni frekvence Cn-Qdrtgje brzdni pii minimalni
frekvenci.

(5) Proud DC brzd éni (Cn-11)

® Proud DC brzéni se nastavuje v procentech jmenovitého prouguide.

(6) Doba DC brzd éni pri_zastaveni (Cn-12)
® Doba brzdni po zastaveni.

® Pro nulovou hodnotu brzdi je ve stavu STOP ihned odpojen vystumite.
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(7) Doba stejnosm érného brzd éni po startu (Cn-13)

® Nastaveni parametru odpovida ddivZcEni po startu.
® Pro nulovou hodnotu parametru Cn-13nmi ihned zrychluje..

Cn-10
Startovaci frekvence DC braai

o W

vystupni frekvence

> < >
Cn-13 Cn-12
Doba stejnos#rného brzéni po Doba stejnosgrného brzdni ve
startu stavu STOP

(8) Horni mez frekvence (Cn-14)

® Parametr nastavuje horni mez frekvence v procentaelkimalni frekvence tené
parametrem Cn-02, (Cn-02 = 100%).

(9) Dolni mez frekvence (Cn-15)

® Parametr nastavuje dolni mez frekvence v procentaeelximalni frekvence dené
parametrem Cn-02, (Cn-02 = 100%). Meze frekvenoa gnazortény na navazujicim
obrazku.

<«— Cn-14

) Horni mez frekvence
Refereni

frekvence

—/<—Cn-15
Dolni mez frekvence

Y

Pozadavek na frekvenci

(10) Nastaveni zakadzanych frekvenci 1 az 3, (Ch-16 az Cn-18)

® Nastaveni frekvence je v jednotkach 0.1 Hz. Pama@aeinny pri 0.0 Hz.
® Nastaveni zakazanych frekvenci je zachyceno nazogeam obrazku.
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(11) Nastaveni padsma zakéazanych frekvenci (Cn-19)

® Nastaveni pasma zakazanych frekvenci..
Cn-19
Nastaveni zakazanéhes

pasma frekvenci
Cn-17 (

Zakazana frekvence

Refererni Cn-16
frekvence Zakazana frekvence

Cn-18
Zakazana frekvence

Pozadavek na frekvenci

(12) Zobrazeni na displeji_(Cn-20)
® Zobrazeni refer@mich frekvenci zavisi na nastaveni parametru Cpeelle nasledujici tabulky.

Cn-20 Nastavené Ctené jednotky
0 Jednotky 0.01 Hz
1 Jednotky 0.01%

Zobrazeni ot&ek motoru n/ min (0 to 39999).
2 to 39 n/ min = 120 x referami frekvence (Hz) / Cn-20
(Parametr Cn-20 odpovidadio péki motoru)

Poloha desetinn&rky je utena hodnotou 5. digitu parametru Cn-20
Hodnota 5. digitu = 0: zobrazeni. XXXX
Hodnota 5. digitu = 1: zobrazeni XXX.X
Hodnota 5. digitu = 2: zobrazeni XX.XX
Hodnota 5. digitu = 3: zobrazeni X. XXX
PoZadované zobrazeni néemo 1. aZ 4. digitem Cn-20.
Priklad 1: Ri 100% hodnat rychlosti je poZadovano zobrazeni 200.0,
40 to 39999 potom Cn-20 = 020
100% Hodnota rychlosti je zobrazghka 200.0,
pi Cn-29 =12000.
60% rychlosti je zobrazeno jako 120.0

Priklad 2: Ri 100% rychlosti je poZzadovano zobrazeni 65.00,
potom parametr Cn-20= 26500.
60% rychlosti je zobrazeno jako as 39.00
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(13) Velikost porovnavaci frekvence (Cn-21)

® Porovnavaci frekvence se nastavuje v jednotkackhif.1

(14) Siika porovnavaciho pasma (Cn-22)

Sitka pasma se nastavuje v 0.1 Hz. Navazna funkceifamkiénino vystupniho relé je na
nasledujicich obrazcich.

(a) Souhlas frekvence je indikovany na vystupech &éi¢e. Parametry Sn-20~22= 2.
Kontakt relé je sepnuty pro frekvenci uymietekniho pasma.

4

Detekni pasmo Cn-22-} Refererni frekvence

Sepnut

Vystupni frekvence

Souhlas frekvence

(Refererni frekvence - Cn-22¥ Vystupni frekvence (Referewni frekvence + Cn-22)
Cn-21: Porovnavaci frekvence

Cn-22: Sfka porovnavaciho pasma

(b) Souhlas frekvence je indikovan na vystupech &ni¢e. Parametry Sn-20~22= 3.

Kontakt relé je sepnuty pro zrychleni neborapteni a vystupni frekvenci uvhit
detekniho pasma dle nasledného obrazku.

Refererni frekvenc j

Deteéni pasmaCn-2 Y \\ Cn-21
Vystupni frekvenc —/ \_
Souhlas frekvence

Sepnuto

(Cn-21 - Cn-22Xx Vystupni frekvence (Cn-21 + Cn-22)
Cn-21: Porovnavaci frekvence

Cn-22: Stka porovnavaciho pasma
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(c) Souhlas frekvence je indikovan na vystupech &mi¢e. Parametry Sn-20~22 = 4.

Kontakt vystupniho relé je sepnuty kdyzrgkf/ence mensi nebo rovna Cn-21, jak
ukazuje nésledujici obrazek.

Cn-22 3/

Cn-21
Vystupni frekvenc Rozepnuto

Signal detekce frekvence |

Vystupni frekvences Cn-21

Cn-21: Porovnavaci frekvence, Cn-22: Porovnavasinm

d) Indikace souhlasu frekvence na vystupech éni¢e. Paramety Sn-20~22 = 5.
Kontakt je sepnuty kdyZ vystupni frekvencegena nebo #si nez Cn-21, jak ukazuje

navazujici obrazek.

Cn-22 ¢ / \ Cn-21

Sepnuto \—

Vystupni frekvenc

Signal detekce frekvence ___|

Vystupni frekvence- Cn-21

Cn-21: Porovnavaci frekvence, Cn-22: Porovnépasmo

(15) Horni/dolni limit nosné frekvence, nasobici ¢initel (Cn-23 to Cn-25)

® \/ztah mezi vystupni a nosnou frekvenci je udanmatey Cn-23, Cn-24 a Cn-25.
(&) Konstantni nosna frekvence. Parametr Cn-@a<ale Cn-23 = Cn-24.

(b) Prongnna nosna frekvence zavisi na pracovni frekvenasnd frekvence je
vypcaitdvana jak je uv‘?deno na navazujicim obrazku.

Cn-23

Nosna

frekvenct \ F our XCn-25 xK

K: Vnitini pevna
konstanta

Cn-24

Vystupni frekvenc
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Chybové hlaSerDPE11je zobrazeno v nasledujicickipadech.:
1. Cn-25>6a Cn-24>Cn-23
2. Cn-23>5kHz a Cn-24<5 kHz

(16) Mez momentového p fetizeni (Cn-26)

® Mez momentového iptizeni se nastavuje v procentech. Jmenovity proddice
odpovida jmenovitému momentu

(17) Doba detekce momentového p fetizeni (Cn-27)

® Doba detekce momentoveéhtefizeni se nastavuje v jednotkdch 0.1 sec.

(18) Urove i ochrany proti zastaveni b éhem doby zrychleni (Cn-28)

® Urovei ochrany proti zastavenéem rozihu se nastavuje v jednotkach 1%. Jmenovity
proud néni¢e odpovida jmenovité hodriotmomentu tj. 100%.

(19) Urove i ochrany proti zastaveni b éhem ustaleného chodu (Cn-30)

® Urovei ochrany proti zastavenélem ustaleného chodu se nastavuje v jednotkach 1%.
Proud ngni¢e odpovida jmenovité hodriati. 100%.

® Ochrana proti zastaveni viihu ustaleného stavu je aktivovana, kdyz vystupaugr
meénice presahuje po 100 ms hodnotu udanou parametrem CReB@ktivaci ochrany
bude n&ni¢c zpomalovat az je dosazen proud udany Cn-30. Hedré&sm poklesu proudu
bude n&ni¢ opst urychlovat. Doba zpomalovani je udana digitenarametru Sn-10.

Vystupni frekvence
Doba zpomalova

\

Hystereze 2% Doba zrychlov;émi

Urovei ochrany proti
zastaveni &hem 3 7\

ustaleného chot / \
Vratna Uroveé dj u‘ ¥
Vystupni prou
meénice
Doba detekce 100ms

< »
- >

Ochrana proti fetizeni pi ustaleném chodu

Znazorn éni ochrany proti zastaveni p i ustaleném chodu m énicée
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(20) Doba detekce chyby komunikace (Cn-31)

® BlizZSi podrobnosti jsouv aplikaim manualu “7300PA MODBUS/PROFIBUS
Application Manual”.

(21) Detekce frekvence, zvolend Urove n 1 (Cn-32)

® Pro nastaveni multifurtkiho vystupniho kontaktu, viz parametry (Sn-20=22)je
kontakt sepnuty kdyZ vystupni frekvence jen@wnebo mensi neZz parametr Cn-32, jak

ukazuje nasledujici obrazek.

Cn22 3 /

i i Cn-32
Vystupni frekvenc

Detekce frekvence Sepnuto l_

Vystupni frekvence: Cn-32
Cn-32: Detekce frekvence, zvolena Unode Cn-22: Pasmo detekce frekvence

(22) Detekce frekvence, zvolena trove n 2 (Cn-33)

® Pro nastaveni multifukiho vystupniho kontaktu, viz parametry (Sn-20~22), je
kontakt sepnuty kdyz vystupni frekvence je @wiebo ¥tSi nez parametr Cn-33, jak

ukazuje nasledujici obrazek.

Cn-22 v/ AN Cn-33
Vystupni frekvenc Sepnuto
Detekce frekvence

Vystupni frekvence> Cn-33
Cn-33: Detekce frekvence, zvolena Unove Cn-22: Pasmo detekce frekvence

(23) Poéet pokus U o automaticky start (Cn-36)

® Parametr nastavuje &t automatickych restdirt Nastaveni parametru na nulu
nedovoluje automaticky restart.

® Automaticky restart je povolen po nasledujiciblyldch : OC, OV, OL1, OL2, OL3,
OH, UV1 (OC, GF, OV, UV1).
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Automaticky restart neni povolen v nasledujicich pipadech:

1. Jestlizetinnost néni¢e neni povolena po zteamhapajeni ( 3. digit parametru Sn-
11), dale po chybUV1.

2. Pro chybu OC nebo OV wsledku externi chyby v pbéhu zpomalovani nebo
DC injektovaného brzahi. Vystup n¢nice je odpojen.
® Pocet automatickych restartii je nulovan v &€chto piipadech:
1. Nedojde k chybpo dobu 10 minut.
2. Resetovaci signal jeigeden zidicich vstuf nebo z ovladaciho panelu.

® Automaticka reset/restart operace
1. Po detekci chyby je odpojen vystugmite po blokovaci dobu &&nou Cn-40. Po
odpojeni je zobrazena chyba na displeji.
2. Po uplynuti blokovaci doby Cn-40 je chyba autochkgtresetovana a prébne
operace zachyceni motoru (hledani rychlosti).

3. Jestlize peet automatickych pokiso restart pesahne hodnotu Cn-36, je odpojen
vystup nénice a zapina chybovy kontakt.

Detekce chyby Pro druhy digit Sn-11=1,
E— Vystup chybového

/// kontaktu.

Ot&ky motoru

Chybovy
kontakt
Vystupni
frekvence | T e N w

A
Y

(24) _Doba povoleného vypadku napajeciho nap _ éti(Cn-37)
® Parametr se nastavuje v jednotkach 0.1 sec. Hoddwtsi na vykonu gmice.

(25) Hledani rychlosti, Grov_ 1 detekce (Cn-38)

® Jestlize je vystupni proudémice po obno¥ napajeni ¥tSi nez hodnota Cn-38, startuje
operace hledani rychlosti (zachyceni rotoru). ifgt kdy proud ndnice je menSi nez
hodnota Cn-38 je frekvence interpretovana jako ssorizani bod a zrychleni nebo
zpomaleni je provedeno na refatenfrekvenci.

(26) Doba hledani rychlosti (Cn-39)
® Zpomalovaci doba v pbéhu hledani rychlosti je nastavena v jednotkachsed Pro Cn

= 0 sec neprobih& operace hledani rychlosti.

(27) Minimalni doba blokovani vystupu (Cn-40)

® Po detekci vypadku napajenénic odpoji vystup po blokovaci dobu Cn-40.

® V pripact vypadku napajeni delSi nez minimélni doba blokovaystupu, startuje
operace hledani rychlosti ihned po ob&ioapajeni.
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Doba blokovani je delSi Doba blokovani je kratsi

nez vypadek napgjeni nez vypadek napéajeni
Doba vypadku Doba vypadku
napajeni napajeni E— —
Minimalni doba Minimalni doba
blokovéani Cn-20 — blokovani Cn-20
Doba blokovani Doba blokovani
vystupu — vystupu

(28) Hledani charakteristiky U/f (Cn-41)

® K tomu aby nedoSlo v fibechu operace hledani rychlosti k chybam jako OC, nimysi
kiivka U/f redukovana po dobu hledani rychlostifivka se redukuje po dobu operace

hledani takto :
Redukovana Kivka U/f = (K¥ivka U/f pro normalni ¢innost) x Cn-41

(29) Doba obnoveni napajeni (Cn-42)

® Parametr Cn-42 duje ¢as mezi ukokenimcinnosti operace hledani rychlosti a
navratem k normalnirkrce U/f nastavenérpuvedeni mini¢e do provozu.

(30) Mezni hodnota integrd ¢€ni slozky vystupu PID (Cn-43)

® Horni mez integréni slozky je utena parametrem Cn-43. Hodnota se zmenSuje pro
piipad kdy dochézi k prudkym zmém regulované veliny. Tento parametr se nastavuje
v procentech maximalni vystupniho gp maximum je 100%. Jestlize ma regulovana
soustava snahu oscilovat, jela z¥¢tSit integra&ni ¢asovou konstantu, dale prodlouzit
¢asovou konstantu vystupniho filtru PID, parametr4dra zmenSit parametr Cn-43.

(31) €Casova konstanta vystupniho filtru PID (Cn-44)

® Parametr Cn-44 ipdstavujeasovou konstanta filtru zapojeného na vystupu &¢Du.
Pro Znétizené soustavy s velkym visk6znikeriim mechanického systému vyhovuje
tovarni nastaveni tohoto parametruiNppE malé tuhosti systému a snhazéejfi
k oscilacim je ftebac¢asovou konstantu #t&it tak, aby byla &Si nez osciléni perioda

systému.

(32) Meze energetické optimalizace (Cn-45 az Cn-48 )

® Je nastavena horni a dolni mez dapJestlize naffova reference vypbend i
energetické optimalizaci dosahne horni nebo dolez,nfredstavuji tyto meze limity

refere@ni frekvence.
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® Horni mez je nastavena zéelem zabraéni prekmitim pri vysoké frekvenci a dolni
mez pro zamezeni zastavenimalé z&Zi. Limitni hodnoty nagti jsou udany pro 6 Hz
a 60 Hz. Limitni hodnoty nagi hodnoty pro jiné frekvence lze vyftat linearni
interpolaci. Nastaveni parametru je v % jmenovitéagti.

Napsti
A
Cn-45
Hornf limita
nagsti
Cn-47
Cn-46 / limita
Cn-48 |- napeti
1 : = frekvence
6Hz 60Hz

(33) Operace energetické optimalizace (Cn-49 to Cn- 52)

® V modu Uspory energie (Sn-09 = x1xx) je optimddapsti vypocitdvano podle velikosti
zagze. ProtoZze konstanty motoru jsou zavislé na tephmbo je pouZzit motor od jiného
vyrobce, neni na vystupu vzdy optimalni velikospdta V procesu laghi se zjisti

optimalni velikost nagii.

(@) Limitni nap éti p¥i ladéni (Cn-49)

Je stanoven rozsah ve kterém jectigjzeno Ehem la@dni. Nastaveni je v procentech
jmenovitého nai. Pfi Cn-49=0 se laghi neprovede.

A

Cn-49 /
-Cn-49 J

VHOLD

(b) Cyklus operace laéni (Cn-50)
Nastavuje seidici cyklus operace l&di, tj. doba za kterou se nastavi energeticka
optimalizace.

(c) Energetick& optimalizace — skok nafti (Cn-51, 52)

Nastavuje se pasmo &ny nagti pri cyklu lackni. Nastaveni je v procentech
jmenovitého nafii. PAsmo zrny nagti je nastaveno pro ladici startovaci &téap
100% a 5%. Pro jiné n&pse pasmo zimy stanovi linearni interpolaci.
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Pasmo

zmeny A

napeti
Cn-51

Cn-52

= \ystupni napti
5% 100%

(34) Koeficient energetické optimalizace K2 (Cn-58)

® Napiti pro které je tinnost maximalni se vyg@ava pouzitim tohoto koeficientittem
energetické optimalizace. Vygené napti predstavuje vychozi napovou referenci.
Hodnota koeficientu je pro motory TECO nastavenia pocateni inicializaci.
ZvétSovanim tohoto koeficientu se&suje i vystupni naii.

(35) Koeficient energetické optimalizace — reduk _ €éni koeficient (Cn-59)

® Za (telem zamezeni tepelnéhtepizeni motoru v oblasti nizkych frekvenci snizigeto
koeficient vystupni nafi. Koeficient se nastavuje pro frekvenci 6 Hz.ddkadu s timto
koeficientem se sniZuje vystupni ®&tipv rozmezi 0-15Hz jak je uvedeno na navazujicim
obrazku.

Redukni pongr
i

100%
Cn-59

Vystupni frekvence
6 15 60Hz

(36) Kédové ozna éeni motoru (Cn-60)

® P¥i nastaveni tohoto kodu je ¥ipad® motoru TECO nastaven i koeficient energetické
optimalizace Cn-58. K6d motoru je stejny jako paetmsn-01. B nastaveni parametru
Sn-01 se zapiSe i kdd motoru Sn-60. Protéipgut stejného vykonu u #mi¢e i motoru
neni zapis tohoto parametru nutny.

® V piipact pouziti motoru od jiného vyrobce, jehoz konstaméysou znamy, nebo kdyz
meni¢ a motor maji wzné vykony je zapeéebi zapsat kod motoru odpovidajici
napajecimu napi a pracovnimu vykonu do Cn-60. Kédové a@mrd motoil je
Vv navazujici tabulce.
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Vykon motoru Vykon motoru : (.:n.-58v .

Cn-60 (kW) (HP) Inicializaéni
hodnota
29 18,5 25 115.74
2A 22 30 103.58
2B 30 40 92.54
2C 37 50 76.32
2D 45 60 71.56
2E 55 75 67.20
2F 75 100 46.20
30 90 125 41.22
31 110 150 36.23
32 132 175 33.88
33 160 215 30.13
34 185 250 29.20
35 220 300 27.13
36 260 350 24.45
37 300 400 21.76
38 375 500 16.38

(37) Interval automatického restartu (Cn-62)

® Nastavuje s€asovy interval pro automaticky reset/restart.
Rozsah nastaveni : Cn-62 = 0~20 sec.

® Interval automatického restartu j&em parametrem Cn-40 préipad kdy je Cn-6X
Cn-40.

(38) Casova konstanta tepelné ochrany motoru (Cn-63)

® Konstanta pedstavujeasové zpozthi pro tepelnou ochranu motoru, kdy teplota motoru
je detekovana pomoci PTC termistoru a je dosaZzeszminmodnota odporu.

® Obecr neni zapdtbi tuto hodnotu #mit, vyhovuje tovarni nastaveni. DalSi podrobnosti
viz tepelna ochrana parametr Sn-19.
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2.4 Systémové parametry Sn- oo
2.4.1 Prehled systémovych parametr U

Funkce Parametr Nazev Udaj na displeji LCD
Vykon Nastaveni parametr Sn-01 =29
meénice Sn-01 440V 25 Hp
Kftivka U/f Sn-02 Vybér zavislosti U/f Sn-02 =2
V/f Curve
Stav ovladaciho
panelu Sn-03 Ovladaci panel Sn-04 = 0000
Oper&ni nastaven Operate Setting
Maod 1
Prikazy Sn-04 = 0011
Sn-04 RUN - STOP Stopping Method
Maod 2
Sn-05 Funkce vstup a vystupu Sn-04 = 0011
Mod 3
Sn-04 = 0011
=n-06 Kiivka S
Charakter
Volba operaniho Frekvergnich referetnich
maodu charakteristik
Mod 4
Sn-07 | Momentové petizeni, detekce Sn-07 = 0000
Over tg. Detect
Mod 5
Sn-08 = 0111
Sn-08 | Sériova komunikace RS 485 RS-485 Comm. Function
Méd 6 Sn-09 = 0000
Sn-09 Uspora energie Eg. Saving Function
Vybér ochrannych Sn-10 = 0000
charakteristilcislo 1 Stall Select
Sn-10
Ochrana proti zastaveni
Vyber ochran Vyb&r ochrannych Sn-11 = 0000
Sn-11 charakteristikislo 2 Retry and power Loss.

Ztrata napajeni
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Funkce Parametr Nazev Udaj na displeji LCD
Vybér ochrannych
charakteristilcislo 3
Sn-12 Sn-12 = 0100
Vybér ochran externi chyk
Vybér ochrannych
charakteristikislo 4 Sn-13 = 0000
Sn-13 Phase Loss,
Preruseni vstupni nebp Fan ON/OFF
vystupni faze, ventilatar
Vybér ochrannych
Sn-14 charakteristikislo 5 Sn-14 = 0000
Over Load Select
Elektronicka tepelna
ochrana
Funkce vstup® Sn-15 =03
Term. 5 function
Sn-15
Sn-16 Funkce vstupb Sn-16= 04
Term. 5 function
Multifunkeni Sn-17 Funkce vstup7 Sn-17 = 06
vstu Term. 5 function
Py Sn-18 Funkce vstup@ Sn-18 = 08
Term. 5 function
Sn-19 Funkce vstupAUX Sn-19 = 00
Multi-Fct input
Sn-20 Funkce vystupir2A- Sn-20 = 00
R2C Term. R2A function
Sn-21 Funkce vystupi01 Sn-21=01
Term. DO1 function
Sn-22 Funkce vystuptr1A- Sn-22= 02
R1C Term. R1A function
Adresa ngnice Sn-23 =01
Sn-23 Adresa ngnice
Parametry
komunikace Nastaveni protokolu Sn-24 = 0011
RS 485 Sn-24 sériové komunikace RS RS-485 protocol
485
LCD displej
Jazyk Sn-25 Sn-25=0
zobrazeni na Zobrazovaci jazyk Language select
displeji
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Funkce Nazev Udaj na displeji LCD
Parametr
Nastaveni Nastaveni Sn-26 = 00 _
multifunkenich Sn-26 multifunkéniho Term. AO1 Function
analogovych analogoveho vystupu
vystupi A0l
Nastaveni Sn-27 =01
Sn-27 multifunk&niho Term. AO1 Function
analogoveho vystupu
AO01
Nepouzito Sn-28=0
Sn-28 P Reserved
Sn-29 Nepouzito Sn-28 =0
Reserved
Vybér desky Sn-30
PA-PID Oper&ni méd PUMPY Sn-30=0
Deska PA-PID Sn-31=0
Rizeni relé 3 Relay 3 nvaalid
Sn-33 Deska PA-PID Sn-33=0
Rizeni relé 4 Relay 4 Invalid
X o Sn-34 Deska PA-PID Sn-34=0
Rizeni desky SN :
Relay 5 Invalid
PA-PID Rizenirelé 5 y o Invall
Sn-35 Deska PA-PID Sn-35=0
Rizenirelé 6 Relay 6 Invalid
Sn-36 Deska PA-PID Sn-36 =0
Rizeni relé 7 Relay 7 Invalid
Sn37 Deska PA-PID Sn-37=0
Rizeni relé 8 Relay 8 Invalid
'é%?gr%\é%{" Sn-38 Kopirovani parameir Sn-38=0
Not Loadet
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2.4.2 Systémové parametry — nastaveni

Param.

Funkce

Popis

Tovarni
nastaveni|

Sn-01

Zakladni
parametry

Nastaveni vykonu gmice v HP

*1

Sn-02

Zavislost U/f

Volba zavislosti vystupnihgéta na frekvenci

Sn-03

Tovarni
nastaveni

0000
0001

1110
1111

1000 :
1001 :

: Nastaveni &eni An, Bn, Cn, Sn je umo&no

: Nastaveni &eni An umozano
Cteni Bn, Cn, Sn umo&no
: Tovarni nastaveni ( 2- vodvéiizeni)

: Tovarni nastaveni ( 3- voédvérizeni)
Inicializace obsahu Un-11
Inicializace obsahu Un-12

*2

0000

Sn-04

Prikazy
frekvence

RUN - STOP

Xxx0
xxx1
XX0x
XX1x
00xx
01xx
10xx
11xx

. Frekvencerizena ze vstufi VIN nebo AIN

: Velikost frekvence @ena An-01

: Povely RUN, STOP z externich vstup

: Fikazy RUN — STOP z ovladaciho panelu

. Zpisob zastaveni = Po zpomalovaci rémp

: Zpasob zastaveni = Volny doéh

. Zpasob zastaveni = Stejnosémné brzdéni

. Zpisob zastaveni = Volny déb a zpozdni
startu

0011

Sn-05

Funkce vstuf
a vystup

XxX0:
xXxx1 :

XXO0X :
XX1X :

XOXX :

XIxX :

Oxxx :

Ixxx :

STOP tlagitko je U¢inné pri externim Fizeni
STOP tlé&itko je &inné i fizeni z ovladaciho
panelu
Umozréna reverzace
Reverzace neumaim

Vstupy pro externiizeni 1 — 8 jsowzorkovany
dvakrat

Vstupy pro externiizeni 1 — 8 jsou vzorkovan
jednou

Tladitko ovladaciho panelu JOG (L/R) =
Funkce krokovani JOG

Tl&itko ovladaciho paneldlOG (L/R) =
Funkce lokalnihgzenil/R

0000
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Param.

Funkce

Popis

Tovarni
nastaveni

Sn-06

Kiivka S

Charakter
referegnich
charakteristik
frekvence

xx00: S KWivka=0,2 s
xx01 : S kivka = 0,0 s, S#vka neni pouzita
xx10: S Kivka=0,5s
xx11:S kivka=1,0s

x0xx : Referennifidici signal ma vzestupny
charakter, (0-10 V, 4-20 mA/ 0 — 100%)

x1xx: Referemini fidici signal ma sestupny charakt
(0-10V, 4-20 mA/ 100 —0%)
Oxxx : STOP pi ztrag referegnihofidiciho
signélu

1xxx: Cinnost néni¢e pokr&uje na 80% referemiho
signdlu  ztrak referernihotidiciho signalu

0000

er,

Sn-07

Momentové
pietizeni - detekce

xxx0 : Detekce momentového fetizeni
neumozina

xxx1 : Detekce momentovéhdgtizeni umozéna

xX0x : Detekce fFetizeni pouze na zvolené

B frekvenci

xx1x : Detekce v pibéhu ¢innosti, (s vyjimkou DC
brzdni)

x0xx : Setrvani véinnosti po detekci pretizeni

x1xx: Volny dolzh po detekci momentového
getizeni

0000

Sn-08

Sériova
komunilace
RS 485

xxx0: Referenni frekvence z volitelné komunika--
¢ni desky RS-485 (Deska PA-M nebo PA-P

xxx1 : Referenni frekvence z ovladaciho panelu
nebo z externihiddiciho vstupu

xX0x- : RUN/STOP gikazy z desky sériove
komunikace, (Deska PA-M nebo PA-P)

xx1x : RUN/STOP gikazy z ovladaciho panelu
nebo z externi¢fdicich vstuf

00xx : Ri chybé komunikace RS 485
zpomalovani do stavu stop (Bn-02)

01xx Pri chybé komunikace RS 485 volny doéh
do stavu stop (Bn-04)

10xx : Ki chybe komunikace RS 485
zpomalovani do stavu stop (Bn-04)

0011

11xx : Pokréovani véinnosti po chyd komunikace
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Param.

Funkce

Popi

S

Tovarni
nastaveni

Sn-09

Uspora energie

XOXX

XXX

. Funkce Uspory energie r@ina

: Funkce Uspory energie tinna

0000

Sn-10

Ochrana proti
zastaveni

xxX0
xxx1
XX0X

XX1X

XOXX

X1Ixx
Oxxx

IxXxX

:Ochrana proti zastaveni (¥ rozbéhu G¢inna

: Ochrana proti zastavenii pozbéhu nedinna

: Ochrana proti zastaveni gpomalovani
@&inna

: Ochrana proti zastaveni gpomalovani
nedinna

: Ochrana proti zastavenii ghodu &inn&

: Ochrana proti zastaveni phodu nedinna

: Zpomaleni v disledku pretizeni dle
parametru Bn=02

: Zpomaleni v tisledku petiZzeni dle
parametru Bn=04

0000

Sn-11

Ztrata napajeni

XXO0X :

XX1X:

XOXX :

X1IXX :

Chybovy kontakt neni &nnosti [ obnow
funkce

Chybovy kontakt je v ¢innosti p¥i obnowvé
funkce

STOP po kratkodobé ztra€ napajeni,
detekce UV1

Pokra¢ovani véinnosti po kratkodobé
ztra€ napajeni

0000

Sn-12

Externi chyba

xxX0 :
xxx1 :

XX0x

XX1IX :
00xx -
01xx :
10xx :
11xx:

Externi chybovy signal sepnuti kontaktu

: Externi chybovy signal akceptovan vzdy
Externi chybovy signal akceptovaii RUN
Zpomaleni do STOP po ramp Bn-02
Volny dokgh po externi chyb

Zpomaleni do STOP po rampn-04
Pokr&ovani veinnosti po externi chyb

Externi chybovy signaliprozepnuti kontaktu

0100

Sn-13

Vypadek faze

Vnitini ventilator

xxx0 :
xxx1 :
XXO0X :

XX1x

XOXX :

X1Ixx

Ochranné funkce vypadku faze tieta
Ochranné funkcetpvypadku faze &inna
Vystupni faze, vypadek, ochrana &ieda
: Vystupni faze, vypadek, ochrananina

Ventilator v¢innosti po zapnuti mice
. Zapnuti ventilatoruipteplo& > 50° C

0000
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Param. | Funkce Popis Tovarni
nastaveni
xxx0: Ochrana motoru proticgtizeni (OL1), Ginna
xxx1: Ochrana motoru protiigtizeni (OL1),
nedinna
Elektronicka 0000
Sn-14 | tepelna ochrana xx0x-: Ochrana pro standardni motor
xx1x-: Pouzit specialni motor
x0xx: Casovéa konstanta tepelné ochrany motoru 8
minut
x1xx: Casova konstanta tepelné ochrany motoru %
minut
Sn-15 Funkce vstupb | Vstup 5 SP1 03
Sn-16 Funkce vstupé | Vstup 6 SP2 04
Sn-17 Funkce vstupti | Vstup 7 JOG 06
Sn-18 Funkce vstupd | Vstup 8 Volny dokEh 08
Sn-19 Funkce vstupu | Multifunkéni analogovy vstup 00
AUX
Sn-20 Funkce vystupu Vystup R2A-R2C 00
R2A-R2C Tovarni nastaveni — zapnutti funkci mgnice
Sn-21 Funkce vystupu Vystup DO1 01
D01 Tovarni nastaveni — sepnutd pulové frekvenci
Sn-22 Funkce vystupu Vystup R1A-R1C 02
R1A-R1C Tovarni nastaveni — zapnutti dosaZeni frekvence
Sn-23 | Adresa gnice Adresa rénice volitelna v rozmezi 1 -31
01
xxx0 : Bez parity
Nastaveni xxx1 : Suda parita
protokolu xX0x : Lich& parita
Sn-24 | sériove xx11 : NepouZziva se parita 0011
komunikace RS
485 00xx : 2400 Rychlost penosu - baudi
01xx : 4800
10xx : 9600
11xx : 19200
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Param. | Funkce Popis Tovarni
nastaveni
Sn-25 | Jazyk 0: Angli¢tina 1
1 : Cindtina
0: Pozadovana frekvence — 10 ¥ max. 0
- frekvenci
Analogovy vystup
Sn-26 |AO01 1: Vystup frekvence —10Vipmaximalni frekvenci
2: Vystupni proud — 10Vipjmenovitém proudu
3: Vystupni nagti
4: DC nati meziobvodu — 10 V pro 800 VDC
5. Vystupni vykon — 10V ip max. vykonu motoru
0: Pozadovana frekvence — 10 ¥ max. frekvenci
- 1: Vystup frekvence —10Vipmaximalni frekvenci 1
Analogovy vystup
Sn-27 | A02 2: Vystupni proud — 10Vipjmenovitém proudu
3: Vystupni nagti
4: DC nagti meziobvodu — 10 V pro 800 VDC
5. Vystupni vykon — 10Vip max. vykonu motoru
Sn-28 | Nepouzito
Sn-29 | Nepouzito
0: PA-PID deska neni ve funkci
Sn-30 | Opera&ni méd 1: Pevny moédizeni, STOP vSech pumpip.. 0
PUMPY 2: Pevny moédizeni, STOP pouze u punizenych
menicem
3: Pevny moédizeni, STOP vSech pumpip..
4: Cyklicky moédiizeni, STOP vSech pump...
5: Cyklicky modtizeni, STOP pouze u pump
fizenych né¢ni¢em
Deska PA-PID |0: Relé 2 neni ve funkci 0
Sn-31 |Relé 2 1: Relé 2 ve funkci
Deska PA-PID |0: Relé 3 neni ve funkci 0
Sn-32 |Relé 3 1: Relé 3 ve funkci
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Param. | Funkce Popis Tovarni
nastaveni
Sn-33 | Deska PA-PID |0: Relé 4 neni ve funkci 0
Relé 4 1: Relé 4 ve funkci
Sn-34 | Deska PA-PID |0: Relé 5 neni ve funkci 0
Relé 5 1: Relé 5 ve funkci
Sn-35 | Deska PA-PID |0: Relé 6 neni ve funkci 0
Relé 6 1: Relé 6 ve funkci
Sn-36 | Deska PA-PID |0: Relé 7 neni ve funkci 0
Relé 7 1: Relé 7 ve funkci
Sn-37 | Deska PA-PID |0: Relé 8 neni ve funkci 0
Relé 8 1: Relé 8 ve funkci
0: Nepouzito kopirovani 0
Kopirovani 1: Prenos z ovladaciho panelu (digital operator) do
Sn-38 | parametit menice
2: Prenos z mini¢e (digital operator) do  ovladaciho
panelu
3: Kontrola EEPROM

*1 Nastaveni zavisi na typusmice
*2 Inicializace (Sn-03 = 1110, 1111)

Po stisknuti tliitka ENTER se nastavi inicializai hodnoty An, Bn, Cn, Sn (kransn-01,
Sn-02 v parti NV-RAM. Jestlize je hodnota zapsana speajnzobrazeno hlaseni *
Entry Accepted ”. B chyke je zobrazeno hldSenidto**Error ”. Parametry Sn-15 aZz Sn-
18 se liSi podle inicializace, jak je uvedenoagledujici tabulce.

Sn-03 =1110 Sn-03 = 1111

Multifunk &ni vstup (2 vodic¢ovérizeni) (3 vodi¢ovérizeni)

Vstup 5 (Sn-15) 3* (Vicenasobna rychlosikaz 1) | 0 (FWD/REV volba)

Vstup 6 (Sn-16) 4* (Vicendsobnd rychlogilpz 2) | 3 (Vicenasobna rychlost - reference

Vstup 7 (Sn-17) 6* (Kmit&tova reference pro JOG) 4 (Vicenasobna rychloitreace 2)

8* (Externi gikaz pro odpojeni

Vstup 8 (Sn-18) vystupu)

6 (Kmitoctova reference pro JOG)

* Hodnoty odpovidaji tovarnimu nastaveni
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(1) Nastaveni vyvkonu m éniée ( Sn —01)

Parametry rnice jsou nastaveny ve vyrobnim zavo@i vymene fidici desky je zaptgbi
znovu nastavit parametry Sn podle nasledujici tgbuDale je teba nastavit vybrané
parametry Cn a On uvedené v tabulce.

Parametry ménice, napajeni 400V AC

Nazev Sn-029 |[2A|2B |2C|2D|2E|2F |30 |31 |32 |33 |34 |35 |36 |37 |38

Maximalni vykon motoru |18 [22 [30 [37 [45 |55 [75 [90 [110(132|160|185]220]260(300|375
(kw)

Maximalni vykon motoru 25 |30 | 40| 50| 60| 75| 10@L25|150|175|215|250|300|350(400|500
(HP)

Jmenovita kapacita néni¢e |29 |34 | 45| 57| 66| 85 115144|176|203|232|259|290|393|446|558
(KVA)

Jmenovity proud ménice 38 |44 |59 |75 (86 |111|151|189|231|267|304|340|380|516|585|732
(A)

Cn-9 |Jmenovity proud |31 |36 | 49| 59| 71| 88| 114143|175|203|235|305|348|410(405| 582
motoru
(A)
Cn-23| Horni mez nosné|6,0| 60| 6,0, 6,0 60 60 30 30 30 30 30 B0 (20|20 2,0
frekvence
(kHz)
Cn-24| Dolni mez nosné|6.0 |60 |60 [60 |60 |60 [30[30 [3,0 [30[30[30[20[20(20 [20
frekvence
(kHz)
Cn-25/| Nosna frekvence/0 [0 [0 [o [o [o [o [o Jo [o fo [o [o [o |o |o
proporcionalni
zisk

On- |Odpor jedné faze[308 | 239[ 164] 133 110 74 27 3¢ 28 20 22 14 j2 po o |7
17 motoru
(MQ)
On- |Kompenzace 425 582[ 536] 641 737 79p1.8 |29 | 25| 2,6] 25 28 28 24 3 36
18 ztrét o oW
v magnetickém
obvodu motoru
(W)

On- |Kratkodoby 20 [ 2020 [20 [20 |20 [20]20 [20 [20 [20 [20 [20 [2,0 [20 [20
37 povoleny
vypadek
napajeni  (s)
Cn-40| Minimalni ¢as |10 [10[10 [10 |10 |10 [10 20| 20[20 [20 [2,0 [20 [20 [20 [20

S - o< o o

TS O0O<®» 0O S

blokovani
vystupu (s)
Cn-41| U/ v dobé 100 | 100| 100] 104 100 80 8080 |80 (80 |80 [80 |80 |80 |80 |80
hledani rychlosti
(%0)
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(2) Vybér zavislosti U/f ( Sn — 02)

» Kiivka udavajici zavislost nap na frekvenci U/f se zadava pomoci parametru &n-0
e Sn-02 = 0-3 Zavislosti U/f nastavené vyrobcem

e Sn-02 = 4 Zavislost U/f nastavena uzivatelem pomoci parair@h-02 az Cn-08

Z4avislost U/f

Sn-02 Specifikace U/f zavislost
V)
. 400
50Hz, Prominna zatz
0 (Kvadraticka, monoténrostouci
kiivka)
95
65
17
12

50Hz, Prominna z&tz
1 (Kubicka, monoténérostouci
kiivka)

(V)

60Hz, Promnna zatz
2 (Kvadraticka, monotorirostouci
kiivka

60Hz, Pronnna zas? 1.5 30 60Hz

3 (Kubicka, monoténérostouci
kiivka)
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(3) Ovladaci panel — volba funkce (Sn — 03)

Pristupové slovo pro ovladaci panel : Sn 03 = 000 rE101

Funkce pristupového slova je uvedena v nasledujici tabulce.

DRIVE madd PRGM maod
Sn-03
Nastaveni Monitorovani Nastaveni Monitorovani
0000 An, Bn Sn, Cn An, Bn, Sn, Cn --
0101°? An Bn, Sn, Cn An Bn, Sn, Cn

*1: Tovarni nastaveni

*2: V. médu DRIVE je moZné parametry Sn-, Cn- poummitorovat, jestliZze jsou séasré stisknuty

souwasre tlaél’tka a |DSPL|

® Tovarni nastaveni z ovladaciho panelu (Sn-03 = 10hebo 1111)

Krome¢ parametit Sn-01 a Sn-02 je provedeno tovarni nastavenihvy$aa@ametr An-oo,
Bn-oo, Cn-oo, Snao a Onao. Pomoci parametru Sn-03 mozné nastavit multifonk
vstupy 5 - 8 do dvou-vodiového, nebortvodi¢ového pracovniho rezimu.

® Specialni méd (Sn-03=1010)

Parametry Onzo je moZno nastavovatdst g Sn-03=1010.

® Inicializace parameirUn-11 a Un-12 se provede nastavenim Sn-03=10004 1

Sn-03 LCD Displej
Sn-03=0000

0000 Povoleno nastaveni An, Bn, Cn, Sn

0101 Sn-032010}

Povoleno nastaveni pouze An

Sn-03=1110

1110 2-Vodi¢ova inicializace
Sn-03=1111

111 3-Vodic¢ova inicializace
Sn-03=1000

1000 Reset Un-11
Sn-03=1001

1001 Reset Un-12
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(4) Operaéni mod 1 (Sn — 04)

® 1. digit (Vybér refererni frekvence)
1. digit = 0 : Refereini frekvence analogovy signal ze vsiupiN nebo AIN.
1. digit = 1: Referertni frekvence je wena parametrem An-01.

® 2. digit (Vybér povelu RUN)
2. digit = 0: Povel RUN, (spughi megnice) je giveden z externich vstip
2. digit = 1: Povel RUN, (spushi megnice) je z ovladaciho panelu (Digital operator).

Povel pro spuséni chodu a refereréni frekvenci odvisi od digitu 1 a 2 parametru Sn-04
Prehled je uveden v navazujici tabulggx = neg@inny stav,o = (&inny stav).

Digit 2 | Digit 1 | Digit 2 | Digit 1 | Digit 2 | Digit 1 | Digit 2 | Digit 1
Sn-04 0 0 0 1 1 0 1 1
xx00 xx01 xx10 xx11
e R B B ol B
Ptikaz FWD (Vstup 1) o o X X
Piikaz REV (Vstup 2) o o X X
Externi chyba (Vstup B) o o o o
Reset chyby (Vstup(4) 01 01 01 01
Ptikaz pro multifunkni vstup 5 o o 2 02
Ridici |Ptikaz pro multifunkni vstup 6 o o o o
VSWUPY  Iprikaz pro multifunkni vstup 7 o o o o
Ptikaz pro multifunkni vstup 8 o o o o
AUX vstup o o o o
Vystup chybovy kontakt
(élA?ng-Rlé) © © ° ©
?g;l,tbl\fuglé,cbgl relé - vystup o o o o
Multifunkéni vystup (DO01) o o o o
Tlagitko RUN X x o o
Tlagitko JOG X x o o
Tlagitko STOP 03 03 o o
Tlagitko FWD/REV X X o o
ng:;“ Tlagitko RESET 1 1 1 1
Tiacitco DRIVEIPRGM | Genne s STOP|Uerre e |Uehmé penel | 0ciné peze
LED - REF Sviti Nesviti Sviti Nesviti
LED - SEQ Sviti Sviti Nesviti Nesviti
Displej o o o o

U1 Weinné pouze pro imi¢ ve stavu STOP. (Externfigazy z FWD, REV a DC brzdi jsou nedinné tj. odpovidajici
fidici kontakty jsou rozpojeny.

2 Rikaz FWD/REV je nefinny.
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® Digit 3, Digit 4 (vybér zpasobu zastaveni)
Zpasob zastaveni zavisi na 3. a 4. digitu parametrd faRk je dale popsano.

Sn-04=00xx : Zastaveni po zpomalovaci rangp

Relé Zap.

Piikaz RUN — Relé Vyp

Vystupni frekvenc

Doba zpomaleni
/

DC Brzdni

DC Brzdni
Startovaci frekvence brzdéni
parametr (Cn-10)

s

DC Brzdéni
Doba brzdéni parametr (Cn-12)

Sn-04=01xx : Zastaveni volnym do&em

Relé zan.

Ptikaz RUN Relé vyp.

Vystupni frekvence =————— <—— P¥i piikazu STOP se odpoji
vykonovyvystup ngnice.

Sn-04=10xx: DC injektované brzéni v plném rozsahu

Doba stejnosénneho brzdni zavisi na frekvenciipkteré je aplikovan fikaz brzeni.
Vystup frekvence a zavislost doby lrfidukazuji navazujici obrazky.

Prikaz RUN
Relé vyp.

Vystup frekvence

Doba DC brzdni

—

Odpojeni vystupu #mice, doba
odpojeni parametr Cn-40
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— s (Cn-12)x10

Doba DC |
brzdni :
Doba DC brzdni pri zastaveni

< (Cn-12)

10% 100%

Zavislost doby brzghi na frekvenci

Sn-04=11xx: Zastaveni volnym do&hem €asové zpoz#ni po odpojeni vystupu)

Po pikazu STOP je nasledné spimtzpoz@no o ¢as T1, ktery zavisi na frekvenci
v okamziku fikazu STOP.

Pfikaz RUN —‘ Relé vyp ’77

Vystupni frekvence ——— <«—
Po pikazu STOP je
vystup néni¢e odpojen
CasT,
A
Doba zpomalova
Cas T,
100% f

Zavislost doby zpomalovani na
vystupni frekvent

(5) Operaéni méd 2 (Sn — 05)

® Digit 1 -Nastavuje funkci poiikazu STOP z ovladaciho panelu pro stéeni nénice
Z externich vstap

Digit 1 = 0: Pri ovladani z externich vstige prikaz STOP z ovladaciho panelu akceptovan.
Mni¢ pomaluje v zavislosti na nastaveni digitu 3 adametru Sn-04 igemz
blikhd LED dioda STOP.

v’ 4 7
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Digit 2 - Zakaz reverzace

Digit 2 = 0 : Pfikaz na reverzaci choduémce je akceptovan a to jak z ovladaciho
panelu, tak Zidicich vstug..

Digit 2 = 1. Prikaz na reverzaci choduémce neni akceptovan a to jak z ovladaciho
panelu, tak #idicich vstug..

Digit 3 - Patet vzorkovanfidicich vstup pred provedenimijkazu
Digit 3 = 0: Vstupy 1 az 8 jsou vzorkovany dvakrat.
Digit 3 = 1 Vstupy 1 aZz 8 jsou vzorkovany jedenkrat.

JOG
® Digit4 - Volba funkce tla¢itka
® Digit 4=0: Tlagitko JOG-(L/R) je ginné pro krokovani z ovladaciho panelu, lokalni
fizeni.

Digit 4=1: Tlacitko JOG-(L/R) je vyuzito profgpinani lokalni/dalkovéizeni tj.fizeni
z ovladaciho panelu neliddicich vstug.

Pro externfizeni (vstupy 5 az 8) je funkcegmi¢e ukena nastavenim digitu 1 a digitu 2
parametru Sn-4 a digitu 1 parametru Sn-8.

(6) Operaéni moéd 3 (Sn — 06)

® Digit 1, Digit 2 — Vybér S k¥ivky

Vybér S Kivky zavisi na digitu 1 a digitu 2 parametru Srdk& nasledujici tabulky:

Digit 2 Digit 1 Typ krivky
0 0 S kivka—-0,2 s
0 1 S Kivka neni pouzita
1 0 S kiivka—0,5s
1 1 S kivka—1,0s
Vystupni frekvenc
Refererni —_—
frekvenc
= Cas
S-kiivka

Zpozdni v sec

Poznamka: Siikvka predstavuje¢as od nulové frekvence do doby neZ je dosaZzena
definovana rampa zrychleni.
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Prabéh frekvence @i prikazech FWD/REV a vyuziti S Kivky

Prikaz

FWD RUN

Prikaz |

REV RUN " ] .

Zrychleni - zpomaleni Injektované DC
[ brzdni po STOP
Minimalni vyst. Cr-12

Vystupni A~ frekvence

frekvenc e
Minimalni vyst. e :
frekvence
Cn-07 Zrychleni

S charakteristika

Pribéh frekvence i prikazech FWD/REV bez vyuZziti S Kivky

Prikaz
FWD RUN —
Prikaz |
REV RUN ]
Zrychleni Zpomaleni Injektované DC
i brzdini po STOP
Minimalni vyst. Cn-12
Vystupni Frekvence
Cn-07 >
frekvenct ]

oo T Startovaci frekvence
injektovaného DC brzghi

n-10

Zrychleni ,
Zpomaleni
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® Digit 3 - Volba charakteristiky p¥i analogovém vstupnim signalu
Digit 3 = Q Normalni charakteristika (0-10V nebo 4-20mA/0%0%)
Digit 3 = 1. Sestupna charakteristika (10-0V nebo 20-4mA/100%) O

Digit3=0 = —— Digit 3=1

i
100% —
PoZzadovana
frekvenct
0% -—
4mA 20mA
Rizeni z analogového vstupu Al
100% —
Pozadovana
frekvenct
0% L
ov 10V

Rizeni z analogového vstupu VI

® Digit — Funkce p¥i ztrat é referenéniho signalu
Digit 4 = 0: Normalni funkce (rani se podle zrny referegniho signalu).
Digit 4 = 1: M¢ni¢ pracuje dale na 80% refetgrho signalu.

Pri digitu 4 = 1, je referami frekvence v pibéhu ¢innosti porovnavana s referam
frekvenci ped 0,4 s. Jestlize okamzita refehenfrekvence poklesne o vice jak 10%
proti stavu ped 0,4 s, ni¢ pokrauje ve funkci na 80% referéniho signalu..

Meni¢ se vrati do fiwodniho rezimu kdyz referéni frekvence dosahne &p80%
referetiniho signalu. Aklad je uveden na navazujicim obrazku.

Piikaz FWD __| I
RUN

Refererni
frekvence \ 80%

10%

0.4 \——/ 0.4
<S€c, S

/—\ \\
Vystupni 80% frekvence
frekvence - —0 ——

ménide
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(7) Operaéni mod 4 (Sn — 07)

Parametr definuj€innost nénice po momentovémigtizeni. Petizeni je detekovano za
podminek udanyctdicimi parametry :

Cn-26 = Nastavena mez momentovéretigeni, tovarni nastavenil60%.
Cn-27 =Cas detekce-tovarni nastaveni je 0,1 s.
® Digitl
Digit 1 = O Detekce momentovéhdetiZzeni nedinna.
Digit 1 = 1: Detekce petizeni dinna.
® Digit2
Digit 2 = 0: Detekce petizeni v pitbéhu ¢innosti pouze na zvolené frekvenci.
Digit 2 = 1: Detekce pouzeiprozbéhu nebo zastavovani.
® Digit3

Digit 3 = 0: Pri detekci pretizeni OL3 (na displeji Over Torque OL3)émt pokraiuje
v ¢innosti..
Digit 3 = 1. P¥i detekci getizeni je odpojen vystupdmice a je aktivovan chybovy
signal mdnice.

Proud
motort

A

Cn-26 | o NN\ Hystereze 10¢

Multifunkeni vystup

Detekcegtizeni _I—O_N- W

o P

Cn-27 Cn-27

Pro nastaveni Sn-20 az 22 =OB, je na vystupechéni¢e signal 0 momentovém fetiZzeni.

(8) Operaéni méd 5 (Sn — 08)

® Digit 1 -Specifikuje vstup referéni frekvence s desky RS 485 (PA-M nebo PA-P)

Digit 1 = 0:Refererni frekvence je ziskana z voliteIné desky RS 485

Digit 1 = 1: Referergni frekvence je ziskana z externich vétapbo z ovladaciho
panelu.
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Digit 2 -Specifikuje vstup fikazi RUN/STOP s desky RS 485

Digit 2= 0: Pfikazy RUN/STOP jsou z volitelné desky RS 485.

Digit 2 = 1: Pfikazy RUN/STOP jsou ziskanyiicich vstug nebo z ovladaciho
panelu.

Digit 3, Digit 4 - Zpisob zastaveni po chykomunikace RS 485

Digit4 Digit3 Vyznam
0 0| Stop po sestupné ratpn-02, po chybdkomunikace RS-485
0 1| Volny dokéh do STOP po chybkomunikace RS-485
1 0| Stop po sestupné rapn-04, po chyb komunikace RS-485
1 1| Cinnost pokrauje (Zastaveni po stisku klavesy STOP)

(9) Operaéni mod 6 (Sn — 09)

® Digit 1 a 2: Neni uzito.

® Digit 3 : Funkce Uspory energie, energeticka optimalizace.
Digit 3 = 0: Funkce Uspory energie je ré@ina acinnost probiha po zvolenéikce U/f.
Digit 3 = 1: Funkce Uspory energie j€iana.

® Digit 4 : Neni uzito

(10) Vybér ochran 1 (Sn —10)

® Digit 1 - Vybér ochrany proti zastavenfipozbehu.
Digit 1 = 0: Ochrana proti zastavenfi ppzb¢hu je &inna..
Digit 1 = 1: Ochrana proti zastaveni pozbhu neni dinna.

Funkce ochrany proti zastaveni prodluZuje autorkatiozkeh v zavislosti na zatizenidmice
(vystupnim proudu gni¢e), tak aby se zabranilo zastaveni &hu zrychlovani.

® Digit 2 - Vybér ochrany proti zastavenfigpomalovani
Digit 2 = 0: Ochrana proti zastavenfi ppomalovani je &inna.
Digit 2 = 1: Ochrana proti zastaverii ppomalovani nenidinna.

Funkce ochrany proti zastaveni prodluzuje autorkptizpomalovani podle velikosti
nagéti v meziobvodu rénice, tak aby se zabranildgpsti v tomto obvodu. Pro digit 2 =0
se frekvence sniZuje po zpomalovaci rampro polohové aplikace se funkce ochrany
v pribéhu zastavovani nepouziva, aby se dosétdsmEho zastaveni. Pro &t velkou
setrv@&nosti, nebo pro rychlé br&di je teba pouzit brzdny odpor, nebo brzdnou
jednotku s brzdnym odporem.
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® Digit 3 - Ochrana proti zastavenii pistaleném chodu.
Digit 3 = 0: Ochrana proti zastavenii pistaleném chodu je umo3Ta.
Digit 3 = 1: Ochrana proti zastavenii pistdleném chodu neni umaa@.

Ochrana proti zastaveni startuje snizovani frekeengripact, kdy vystupni proud
dosahne po dobu 100 ms nebo delSi hodnotu udamametiem Cn-30 (Urovieochrany

proti zastaveni i ustaleném chodu).rPpoklesu proudu pod uroxeCn-30 se frekvence
opet zvySuje. Zpomalovaci rampa jetana digitem 4 parametru Sn-10.

Vystupni —_—

frekvenct Doba zpomalovani /

N

Hysteréze 2% Doba zrychleni

J

Y4 — \
Navratovairoven i "
(V:;

Vystupni proud réni

Urovei ochrany pi
ustaleném chodu

A
4

Doba detekce: 100ms ) B L
Ochiana proti zastavenftipustaleném choc

Znézornéni ochrany proti zastaveni — ustaleny chod

® Digit 4 - Vybér doby zpomalovani fpustaleném chodu.
Digit 4 = 0: Méni¢ zpomaluje po zpomalovaci ragnhpdané parametrem Bn-02.
Digit 4 = 1: M¢ni¢ zpomaluje po zpomalovaci ratpdané parametrem Bn-04.

(11) Vybér ochran 2 (Sn —11)

® Digit 1 : Neni pouzito.
® Digit 2 : Chybovy kontakt v pib¢hu operaci reset/restart.
Digit 2 = 0:Chybovy kontakt neni vyuzit v fiibéhu operaci reset/restart..

Digit 2 = 1:Chybovy kontakt je vyuzit v ibéhu operaci reset/restart.
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Digit 3 : Cinnost néni¢e pro kratkodobémipruseni napajeni.

Digit 3 = 0: Po detekci ztraty napajeni je na displeji hla&nda UV1 a je odpojen
vystup dnice.

Digit 3 = 1: V piipad, Ze je vypadek napdjenicase uéeném parametrem Cn-37, potom
cinnost nénice pokr&uje. Ri vypadku delSim nez Cn-37 je hlaSena chyba
UV-1 .a vystupénice je odpojen.

® Digit 4: Neni pouZzito.

(12) Vybér ochran 3 (Sn —12)

Jestlize je na vstup &nice 3 giveden signal o externi ch¥lpe na displeji zobrazeno hlaseni
“Ext. Fault 3 EF3” a je aktivovan chybovy kontakténi¢ zastavuje podle nastaveni digitu 3
a digitu 4. Signal z chybového kontaktu setrvavé@aresetovaciho signalu.

® Digit 1 - Vybér arovre externiho chybového signélu ze vstupenice.

Digit 1 = 0: Neni signal z chybového relé pepnuti kontaktu vigledku externi
chyby.

Digit 1 = 1: Signal z chybového relé&igepnuti kontaktu vigledku externi chyby.
® Digit 2 - Akceptovani externiho chybového signalu.

Digit 2 = 0: Externi chybovy signal je akceptovan vzdy..

Digit 2 = 1: Externi chybovy signal je akceptovain ginnosti nenice.

® Digit 3, Digit 4 - Zpracovani externiho chybového signalu.

Digit 4 Digit 3 Cinnost meénice
0 0 | Zpomaleni do STOP po ratpn-02 (vyznamna chyba).
0 1 | Volny dok¢h do STOP (vyznamna chyba).
1 0 | Zpomaleni do STOP po rahBn-04 (vyznamna chyba).
1 1 | Pokra&ovani v¢innosti (nevyznamna chyba).

(13) Vybér ochran 4 (Sn —13)

Vypadek napajeci faze ninic¢e
Digit 1 = 0: Ochranna funkce vypadku napajeci faze jeimeia.
Digit 1 = 1: Ochranna funkce vypadku napajeci fazecjana.

® Digit 2 - Ochranna funkce vypadku vystupni faze.
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Funkce je netinnd ve stavu STOP, daléi gtejnosnérném brzdni, nebo pro vystupni
proud n¢ni¢e mensi nez 30% jmenovitého proudu.

Digit 2 = 0: Ochranna funkce vypadku vystupni faze jednata.
Digit 2 = 1. Ochranna funkce vypadku vystupni faze janga.

® Digit 3 — Zapinani chladiciho ventilatoru.
Digit 3 = 0: Ventilator je v¢innosti po zapnuti napgjeniémice.

Digit 3 = 1. Ventilator zapinaifp teplot uvniti m¢nice 5° C, (Plati pouze pro &nice
s vykonem od 30 kW).

(14) Vybér ochran 5 (Sn — 14)

® Digit 1- Ochrana motoru
Digit 1 = 0: Elektronicka tepelna ochrana motoru umiyian
Digit 1 = 1: Elektronicka tepeln& ochrana motoru neni uninan

® Digit 2 — Vyber elektronické tepelné charakteristiky.
Digit 2 = 0: Elektronicka tepelna charakteristika odpovidadaatnimu motoru.

Digit 2 = 1: Elektronicka tepelna charakteristika odpovida speitnu motoru,
(nagriklad specialni motor navrZeny pro konstantni mainen

® Digit 3 -Casova konstanta elektronické tepelné ochrany motoru
Digit 3 = 0 Casova konstanta 8 minut.
Digit 3 = 1:Casovéa konstanta 5 minut.

® [Funkce tepelné ochrany monitoruje teplotu mototuaktivaci elektronického tepelného
relé je na displeji chybové hlaseni "OL1" a je g@p vystup minice.

® P¥ zapojeni jednoho motoru na vystupémite neni nutné externi tepelné rel& P
piipojeni rekolika motoii je zapotebi pro kazdy motor zapojit samostatnou tepelnou
ochranu. V tomto fipact se nastavuje parametr Sn-14 =xxx1.

Digit 4 — Neni pouZzit.
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(15) Multifunk €ni vstupy (Sn-15~Sn-18)

® Nastavuje se hodnota paranien-15 az Sn —18.

‘. Sn_ii_1 |Tovarni
Cislo vstupu .
nastaveni
Vstup 5 15 03
Vstup 6 16 04
Vstup 7 17 06
Vstup 8 18 08

Navazuijici tabulka plati pro nastaveni libovolnéhanultifunk ¢niho vstupu.

LCD displej

Hodnota Funkce (Anglicky) Popis
Trivodicové zapojeni.
Volba oviadant | HVOLIEOVE zapd)
00 3-wire RUN Rozepnuto: FWD RUN
FWD / REV RUN
Sepnuto: REV RUN
Rozepnuto:Cinnost podle nastaveni Sn-04,
o1 Prepinanitizeni LOC / REMOT digit 1 a 2, a dale Sn-08, diga
Mistrg/Dalkows control 2 ]
SepnutoRizeni z panelu
Volba referenn Rozepnuto: Frekvendézena z externich
02 frgkvaérqi: reant Opt. Card Switch vstug
Sepnuto: Frekvendézena z vystupu PID desk
03 Multifunkéni vstup - Multi-Fct
reference 1 Command 1
04 Multifunkéni vstup - Multi-Fct Kombinaci multifunknich vstug@ 5, 6, 7 Ize
reference 2 Command 2 zvolit 6 pevré nastavenych frekvenci
05 Multifunkéni vstup - Multi-Fct
reference 3 Command 3
06 Frekvence krokovani JOG Commandg Sepnuto: Jerzadiekvence krokovani JOG
Rozepnuto: Zrychlujedase Bn-01, zpomaluje
07 Vybér dob Acc.and Dec. véase Bn-02
zrychleni/zpomaleni Switch Sepnuto: Zrychluje ¥ase Bn-03,
zpomaluje ¥ase Bn-04
08 Odpojeni vystupu Ext. B.B. NO- Sepnuto: Vystup #nic¢e je odpojen
Kontakt v klidu rozepnut | Cont. Volny doéh
Odpojeni vystupu Ext. B.B. NC- . o .
09 L Rozepnuto: Vystup gmice je odpojen
Kontakt v klidu sepnut | Cont. P ySIp EICE J& adpo)
0A Zakaz - - Inhibit Acc. and Zmegna frekvence zastavena
zrychlovani/zpomalovani| Dec.
0B Poplach p dosazeni Over Heat Alarm Sepnuto: Na panelu blika hlaseni ,OH2,

mezni teploty

meni¢ pokrauje véinnosti
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Hodnota

Funkce

LCD displej
(Anglicky)

Popis

0C-OF

Neni pouzito

Reserved

Ptikaz pro zvySovani

10 frekvence UP command Sepnut: Vystupni frekvence se zvySuje
Prikaz pro snizovani e . o
11 frekvence DOWN command Sepnuto: Vystupni frekvence se snizuje
il Ani Sepnuto: Krokovani JOG ¥
12 Pr|vkaz pro krokovani Forward Jog p “ _ ”@d
vpred FJOG FWD LED sviti. Na displeji je: 6Hz
Prikaz pro krokovani vzag Sepnuto: Krokovani JOG vzad
13 Reserved Jog L . .
RFJOG REV LED sviti. Na displeji je: 6Hz
14 to 1F | Neni uzito Rezered
20 to 2F | Externi chyba, vstup 5 External fault 5
30 to 3F |[EXterni chyba, vstup 6 |Exiernal fault 6 | Vstup signalu o externi chyb
40 to 4F [EXtemi chyba,vstup 7 |gxternal fault 7
50 to 5F | Externi chyba 8 External fault 8 Vstumnsilu o externi chyb
Pikaz pro stejnosainé c ¥ Sepnuto: Stejnosémefbrlf(énl je apllvk,ova[u_)
60 bracéni DC Brakin pouze pro frekvenci mensi nez je
Command startovaci frekvence stejno&mého
brzdni
Sepnuto: Hledani z maximalni frekvence
61 Hledani frekvence 1 Max. Freq. p i . i
Spd_Search Aplikovano i zachyceni rotoru.
Sepnuto: Hledani z nastavené frekvence
62 Hledani frekvence 2 get Freq. p J . j
pd_Search Aplikovano g zachyceni rotoru.
63~64 | Neni uZzito Reserved
65 Nulovéani integréni slozky|l_Time Reset Sepnuto: Nquva1,n| integéai slozka PID
regulatoru
66 Vypnuti PID regulatoru |PID Invalid Sepnuto: PID regulétor vypnut
67 to FF | Neni uzito Rezerved

Pri chybe nastaveni Sn-15 az Sn-18 je na displeji chybdd®&ehi OPE03. K chydojde
v pripadt, kdy nastavené hodnoty nejsou ve spravném tvaru.
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1. Nastaveni FWD/REV (nastavena hodnota = 00)
® Pro Sn-15 = 00fechazitizeni néni¢e do tivodicového maédu..

RUN
stee RN 7300PA
QLO—e—0 O RAN - sepnut
2 STOP- rozepnut
— 5
O sl
o 24VG Vybér FWD/REV

Rozepnuto : RWD
Sepnuto : RE'

Trivodi¢ové zapojeni

2. Prepinani ovladani Panel/Externi vstupy (Nastavenédanota = 01)

® Nastaveni pouze ve stavu STOP.

Rozepnuto: NMni¢ pracuje podle nastaveni parametru Sn-04, digitlihia2 a dale dle
nastaveni Sn-8, digit ligitc.

Priklad 1: Sn-04 = xx00 a Sn-08=xx11.
Rozepnuto: Exterfizeni z externich vstup
Sepnuto: Frekvencdieena z ovladaciho panelu.
Priklad 2:  Sn-04 = xx00 a Sn-08=xx00.
Rozepnut®&izeni po sériové lince RS 485.

Sepnuto: Frekvenceijgena z ovladaciho panelu, nebo z externich
vstupi.

3. Vybér desky requlatoru PID (nastavena hodnota = 02)

® Specifikace refer@miho signalu frekvence. Nastaveni v rezimu STOP.
RozepnutoRizeni frekvence z volitelné desky PID.
SepnutoRizeni frekvence z externich vstymebo z ovladaciho panelu.

4. Volitelné pracovni frekvence a krokovani JOG (astavena hodnota=3 az 6)

® Volba je uvedena v navazuijici tabulce.
® Tabulka plati pro Sn-15=03, Sn-16=04, Sn-17=86;18=06.

82



x:Rozepnuto

Frekvence Externi vstupy méni¢e
krokovani - Referen¢ni frekvence
JOG 7 6 5
Vstup 8
X X X X Referetni frekvence Master (An-01)*
X X X ZAP Analogova refereni frekvence (An-2)**
X X ZAP X Referetni frekvence 3 (An-03)
X X ZAP ZAP Referetni frekvence 4 (An-04)
X ZAP X X Referetni frekvence 5 (An-05)
X ZAP X ZAP Referetni frekvence 6 (An-06)
x ZAP ZAP x Referewni frekvence 7 (An-07)
x ZAP ZAP ZAP | Referemni frekvence 8 (An-08)
ZAP - - - Referetni frekvence JOG (An-09)

* Qvladani z panelu (Sn-04, digit 1 = 1).
**\/ piipac, Ze neni analogovy vstupémice AUX vyuzit je frekvence gena An-02.

5. Vybér zrychlovacich a zpomalovacich ramp (nastavena howta = 07)

Rozepnuto: Zrychluje gase Bn-01, zpomaluje dase Bn-02.
Sepnuto:  Zrychlujedase Bn-03, zpomalujedase Bn-04.

6. Blokovani vystupu z multifunkénich vstupa (nastavena hodnota = 08)

® Blokovani vystupu se provadi sepnutim spénaa odpovidajicim externim vstupu.

® \ piipact, Ze je blokovaci signaliweden v piéibéhu ¢innosti nenice, objevi se na
displeji blikajici hlaSeni “Ext. Baseblock bb" a gpojen vystup gnice. Jestlize
blokovaci signal zmizi restartuje émi¢ na referetni frekvenci. V pipac, ze je
souwasre privadeén signal STOP a externi blokovaci signal potomebna displeji hlaseni
“Ext. Baseblock bb" a frekvencégyde na OHz.

7. Blokovani vystupu z multifunkénich vstupa (nastavena hodnota = 09)

® Blokovani vystupu se provadiiprozepnutém spia na gislusném externim vstupu.
Funkce je stejna jako pro nastavenou hodnotu 08.

8. Zakaz zrychlovani a zpomalovani (nastavena hodta= 0A)

® Znazorrni pribéhu omezeni zrychleni nebo zpomaleni je na navdaupbrazku.
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FWD RUN
Zakaz zrychlovani

a zpomalovanf

AN

Refererni
frekvence

Vystupni frekvenc

Casovy pritbéh pii zakazu zrychlovani/zpomalovani

Poznamka: Jestlize je vypnuto napéjeni védodkazu zrychlovani/zpomalovani je zachovana
v paniti dosazend frekvence.

9. Poplach [¥i pirekroéeni mezni teploty uvni¥ méni¢e (nastavena hodnota = 0B)
® P¥i dosazeni mezni teploty je na displeji blikajitéideni “Over Heat OH2”.

10. Rikaz zvySeni/snizeni frekvence (nastavené hodnotald, 11)

® Zrychlovani/zpomalovani se provadiii pvstupu signal UP/DOWN. Referetni
frekvence ani s se nenini.

Nastavena hodnota = 10: UP — zvysuj frekvenci
Nastavena hodnota = 11 : DOWN - sniZuj fegior

» i . Rozepnuty Rozepnuty |Sepnuty kontakt
Ptikaz - UP | Sepnuty kontaJkt kontakt kontakt
- ) Rozepnuty , Rozepnuty |Sepnuty kontakt
Prikaz - DOWN kontakt Sepnuty kontakt kontakt
Zrychlovani | Zpomalovani L. .
Stav frekvencs (UP) (DOWN) Nemeni se Nenni se
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Casovy pribéh pii aplikaci p¥ikazid UP/DOWN

FWD RUN

Ptikaz UP |

Ptikaz DOWN

Horni mez
frekvence

Dolni mez
frekvence

3 . DIH Ui H D H
Vystupni

frekvenc N N N L

U =UP zrychlovani

D =DOWN zpomalovani

H = HOLD stala frekvence

Ul = DosaZzena mezni frekvende zrychlovani

D1 = DosaZena dolni mez frekvendezpomalovani

Poznamky:

1.. Ri aplikaci pikazi UP/DOWN je horni mez frekvence nastavena bez dohha
referefni frekvenci.

2. Jako dolni mez frekvence je pouzita 8&vhodnota z minimalni vystupni frekvence Cn-
07, dolni meze referémi frekvence Cn-15 a frekvenceiené naptim naiidicich
vstupech VIN nebo AIN.

3. Ri startu ng€ni¢e pomoci externickidicich signal FWD/REV z&inacinnost nénice na
dolni mezni frekvenci i vifpac, Ze gikazy UP/DOWN nejsou aplikovany.
Jestlize je napajeci ndpvypnuto je frekvence v délvypnuti zachycena v paitn Po
opitném zapnuti pokeaje ¢innost na této frekvenci

11. Rikaz pro krokovani FJOG a RJOG (nastavena hodnote 12, 13)
® Je umozino krokovani v imém a reverznim sfru.

Nastavena hodnota = 12: Krokovarsinpy sner, FJOG reference (An-09), spéna
zapnuty.

Nastavena hodnota = 13: Krokovani reversnirsRJOG reference (An-09), spiha
zapnuty.
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1. Piikazy FJOG a RJOG maiji prioritu vijpghu ¢innosti nenice.

2. P¥i sowasném aplikovanitfkazi FJOG a RJOG po dobu delSi 500 nimnih
zastavuje podle nastaveni Sn-04.

12. Externi chyby 5 aZz 8 (nastavené hodnoty = 28X, 4X, 5X : X jevrozsahu O - F)

® Jestlize je na externi vstupyiyeden signal o externi chylpe na displeji hlaseni ,Fault 5
to 8 (EF5 to EF8)“, a mmi¢ pokrauje véinnosti podle nastaveni podle kombinatg
bita jak je uvedeno v navazujici tabulce. Kombinad¢# bicuje hodnotu digitu x.

J

Bit ¢islo. 0 1
0 Vstup externi chyby: Vstup externi chyby:
Rozepnuty kontakt Sepnuty kontakt
1 Detekce externiho Detekce externiho chybového pouze v&o
chybového signalu vzdy | ¢innosti nenice
00: Zastaveni po sestupné ramfmajoritni
chyba)
01: Zastaveni volnym déhem, (majoritni
3 p | Zpracovani externiho chyba)
’ chybového signalu 10: Zastaveni po rardBn-04, (majoritni
chyba)
11: Pokrgovani v¢innosti, (minoritni
chyba)

Piiklad nastaventi :

Nastavena hodnota: = 2 4 Hexadecimda(r2 =0010, 4=0100)

Vyznam nastaveni:

Nastavena hodnota 24H
2 4
Binarni gepis 0010 01 0 0
Vyznam Externi chyba 5 ze Volny dolkéh do | Detekce| Zapnuti

vstupu 5

STOP vzdy | kontaktu
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Majoritni chyba: V pipadt chyby je zobrazeno chybové hldSeni@it zastavuje podle
volby #pobu zpracovani externi chyby. Chybovy kontaltgvovan.

Minoritni chyba: V pipact chyby je zobrazeno chybové hlaSeni a displegblik

Zobrazeni externich chybovych stair

Displej ovladaciho panelu
Cislo chyby Multifunk éni (Minoritni chyba)
inoritni chyba
vstup (Majoritni chyba) L .y'
Displej blika
Externi chyba 5 Vstup 5 Ext. Fault 5 (Fault ER5) Ext Faé,t[55) (Alarm
Externi chyba 6 Vstup 5
Ext. Fault 6 (Fault EF6) ¢ Faé"FtEg (Alarm
Externi chyba 7 Vstup 5
Ext. Fault 7 (Fault EF7) ¢ Faé"Ft;) (Alarm
Externi chyba & Vstup 5
Ext. Fault 8 (Fault EF8) = Faé"FtS (Alarm

13. Externi pfikaz pro_injektované stejnosmérné brzdéni (nastavena hodnota = 60)

Prikaz DC brzdni se provede i pro zastavenymt. Prikaz krokovani JOG ma prioritugd
DC brzdnim.

Ptikaz pro
stejnosnirné
brzdni '
Prikaz
FWD RUN

DC brzdni DC brzdni

Startovaci frekvenc
DC brzdni(Cn-10)
Vystupni T
frekvenct

Casovy pritbéh DC brzdéni

14. Externi pfikaz pro hledani rychlosti (nastavené hodnota = 6562)

® Zachycuje otéejici se rotor, nagklad pi dobéhu. Motor niize pracovat bez peruSeni
s vyuzitim funkce hledani rychlosti.

Nastavena hodnota = 61: Hledani rychlosti z maxiimaékvence.
Nastavend hodnota = 62: Hledani rychlosti z refarefiekvence.
® Piikazy hledani rychlosti s hodnotami 61 a 62 nemdhg aplikovany sotasre.
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® Pii prikazu RUN sotiasré s prikazem hledani ve stavu odpojeni vystupu (blokovani
vystupu) nénice startuje po ipojeni vystupu operace hledani rychlosti se zpoid
(blokovacicas) udanym parametrem Cn-40.

® Operace hledani rychlost startuje jen pro proushite WtSi nez je udany parametrem
Cn-38 (mezni hodnota pro operaci hledani rychlogtiekvence odpovidajici zachyceni

piedstavuje synchronizai bod, ze kterého se provadi zrychleni nebo zpemhaha
referergni frekvenci.

® Nasledujici obrazek zachycujaipgh operace hledani rychlostiizachyceni rotoru.

Prikaz FWD (REV)
Piikaz hledar
rvchlosti
Max. frekvence nebo Detekce souhlasu
refererni frekvence R - rychlost

v okamziku povelu hledani

Vystupni
frekvenct

IR —
-

Min. ¢as blokovani

Napeti pri hledant—= ~---____ NAvrat nz
’ rychl(,)Stl odpovidajici
Vystupni napsti pii chodu

' Operace hledani

napetl _rychlost

Casovy pritbéh pii zachyceni rotoru

14. Externi pfikaz pro nulovani integraéni slozky PID (nastavena hodnota = 65)
® P¥i piikazu z multifunknich vstug (5 —8) je nulovana integtai slozka PID regulatoru.

15. Vyrazeni PID requlatoru (nastavena hodnota = 66)

Po pikazu z multifunknich vstug (5 —8) je vyazen PID regulator. Zadana hodnota je
potom pouzita jako referéni frekvence, tj. 0 az 10V (nebo 4 to 20mA).

88



(16) Multifunk éni analogovy vstup (Sn — 19)

Nastaveni funkci analogoveho vstupu (vstup AUX).

Nast. LCD displej .
hodnota Funkce (Anglicky Poznamky
AUX referertni . UZito pro MASTER/AUX referenci
Auxil Freg. Cmd.
8 frekvence* wxiiary Fred. ©md- | qekvence
Zisk reference frekvence . L .. .
01 (F Zisk) ~ Freq. Cmd. Gain | Celkovy zisk: Interni zisk (Bn-05) x F Zisk
Posun referemi frekvence . , N et
02 1 (F BIAS 1) Cmd. Bias 1 Celkovy posun: Viiiti posun (Bn-06) + F BIAS |
Posun referemi frekvence . , N et )
03 2 (F BIAS 2) Cmd. Bias 2 Celkovy posun: Viiiti posun (Bn-06) + F BIAS 2
04 Uvroyven rpomentoveho Over Tq. Level Vn['Er_nl urovei detekce fetizeni (Cn-26) je
pretizeni newinna
05 | Napstovy posun V/F curve Bias N&fovy posun zavislosti U/f
06 Zména ramp | Acc. and Dec. coeff. Doba zryghlem/szJomaIem sesm pomoci
zpomalovéni/zrychlovani analogového nagpi
Injektovany brzdny proud se&mi pomoci
S . analogového vstupu (10 V/jmenovity proud).
07 | Proud DC brzéni DC Brakin current Vnitini hodnota DC brzdného proudu (Cn-11) |je
nel&inna
) Urovei ochrany proti zastaveni nastavitelna
08 | Urovei zastavenif chodu | Run stall Level analogovym vstupem. Parametr Cn-30 je
necltinny
09 | Vybér regulatoru PID | PID Command Uplatiuje se PID regulator
Dolni mez referetni frekvence nastavitelna
OA | Dolni limit frekvence Freqg. Cmd. Low Boundnalogovym vstupem. (Parametr Cn-15 je
nel&inny)
Nastaveni zakazanvch Nastaveni zakazanych frekvenci. (Lze nastavit p
0B . y Freqg. Jump 4 pridavné hodnoty k frekvencimdanym
frekvenci 4 .
parametry Cn-16 az Cn-18
Teplotni snim&motoru PTC termistor je
Ochrana motoru oroti zapojeny mezi vstup MT-AUX a GND. Ochranal
oC B P MTR OH protect motoru je aktivni jestlize podpor PTC termistorfi
prehrati e e oo
je vétsi nez 133Q, zpEtny navrat je j odporu
5500
O0D~0F | Neni pouzito Reserved

* Nelze kombinovat s An-02.
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Multifunk ¢ni analogové vstupni charakteristiky

1.Sn-19 =00 2.5n-19=01 3.5Sn-19 =02
A
100% 200 ! 10% 1
Refererni F Zisk 1.00 FBIAS 1
frekvence. . 3 |
0% 6v v oV 5V 10V 0% ov ov
AUX vstup AUX vstup AUX vstup
4.5n-19 =03 5. Sn-19 f 04 6. Sn-19 =05
A
lo% “ 7777777777777777777777777777777 ‘ Urove"l 200% 100V
i momentovéhi
FBIAS 2 0% ov_—5v 1dv > pretizeni % V BIAS
-10% oV ov oV v
AUX vstup AUX vstup AUX vstup
7. Sn-19 =06 8.5Sn-19 =07 9. Sn-19 =08
w0t 100%" 200% |
Redukni DC brzdny Ochrana
koeficient 1 3 - proud o - proti 30% ‘
oV 1V ov ° ov 1ov | Zestavenh oy sy o
AUX vstup AUX vstup AUX Vstup
Zrychleni/Zpomaleni =
Cas Zrychleni/Zpomaleni (Bn-01-04)/
Redukni koeficient
10. Sn-19=09 11. Sn-19 =0A 12. Sn-19=0B
A Max. vystupni frekvence A Max. vyst. frekvence
"y . (Cn-02) (Cn-02)
Vstup Zadané hodnoty PID Dolni mez Nastaven
(0-10V) frekvence zakazanych _
oV ov " frekvenci 4 oV 0V
Multifunké&ni Multifunkéni
analogovy vstu analogovy vstu
0,135Sn-19 =0C
L ) +15V
» Detekini snima teploty motoru (PTC termistor) ~AMT
* Ochrana je aktivni pro /21332, zpoZa&ni AU
aktivace ochrany je teno (Cn-63), na displeji
je hld3eni “Motor Overheat OH3”
a meEni¢ zastavuje. Zfisob zastaveni zavisi na digitech 3 RT
a 4 parametru Sn-12 a chybovy kontakt je aktivni.
* Poplach pehrati motoru (OH3) Ize resetovalti p Odpor() GND
Rr<5500.
¢ Typicke hodnoty termistoru: 1330) @, 1
Tr-5°C: RE 550
Tr+ 5°C: RP133Q -
Tr-20°C: Rk 252 D ) S ——— Teplota
Tr+15°C: RB400Q2 /" | ‘\
Tr-5° T Trese
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(17) Nultifunk éni Reléovy vystup (Sn — 20 a7z Sn-22)

Nastavené hodnoty v¥tu jsou v navazujici tabulce. Vystup signalu j@@zZhas po detekci

sisnélu.
Vyvod ¢islo Sn
Reléovy vystup R2A-R2C Sn-20
Logicky vystup D01-DCOM (Oteaeny kolektor) Sn-21
Reléovy vystup R1A-R1C Sn-22
Nast. LCD displej .
hodnota Funkce (Anglicky) Popis
00 |Ustaleny chod Running Sepnuto:Mip&hu ¢innosti
01 |Nulova rychlost Zero speed Sepnuto: Nulové rydhlos
Sepnuto: Ref. frekvence — Cn-22/ystupni
02 |Souhlas frekvence Frequency Arrive frekvence< Ref. Frekvence + Cn
22
Frekvence ve , Sepnuto: (Cn-21 — Cn-2&)Vystupni
03 zvoleném pasmu Agreed F Arrive frekvence< (Cn-21 + Cn-22)
04 |Detekce frekvence 1 Freq. Det. 1 Sepnuto: VystinpRivence<Cn-32
05 |Detekce frekvence 2| Freq. Det. 2 Sepnuto: Vystinekivence>Cn-33
06 S'?”?‘Y”a funkce Run Ready OK! Sepnuto: Spravna funkcinite
menice
07 E:gll,(ce poklesu Low Volt Detect | Sepnuto: Pokles riip
08 BI9K9van| vystupu Output B.B. Sepnuto: Blokovani vystupu
menice
09 |Zdroj referesni Ref. Cmd. Rozepnuto: Exterrfizeni
frekvence Operator SepnutoRizeni z ovladaciho panelu
L, Run Source Rozepnuto: Exterriizeni
OA |Zpisob rizeni .
P Operator SepnutoRizeni z ovladaciho panelu
Detekce
OB |momentového Over Tq. Detect SepnutdiRietekci nulova reference
pretizeni
Ztrata referetni Freq. Cmd. ) p , .,
oC frekvence Missing Sepnuto: Ztrata referéniho signalu
OD |Neni uzito Reserved
OE |Chyba Fault Sepnuto: Chyba (kr&@PF 00, CPF 01)
OF [Neni uzito Reserved
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1. Ménié v ¢innosti (nastavena hodnota=0)
® Kontakt je sepnuty potfkazech FWD nebo REV.

2. Nulova rychlost (nastavena hodnota=1)

® Kontakt je sepnuty pro frekvenci nizSi nez minini&stupni frekvence.

3. Souhlas frekvence (nastavena hodnota=2)

® Kontakt sepnut pro frekvenci v pasmu dle obrazku.

Detelkéni pasmo C-22 ! Refererni frekvenc

i ) Sepnut
Vystupni frekvence

Signal souhlasy————

(Refererni frekvence -Cn-22Vystupni frekvences (refereini frekvence+Cn-22)

4. Dosazena nastavena frekvence (nastavena hodnda=

® Kontakt je sepnuty pro ukéany proces Zrychleni/zpomaleni a pro vystupni feskov
v deteknim pasmu dle navazujiciho obrazku..

Refererni frekvenc j

Detekni pasmo X \\ Cn-21

Vystupni frekvence

Signél souhlasu
Sepnut

(Cn-21 - Cn-22X Vystupni frekvence (Cn-21 + Cn-22)
Cn-21: Bod souhlasu frekvence
Cn-22: Detekni pasmo
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5. Detekce frekvence (nastavena hodnota=4)

® Kontakt je sepnuty kdyz je vystupni frekvence romedo mensSi nez Cn-32, jak ukazuje

nasledujici obrazek.

Cn22 v /

Vvstpnifrekvenct

Detekeni signal Sepnut

\\— Cn-32

Vystupni frekvences Cn-32
Cn-32: Detekce frekvence — Urave

Cn-22: Pasmo souhlasu, pasmo detekce

6. Detekce frekvence (nastavena hodnota=5)

® Kontakt relé je sepnuty pro frekvenci
nasledujici obrazek :

rovnou nehdSivnez Cn-33, jak zachycuje

Cn22 % /

Vystupni frekvence

Sepnut

Detekeni signal

N\ cn33
\_
L

Vystupni frekvence: Cn-33, Cn-33: Detekce frekvence — Uroe Cn-22: PAsmo

souhlasu, pasmo detekce.

7. Méni¢ pripraven pro ¢innost (nastavena hodnota = 6)

® Kontakt zapnut kdy je gmi¢ pripraven keinnosti.

8. Detekce poklesu nagli (nastavena hodnota = 7)

® Kontakt je zapnutyip detekci poklesu napajeciho rep

9. Detekce blokovani vystupu (nastavena hodnotad)

® Kontakt je sepnutyijpodpojeném vystupu émice.
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10. Zdroj referenéni frekvence (nastavena hodnota = 9)

Kontakt je sepnuty pro referémi frekvenci z ovladaciho panelu.

11. Zdroj ovladacich grikaza (nastavena hodnota = 10)
® Kontakt je sepnut pro ovladadiikazy, to jesttizeni z ovladaciho panelu.

12. Detekce momentovéhoigetiZzeni (nastavend hodnota = B)

® Kontakt je sepnuty po detekci momentovélietieni a #stava sepnuty po celou dobu
pietizeni. Detedni Uroveéi pro momentové ietizeni je udana parametrem Cn-26 a
detekni doba parametrem Cn-27.

13. Ztrata referenéni frekvence (nastavena frekvence=C)

® Kontakt je sepnuty po detekci ztraty signélu.

14. Neni pouzito (nastavena hodnota = D)

15. Chyba funkce nénie (nastavena hodnota = E)
® Kontakt je sepnuty po detekci majoritni chyby. 6byeé hlaseni ,Error 1 CPF00".

14. Neni pouzito (nastaveni hodnota = F)
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(18) Adresa m énicée (Sn-23)

Adresa nénica je v rozmezi 1 az 31.

(19) RS-485 Nastaveni komunika €éniho protokolu (Sn-24 )

Méni¢ 7300PA ma d¥ volitelné desky pro komunikaci RS 485. Komuriikbdesku PA-
M (MODBUS protocol) a desku PA-P (PROFIBUS protgcolTyto desky umaiuji
monitorovani stavu gmice, éteni parametr, nastaveni &zeni nénice.

Definice parametr.
Sn-24=m o o o

| [ Nastaveni parity

( 00: Bez parity
01: Suda parita
10: Lich& parita
11: Neni uzito

Rychlost komunikace
( 00: 2400 bps (bit/sec)
01: 4800 bps
1 10: 9600 bps
11: 19200 bps

Forméat penaSenych dat : 1 start bit, 8 datovycli, bt paritni bit, 1 stop bit.

Pro komunikaci mezi gmi¢em a externi jednotkou se pouzivajiidreé fikazy:

a. Rikaz procteni adresy pa#ti ménice.

b. Fikaz pro zapis do paf menice.

c. Testovaci Pkaz, ktery testuje komunikai status mezi gnicem a externi jednotkou.
Zmeénu nastaveni Sn-23, Sn-24 Ize prostadklidovém stavu inice.

V prabéhu komunikace RS 485 neni dovoleno pouZivéitka DRIVE/PRGM.

BlizSi udaje jsou obsazeny v manualech :

7300PA RS-485 MODBUS Communication Application Mahu

7300PA RS-485 PROFIBUS Communication Applicationial
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(20) Jazyk zobrazeni na displeji LCD (Sn-25)
® Sn-25 = 0: Anglicky, Sn-25 = Tinsky

(21) Multifunk éni analogovy vystup A01 (Sn-26)

(22) Multifunk €éni analogovy vystup A02 (Sn-27)
® Analogové vystupy A01, AO2 mohou podéavat informaeielikosti ndsledujicich veiin:

Sn-26, Sn-27 Monitirovana veli¢ina (LCD Popis
Nastaveni Displejy) Vstup Vystup

0 Pozadovana frekvence 0 ~ max. frekvence
1 Vystupni frekvece 0 ~ max. frekvence
2 Vystupni proud 0 ~ jmenovity proud
3 Vystupni nagti 0 ~ jmnovité nagti
4 DC nagti meziobvodu 440V: 0 ~ 800vDC
5 Vystupni vykon 0 ~ maximalni vykon 0 ~ 10V
6 VIN Analogovy vstup 0~10V
7 AIN Analogovy vstup 4 — 20mA
8 AUX Analogovy vstup 0~ 10V
9 EIEIN[;etekovana hodnota (V N - 10v
10 Rizeni komunikace 0 ~ 100%*

® Zisk vystupu Bn-11, Bn-12 ovlituje velikost nagti na analogovych vystupech A0l a
A02. Amplituda 10V odpovida 100% monitorované giely.

*1 Pro Sn-26 ~ Sn-27=10, kdy vystup na multiftmikh vystupech A01, A02 jézeny ze
sériove linky jsou podrobnosti uvedeny v “7300MA®DBUS/PROFIBUS application
manual”.

(23) Neni pouzito (Sn-28)

(24) Neni pouzito (Sn-29)
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(25) Vyb ér opera éniho nddu pro pumpy (Sn-30)

® Parametr pro volitelnou desku PA-PID. Jestlizeingeska instalovana je nastaven
parametr Sn-30 =0. Podrobnosti viz “PA-PID instimctmanual”.

® Sn-30=0: PA-PID deska n&ana.

Sn-30=1: Pevny mddizeni néni¢e, zastavuje pumpytipsekvenci firt —run-last stop
(prvni zapnuta — posledni vypnuta) Pouze jedmapga jefizena ndnicem,
ostatni jsou ifpojeny k napdjecimu zdroji. Sekvence prvni zapnuta

posledni  vypnuta zastavuje vSechny pumpy. @pémdd je vhodny pro
rizny vykon motar..
Sn-30=2: Pevny mddzeni néni¢e, zastavuje pouze pumpy puiigené ngnicem.
Sn-30=3: Pevny moétizeni nénic¢e, Zastavuje vSechny pumpyi gekvenci first-run-
first- stop (prvni zapnuta prvni vypnutd). Tagkvence zastavuje vSechny
motory a zachovavéa u vSech mdtstejné zatizeni. Opena mod je vhodny
pro motory stejného vykonu.
Sn-30=4: Cyklicky modizeni nénice, zastavuje vSechny pumpyi gekvenci first-
run- first-stop (prvni zapnuta prvni vypnuta). ¥8By pumpy jsouizeny
meniéem a vyuZivaji sekvenci first-run-first-stop, Ktezastavuje vSechny

pumpy.
Sn-30=5: Cyklicky modizeni nénice, zastavuji se pouze pumpizené ngnicem.
® Pevny a cyklicky médizeni je na navazujicich obrazcich.

MCO(RY1)
- NV / ] NV MCO(RY1)
apajen MCL(RY?2 Napajen
3 X 400V (RY2) @ | 3xa00 MC1(RY2) @
MC2(RY3) | |
— {(m2) MC2(RY3)
MC3(RY4) 1 -
:@.-- B MC3(RY4) @
MC4(RY5) - —'i va) MC4(RY5)
MC5(RY6) i" NS MC5(RY6)
MC6(RY7) i M6 ' MC6(RY7)
MC7T(RY8) 1/ N
(RY8) i@ MC7(RY8) @
(@) Pevny odizeni (b) Cyklicky modizeni

Opera¢ni médy pri Fizeni pump

(26) Ovladani relé 2 na desce PID (Sn-31)

(27) Ovladani relé 3 na desce PID (Sn-32)

(28) Ovladani relé 4 na desce PID (Sn-33)
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(29) Ovladani relé 5 na desce PID ( (Sn-34)

(30) Ovladani relé 5 na desce PID (Sn-35)

(31) Ovladani relé 5 na desce PID (Sn-36)

(32) Ovladdani relé 5 na desce PID (Sn-37)
® DalSi aplik&ni parametry viz “PA-PID instruction manual’.
® Deska je pouzita pro ovladani pump ON/OFF (ZAP/VYP)
Sn-31 ~ 37=0: Relé nejsowinnosti.
Sn-31 ~ 37=1: Relé aktivni.

(33) Parametr kopirovani (Sn-38)

® Ovladaci panel JNEP-32 LCD umnje penést parametry nastavené na ovladacim
panelu (digital operator) dodni¢e a fenést nastavené parametry énimie na ovladaci
panel.

® Digitalni ovladaci panel kontroluje svoji pa&thEEPROM nebo paéi EEPROM u
meénice @i ndsledujicim nastaveni:

Sn-38 = 0: Neinny stav.
Sn-38 = 1: f&nos dat (digital operates inverter).
Sn-38 = 2: f#&nos dat (inverter> digital operator).
Sn-38 = 3: Test EEPROM pamoperaniho panelu.
® Parametry lze kopirovat mezi jednotlivyménici pii nasledujicim postupu:

Krok 1: Kontrola pansti EEPROM u digitalniho ovladaciho panelu, (Sn-883.
Nasledna kontrola parEPROM u ngnice (Sn-38="04").

Krok 2: NataZeni a kopirovani paranietenice do EEPROM ovladaciho panelu, (Sn-
38=2).

Krok 3: Renos a kopirovani paramitwper&niho panelu do EEPROMdnice, (Sn-
38=1).
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2.5 Monitorovaci parametry Un- oo
Parametr Nazev Udaj Eggispleji Jednotky Popis
5 . Un-01=60.00Hz c s .
Zobrazeni zadané frekven
Un-01 ]I:’oiadovana Frequency 0.01Hz obraze . ?d.a,e ekvence
rekvence Command Zobrazeni zavisi na Cn-20
. . Un-02=60.00Hz Zobrazeni vystupni frekvence
n-02 |Vystupni frekvence 0.01Hz f
Un-0 ystup Output Frequency Zobrazeni zavisi na Cn-20
. . Un-03=12.5A . .
Un-03 |Vystupni proud Output Current 0.1A | Hodnota vystupniho proudu
. . . Un-04=220.0V - . .
Un-04 |Vystupni napti Output Voltage 0.1V | Zobrazeni vystupniho nép
" . Un-05=310.0V L .
Un-05 |Napsti meziobvody DC Voltage 0.1V | Zobrazeni nafi meziobvodu
. P Un-06= KW Zobrazeni vystupniho vykonu
Un-06 |Vystupni vykon Output Power 0.1KW ménice
Un-07 |Cinitel (ginnosti LCJ)n-O7=O.90 0.01 | Zobrazendinitele &innosti
utput P.F.
Osmibitové stavoveé slovo
1 bit — vstup 1 (v&havnejnizsi bit)
2 bit — vstup 2
3 bit — vstup 3
o *2 4 bit — vstup 4
Un-08 St?v digitalnich |, 08-00000000| [ |5 bit — vstup 5
VStup I/P Term. Status 6 bit — vstup 6
7bit — vstup 7
8 bit — vstup 8 (vdhavnejvyssi bit)
0= vstup rozepnuty, 1=vstup
sepnuty
Osmibitové stavové slovo
1 bit — Kontakt relé R2A-R2C
2 bit — Vystup D01-DCOM
3 bit — Kontakt relé R1A-R1C
%3 4 bit — Rezerva
. 5 bit — Rezerva
Un-09 |Stav vystug Un-09=00000000 O 6 bit — R
O/P Term. Status it — Rezerva
7bit — Rezerva
8 bit — Rezerva, (vaheéwnejvyssi bit
0= vystup rozepnuty, 1=vystup
sepnuty
Un-10=00001
Un-10 |Verze softwaru Software Version O
Un-11 Nabshlé pracovni | Un-11=00001Hr 1Hr Celkova doh cinnosti ve stav
) hodiny Elapsed Time RUN
Un-12 Dodana energie | Un-12=00001Kwh 1Kwh | Celkova dodana energie motoru

motoru

Elapsed Energy
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Parametr Nazev Udaj Eég'SpleJ' Jednotky Popis
0: Neni volitelna deska
K6 idavné volitel Un-13=0 1: PA-M (MODBUS) deska
0a priaavne voliteine -1o= -
Un-13 desky None Opt. Card 1 2-5: Rezerva
6: PA-P (PROFIBUS) deska
8: PA-PID deska
Prod faze U Un-14=1.00V
Un-14 1 \/ztana hodnota IU current
Proud faze W Un-15=1.00V
Un-15 oy
VztaZzna hodnota IW current
Pro“q \fStUpvm,ho Un-16=1.00V 0.01V |Rozsah 0,00 — 5,00 V
Un-16 usnErmovace
. DIAC current
VztaZzna hodnota
n- FEL Pro HEPAEL |\ epik voltage
vztaznych hodnot
Externi analogovy| Un-18%10.00V Rozsah: 0.00V ~ 10.00V
Un-18 vstup VIN Voltag Input 0.01v
Externi analogovy| Un-19=20.0mA Rozsah: 0.00V ~ 10.00V
Un-19 vstup AIN Current \ / Input 0.ImA
Multifnk¢ni vstup | Un-20=10.00V Rozsah: 0.00V ~ 10.00V
Un-20 AUX Multi-Fun/\/Input 0.01V
Rozsah: -9.999 ~ +9.999
Zobrazena fepaitena hodnota zavisi ng
Bn-21 a Bn-22.
.. i Frekven
AUX Zadana ho o—s| PD
PID Detekovana
Un-21=1.000
Un-21 hijno'Ea po PID Detect 0.001 Egé-nota
prepctu VIN O—> D
AN ¢ i
PID Det. hodnota, viz
Un-21

*1 Hodnoty Un-11 a Un-12 Ize resetovéit $n-03=1000 a1001

*2 Zobrazen

i vstupna displeji INEP-33 LED :

: : : : : Nesv.: Rizepnuto
Sviti : Sepnuto

Vstup @
Vstup @
Vstup ®
Vstup @
Vstup ®
Vstup ®

=

Vstup @

Vstup
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*Zobrazeni vystupna displeji INEP-33 LED

Nesv.:Rozepnuto

Sviti : Sepnuto

\—V)’/stup R2A-R2C
Vystup DO1-DCOM

Vystup R1A-R1C



2.6 Monitorovaci parametry Hn

® Stav vstufi a vystuph Ize monitorovat v PRGM modu pomoci pararéin-oo .

Udaj na displeji

Parametr Nazev LCD Jednotky Popis
Napsti HN-01=622.0V C .
Hn-01 meziobvodu DC Voltage 0.1V |Zobrazeni nafii meziobvodu
Osmibitoveé stavové slovo
1 bit — vstup 1 (vahavnejniZsi bit)
2 bit — vstup 2
3 bit — vstup 3
C . *2 4 bit — vstup 4
Hn-02 St?\’ digitalnich |\ 02-00000000| -~ |5 bit—vstup 5
Vstup I/P Term. Status 6 bit — vstup 6
7bit — vstup 7

8 bit — vstup 8 (vahavnejvyssi bit)

0= vstup rozepnuty,
sepnuty

1=vstup

Hn-03

Stav vystug

*3

Hn-03=00000000
O/P Term. Status

Osmibitové stavove slovo

1 bit — Kontakt relé R2A-R2C

2 bit — Vystup D01-DCOM

3 bit — Kontakt relé R1A-R1C

4 bit — Rezerva

5 bit — Rezerva

6 bit — Rezerva

7bit — Rezerva

8 bit — Rezerva, (vahéwnejvyssi bit

0= vystup rozepnuty, 1=vystup
sepnuty

Hn-04

Volitelna pridavnd

Hn-04=0

0: Neni volitelna deska
1: PA-M (MODBUS) deska
2 -5: Rezerva

deska None Opt. Card
P 6: PA-P (PROFIBUS) deska
8: PA-PID deska.
Prod faze U Hn-05=2.50V
Hn-05 Vztazna hodnota IU current
HN-06 Proud faze W Hn-06=2.50V
Vztazna hodnota IW current
. Rozsah 0,00 — 5,00 V
HN-07 PLZl:rqér\{sot\l/Jgégho Hn-07=L00v | 001V
n- e DIAC current
Vztazna hodnota
HN-08 Al?tg refeter&nvl i Hn-08=2.50V
N-U6 1Napell pro PEPALEL - \popiy voltage

vztaZznych hodnot
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Udaj na displeji

Parametr Néazev LCD Jednotky Popis

Externi analogovy Hn-09310.00V Rozsah: 0.00V ~ 10.00V
Hn-09 vstup VIN Voltagé\/ Input 0.01v

Externi analogovy Hn-10=20.0mA Rozsah: 0.0 ~ 20.0mA
Hn-10 vstup A|Ng ) Curren Input 0.1mA

Multifunkéni vstup  Hn-11=10.00V Rozsah: 0.00V ~ 10.00V
Hn-11 AUX . Multi-Fun&/lnput 0.01v

_ Zobrazeni provozni doby p

HN-12 Doba provozu HN-12=00001Hr 1Hr |RUN menice

motoru Elapsed Time >

Zobrazena data lze resetovat

Hn-13 | Verze softwaru Hn-13=00001 - Pro tovarni pouziti

Software Version
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2.7 Typové parametry On- oo

® Typove parametry jsou nastaveny na optimalni hadngi inicializaci. Za normalniho
stavu je nenifeba nénit.

Zobrazeni na

Funkce |Parametr Nazev LCD displeji Popis Tovami
. nastaven
(Anglicky)
xx0x: Referegni frekvence je uloZzena
do parti pro stav HOLD (Pro
. . On-01=0000 fizeni UP/DOWN)
On-01 [Stavtizeni 1l . L 0000
: Control Status Ixx1x: Refereiini frekvence neni ulozena
do pasti pro stav HOLD (Pro
tizeni UP/DOWN)
xxx0: Ochrana rénice (OL2) &inna
On-02=0000 |xxx1: Ochrana réni¢e (OL2) &inna
On-02 |Staviizeni 2 L, 0000
St g Control Status %xx0: Funkce AVR dinna
” av. xx1x: Funkce AVR netinna
fizeni
xxX0: Zisk stabilizace zavisi na vystupnim
napsti menice
xxx1: Zisk stabilizace je @en On-7
Staviizeni 3 0On-03=0000 |X*¥0%: D\{o'ufazc,)va modulace PWM
On-03 Control Status §X1x: Ttifazova modulace PWM 0000
x0xx: Kompenzace &iniku zavisi na
vystupni frekvenci
x1xx: Kompenzace diniku je pevig
nastavena
On-04 0On-04=0000
On-05 Neni uzito Reserved OOOO
On-06
: - On-07=0.10 ,
Stabili- On-07 |Zisk stabilizace Hunt_Prev. Gain Rozsah: 0.01 ~ 2.55 0.10
zace -08=030°
On-08 |Mez stabilizace Oon-08 030.@ Rozsah: 0 ~ 100% 30%*1
Hunt_Prev. Limit
L Casova On-09=005 _ 5*1
Rizeni | - On-09 konstanta filtrgi_Det. Time ConstRozsah. 1(3.5ms) ~ 100 (350ms) (17.5ms)
detekce
proudu| on-10 |Neni uzito gn-lO—O 0
eserved
on-11 Zpozdni On-11=011 |Rozsah: 11
aktivni ON-Delay Time |11 (2.75us) ~ 160 (4Qs), :0.2s (2.75%us)
Rizeni Zpozdkni
zpozetni aktivni ondely  |RozSANO ~ 160 (48), =0.2 14 (3
On-12 Kompenzovan %NO;]E)elay ozsah:0 ~ (48), :=0.2%is (3.5us)
pen.
hodnota
On-13 |Neni uzito On-13=0 0
Reserved
On-14 |Neni uzito Oon-14=0 0
Reserved
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Zobrazeni na LCD

Funkce Nazev displej Popis Tovarnt
. nastaveni
(Anglicky)
on-15 Sitka pasma detekiho On-15=010% Rozsah: 0 ~100% o0t
- . . (1]
Detekce filtru vykonu Power_Det. Dead ZoneJednotka nastaveni: 1%
aspory -
energie | 5,1 |Casova konstanta filtry On-16=020 Rozsah: 1 ~255 20 (140ms)
detekce vykonu Power_Det. Time ConstJednotka nastaveni: 1 (=7ms)
: faze- On-17=00.308 Rozsah nastaveni: 0 ~ 65.585
on-17 deor motoru : faze n : , 0.3082+1
faze Motor Line R Jednotka nastaveni:0.001
Rizeni -
zvyseni Momentova ) On-18=425W Rozsah nastaveni:0 ~ 65535W .
On-18 |kompenzace po ztrét . 425W*
momentu s4ETe Tq. Compens. Care Logdednotka nastaveni:1W
on-19 |Mez kompenzace On-19=100V Rozsah nastaveni:0 ~ 50%/* 100V
momentu Tqg. Compens. Limit |Jednotka nastaveni:1V
Rozsah nastaveni:0.000 ~
On-20=00.002
On-20 |Konstanta motoru R1 Motor R1 65.53%2 0.00@
Jednotka nastaveni:0.001
On-21=00.000 Rozsah nastaveni:0.000 ~ 65.835
On-21 |Konstanta motoru R2 z ven! . 0.00@
Uspora Motor R2 Jednotka nastaveni:0.Q01
energie On-22=00.000mH |Rozsah nastaveni: 0.000 ~ 65.535m
Konstanty| On-22 Konstanta motoru L Motor L Jednotka nastaveni:0.001mH %.OOOmH
motoru *3 R h . 0.000
0zsan nastaveni:O. ~
On-23=00.0001%2/
On-23 |Konstanta motoru Rm Motor R ®  |65.535n0/0 0.000mMY/w
otorkm Jednotka nastaveni: 0.00@vm»
On-24=00.00mH Rozsah nastaveni:0.00 ~ 655.35mH
On-24 |Konstanta motoru Lm z ven! 0.00mH

Motor Lm

Jednotka nastaveni:0.01mH

1. Tovarni nastaveni zavisi na vykongmge, viz parametr Sn-01.

Hodnoty v fedchozi tabulce paramétodpovidaji standardnimu motoru TECO,.
440V, 60Hz, 25HP (18.5KW).

koeficient Uspory energie K2 a uklada jako pararGets8.

pii startu napti.
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Nastaveni |ze prové&tipouze pro Cn-60=FFHiPzmén¢ hodnoty se vypétava

Konstanty motoru On-20 az On-24 se ukladaji dogiaNVRAM a piechézeji na 0




3. Chyby a jejich odstran éni

M¢éni¢ fady 7300PA maji ochranné a vystrazné funkcetipgot vyskytu chyby se
odpoji vystup mni¢ a je sodasré aktivovano chybové relé, vystupy:R3A-R3C, R3B-

R3C:

A. Provozni chyby

LCD Dispej
(Anglicky)

Vyznam

Pri¢ina

Co délat?

Fault (UV1)*!
DC Volt. Low

Pokles napajeciho najti.

Méni¢ zastavuje P poklesu DC
napgti v meziobvodu po dobu
15ms, nebo i povolené ztrét
nagti po dobu 2s.

Mezni nagti meziobvodu: 420\

1. Maly vykon n&nice

2. Pokles nagti

v napajeci  siti

3. Nastavena kratka dob
zrychleni

1. ZwtSit vykon nenice

2. Kontrolovat odpor
vedeni a ochranné
smyky

3. Prodlouzit dobu

rozbhu

7}

Fault (UV2)*!
C/B DC Volt. Low

Pokles napajeciho najti
Fidicich obvodi
Vystup nénice je odpojen

1. Pokles nagti v siti

1. Kontrolovat napajeci
naggti

Over Current

hodnota proudu gmice.

Chyba startovaciho relé. 1.Vadné startovaci relé | 1. Kontrolovat relé
Fault (UV3)*! 2. Zavada v elektronice | 2. Kontrolovat indikani
MC Ans. Fault | Chybna funkce startovaciho relé obvod nagti
meziobvodu
Proudové pretizeni. 1. Kratka doba zrychleni| 1. Prodlouzit dobu
Vystupni proud dosahuje 200% 2. Zkrat na vystupu zrychleni
Fault (OC)** nebo vice nez je jmenovita meénice 2. Kontrolovat vystup

3. Velka z&tZ menice

meni¢e a motor
. ZvySit vykon ngnice

Fault (GF)**
Ground Short

Zemni zkrat na vystupu
ménice

Zemni zkrat ve vedeni mezi
motorem a rénicem, nebo u
motoru. Zemni proud dosahuje
asi 50% jmenovité hodnoty
proudu.

1. Zemni zkrat na vystup
nenice

ul. Kontrolovat izolani
odpory u vystupniho

vedeni a u motoru

Fault (OV)**
Over Voltage

ZvySené najéti v meziobvodu
Vystup nénice je odpojen
Detekeni Urovei: 800V

1.Prepsti v napajeci siti

2.Kréatka doba
zpomalovani

3. Motor je otéen
v disledku otéeni
navazné zére

1. Kontrolovat napajeci

napti

. Prodlouzit dobu
zpomalovani nebo apl
kovat brzdnou jednotk

. Aplikovat brzdnou

jednotku

=

Fault (OH)**
Over Heat

ZvySeni vniténi teploty nad
povolenou mez

1. ZvysSeni teploty

1. Kontrolovat sphi
poZadavk na teplotu
okoli

. Kontrolovat ventilatory
a prachoveé filtry

Fault (OL1)**
Motor Over Load

Vykonové pfetizeni motoru

Pasobeni elektronické tepelné
ochrany motoru. Vystup &nice
je odpojen.

Pti paralelnim provozu motér

1. Retizeni motoru

2. Nevhodné charakte-
ristika U/f

3. Provoz motoruifd
nizkych fekvencich

nelze tuto ochranu pouzit.

. ZvysSit vykon motoru
. Znmenit charakteristiku
u/f
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LCD Dispej Vyznam PFricina Co délat?
(Anglicky)
Pretizeni nénice 1. Maly vykon ngnice 1. Zvysit vykon rgnice
y . 2. Nevhodna zavislost U/f2. Zvolit vhodnou
Jsou pekrateny mezni hodnoty savislost  U/f
Fault (OL2)*! | ménige.
InverLt(e)z;c?ver Mezni hodnoty proudu: 103%
jmenovitého proudu, 110%
jmenovitého proudu po 1
minutu.
Momentové pretizeni nénié¢e | 1. Fekraten zvoleny 1. Ochranna funkce
Prekraseni momentu odpovidali- moment motoru pohonu. Motor se voli
Fault (OL3)*' | cimu meznimu proudu. dle charakteru pohony

Over Torque

Chrani se motor nehi@sti
pohonu.

Fault (EF3)**
External Fault 3

Fault (EF5)**
External Fault 5

Fault (EF6)**
External Fault 6

Fault (EF7)**
External Fault 7

Fault (EF8)**
External Fault 8

Externi chyba.

Motor zastavuje volnym
dokehem nebo po zpomalovaci
ramps.

Vstup nenice 3

Vstup nenice 5

Vstup nenice 6

Vstup nenice 7

Vstup ne€nice 8

Fault (CPF02)**
Logic board Fault

Chybaiidiciho obvodu

Fault (CPF03)**
EEPROM Fault

Chyby paniti EEPROM

Fault (CPF04)**
EEPROM CODE
Err.

Chyba paniti EEPROM BCC

Fault (CPF05)**
A/D Fault

Chyba procesoru

Fault (CPF06)*!
Opt. Card A/D
Fault

Chyba volitelné fidavné desky

Kontrolovat nastaveni Sn-021, Sn-02 a provést

inicializaci Sn-03.

V priipack, Ze po &chto operacichistane chybové
hlaSeni, jedna se o chybu kterou Ize odstranit @qxiz

servisnim zasahu.

Fault (Err)* *
Parameter

Chybné nastaveni parametr

Chyba obsluhy

Opakovat nastaveni

Fault (IPL)* *
Input phase loss

Vypadek napajeci faze

Ochrana {gnhd pouze
pii nastaveni Sn-61

Kontrolovat napajeni
ménice

Fault (oPL)**
Output phase loss

Vypadek vystupni faze

iBruseni vystupniho
vedeni

Ihned vypnout réni¢ a
kontrolovat vystup rnice

Fault (OH3)**
Motor Overheat

Prekrateni teploty motoru ifp
pouziti termistoru PTC.
RT > 13330Q

Tepelné petizeni motoru

Kontrolovat proud motg
a jeho chlazeni

Fu
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RS-485 comm. Fault 1

Chyba 1

Motor zastavuje

(CPF22)*
RS-485 comm. Fault 2

Chyba gidavné desky RS48
Chyba 2

5Chyba komunikace
Motor zastavuje

(CPF23)*
RS-485 comm. Fault 3

Chyba gidavné desky RS48
Chyba 3

5Chyba desky PROFIBUS
Chyba RAM

(CPF24)*
RS-485 comm. Fault 4

Chyba pidavné desky RS48
Chyba 4

5Chyba desky PROFIBUS
Chyba EEPROM

(CPF25)*
RS-485 comm. Fault 5

Chyba pidavné desky RS48
Chyba 5

5Chyba desky PROFIBUS
Chyba RAM

(CPF26)*
RS-485 comm. Fault 6

Chyba pidavné desky RS48
Chyba 6

5Chyba desky PROFIBUS
Komunikani chyba

(CPF27)*
RS-485 comm. Fault 7

Chyba gidavné desky RS48
Chyba 7

5Chyba desky PROFIBUS
Watch dog - chyba

LCD Dispej Vyznam Pric¢ina Co délat?
(Anglicky)
(CPF21)* | Chyba pidavné desky RS485Chyba komunikace

Chyba Ize odstranit
pouze pi servisnim
zasahu

*1. Zobrazeni plati pro displej LCD
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B. Vystrazné a diagnostické funkce

LCD Dispej Vyznam Pii¢ina Co délat?
(Anglicky)
(blinking) Pokles nagti, nebo kratkodob&| Pokles siového Kontrolovat napajeci 8i
Alarm (UV)* * ztrata napajeni fpodpojeném | napéjeciho nafhi
DC Volt. Low vystupu
(blinking) Napsti v meziobvodu jekratilo | Motor je rozt&en 1. Kontrolovat motor
Alarm (O\g/)* 1 mezni hodnotuifp odpojeném | v disledku setrvénosti 2 Pousit brzdnou
Over Voltage vystupu zagze, nebo mechanickou.e'dnotku
9 vazbou na dalsi motor |
(blinking) Pro tepelnou ochranu je pouZit Pretizeni motoru Kontrolovat zatiZzeni
Alarm (OH2)** | snima pripojeny k externim motoru
Over Heat vstupim, (Snl5 — Sn18 = 0B)
Funkce je pouzita pro ochranu| Dosazen mezni moment gKontrolovat zatizeni
o motoru. Je dosazen proud kterpovolené pokréovat v motoru
(blinking) odpovida mezni hodnit ginnosti

Alarm (OL3)* *
Over Torque

Je pouzito v Hpadt, kdy je
povolenatinnost po detekci
momentu.

Jestlize je fi zrychlovani
dosazeno 150% jmenovitého
proudu je zrychlovani
zastaveno.

Automaticka ochranna
funkce

Kontrolovat vystupni
proud g zrychlovani

Pti ustaleném chodu a dosaze
130% jmenovitého proudu je
snizovana frekvence.

1Automatické\ ochranna
funkce

Kontrolovat zatizeni
ménice

Zpomalovani je zastavenaip
naristu DC napti v mezi-
obvodu.

Automaticka ochranna
funkce

Kontrolovat vystupni
proud [ zpomalovani

Chyba ovladantinnosti

(blinking) Souwasny pozadavek na chod motoru a reverzni chod mg tr%eniée
Alarm (EF)**
Input Error
(blinking)

Alarm (EF3)**
External Fault 3

(blinking)
Alarm (EF5)**
External Fault 5

(blinking)
Alarm (EF6)**
External Fault 6

(blinking)
Alarm (EF7)**
External Fault 7

(blinking)
Alarm (EF8)**
External Fault 8

Externi chyba.

Pozadavek néinnost nénic¢e po

Vstup 3

Zjistit pfic¢inu externi
chyby

externi chy®, viz nastaveni
vstupi 3-8

Vstup 5

Vstup 6

Vstup 7

Vstup 8
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LCD Dispej Vyznam Piic¢ina Co délat?
(Anglicky)
Alarm (CPF00)** | Chyba digitalniho Operatoru|IChyba funkce Provést inicializaciemice
OP comm. Error 1 | njcializasni chyba
Chyba digitalniho Operéatoru| Chyba funkce Provést inicializaciémice

Alarm (CPFO01)**
OP comm. Error 2

21

(blinking)
Alarm (bb)* *
B.B.

Odpojeni vystupu

Volny dobsh mgnice

Odpojeni vykonového
vystupu

Externi signal pro
odpojeni

Alarm (OPEO01)*!
Set Cap. Error

Alarm (OPE02)*!
Parameter Incorrect

Alarm (OPE03)*!
I/P Term. Incorrect

Alarm (OPE10)*!
V/F curve Incorrect

Alarm (OPE11)*!
Carry-Freq Incorrect

Chybné nastaveni parametr

Chybna obsluha #mice

Opakovat nastaveni.

Resetovat #ni¢

Alarm (Err)* *

Read Error Chybacteni parametr Chybna funkce Resetovatni¢
— T
éﬂ'lkérs'g&fﬁfﬁiin 1 | Chyba komunikace Chybagmice Resetovat emic
— T
(blinking) (CPF22) Chyba komunikace Chybagmice Resetovat gmi¢

RS-485 comm Fault 2

(CALL)* *
RS-485 comm Ready

Chyba komunikace mezi
volitelnymi deskami PA-M,
PA-P, PA-D

1. Rusivy signal
2. Chyba desky

1. Resetovat mmic¢ a
opakovat komunikaci

2. Vymeéna desky
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Dodatek
A. Energeticka optimalizace

Parametry pouZzivané v rezimu Uspory energie

. LCD Displej Rozsah Tovarni
Funkce Parametr Popis (Anglicky) Jednotky nastaveni Inastaven
Vyber -0- - Rez’lr_n uspory energie Sn-09=0000
Sn-09 newinny , - 0000
operace . . v.. ., |Term. AO1JEng. Saving
-1- - Rezim Uspory energieiinny
. . Cn-45=120%
Cn-45 | Horni mez nagti pro 60Hz i sz Sav. V Gpper 1% 0-120% 120%
. . Cn-46=16%
Rezim tspor{ Cn-46 | Horni mez nafti pro 6Hz Lo Sp;_ Sav. V OUpper 1% 0-25% 16%
energie _c 47 oso;/
Meze napti . , ' n-4/=050% 0 -1000 0
Cn-47 | Dolni mez nagti pro 60Hz Hi_spd. Sav.V_Lower 1% 0-100% 50%
Cn-48=12%
- i i 0, - 0, 0,
Cn-48 | Dolni mez nagti pro 6Hz Lo_spd. Sav. V_Lower 1% 0-25% 12%
Optimalizani proces, Cn-49=00%
Cn-49 | _P.malzeni pr n-49=0% 1% 020% | 0%
mez napti ladeni Sav. Tuning
Zim U . . . s Cn-50=01.0
Rezim Uspon  cn-s50 Optimalizani procesfidici cyklus " _ s_ 0.1s 0.1-10.0s 1.0s
energie Sav. Tuning period
Operace Optimalizani 5 -51=00.59
e i ptimaliz&ni proces, skok n&t Cn-51=00.5% 0 i 0 0
ladeni Cn-51 pro 100% vystupniho nap Sav. Tuning Gain 1 0.1% | 0.1-10.0%] 0.5%
Optimaliza&ni proces, skok nag Cn-52=00.2% 0 i o 0
Cn-52 pro 5% vystupniho nag Sav. Tuning Gain 2 0.1% 0.1-10.0% 0.2%
L, . Cn-58=115.74* 115.74*
- _ =
Cn-58 | Koeficient Uspory energie K2 (60HE) Eng. Saving coeff. 0.01 | 0.00-655.35 1
Koeficient - : p 1000
uspory | Cn-59 Kgﬁ;‘f'(%':;;sr’ory energie, redii KZC'; 5:-10241. 1% | 50-100% | 100%
energie K2 P educe Ratio
. Cn-60=29%
Cn-60 | K6d motoru n 0 00-FF 29%
Motor Select
i , On-15=10%
] "3 On-15 | Ne&inné pasmo detektoru vykonu n ) 1% 0-100% 10%
ReZim Uspor Power-Det. Dead Zong
energie On-16=20 1 20
Vykonova | On-16 | Casova konstanta detektoru vykonl  Power-Det. Time 1-255
detekce Control (7ms) (140ms

1. Rozdily v nastaveni zavisi na parametru Cn-60.

2. Stejna hodnota jako Sn-0Oili micializaci.

3.Zmeny parameit On pouze v nutnychifpadech, fitom je zapatebi nastavit Sn-03 =1010.
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Proces energetické optimalizace

1. Rezim Uspory energie je nastaveén 8n-09 = x1xx.

. Nastavi se kod motoru, viz parametr Cn-60, ktetyjernagti a vykon motoru.

2
2. Zvoli se pracovni frekvence.
3. Po gikazu RUN motor zrychluje po

startovaci raim(Bn-01). Po dosazeni pracovni

frekvence se provede operace energetické optinealiza

Ovéreni Uspory energie

Usporu energie Ize éit porovnanim spaeby energie v modu U/f (Sn-09 = x0xx) a

v moOdu Uspory energie (Sn-09= x1xx).

Uspora se projevitpdevsim pro zatizeni mensi nez 70% z jmenovitédtgdn

Nastaveni

Pokud jsou konstanty energetické optimalizace avasty i inicializaci, neni teba za

normalniho stavu dalSi nastaveni.

Pokud je pouzit jiny motor neZ motor TECO, nebdpac chybného zadani konstant je

zapotebi nasledujici nastaveni.

Nastaveni i vyskytu chyby

Chyba

Opravna akce

Vykon se nemni v rezimu Uspory energie.

Nepresahuje nastavena frekvence 100Hz? Je
zapnuty méd uspory energie.

Zmény vykonu jsou v rezimu Uspory energ
malé.

ge pongr zatizeni dostate¢ velky?
Uspora se projevuje afigatzi mensi nez 50%.

Kmitani-narazy i malé zatzi.

ZVvétSit casovou konstantu filtru (On-16).

Zv¢étSuje se proud a je vyvolan chybovy std
OL1 nebo OL2, iebaze neni dosazeno

jmenovitého momentu, zvlaspii nizkych
frekvencich.

YZvetsit hodnotu (Cn-46), tj. horni limitu n&gd
Gspory i 6Hz. Nebo z¥tSit redukni poner
koeficientu uspory energie (Cn-59).

Ve stavu Uspory energie po réh na
zvolenou frekvenci motor zastavuje, zviast
pii malé z&kzi.

Zv¢tSit dolni meze (Cn-47 or Cn-48).

Prudké periodické zémy vétSinou s cyklem

Zvétsit parametr (Cn-51 nebo Cn-52).

odpovidajicim Cn-50.
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B. PID Regulator

Konstanty pouZziv

ané v modu PID

Funkce Parametr Popis L&?g‘ﬁfgf J Jednotky|Rozsah nastavem’ngos\tlj\r/g"n
01An- Pozadovana frekvence 1 Fr’:{;‘u‘;ﬁﬁgn‘ﬂg 4 10.01HZ/0.00~180.00H50.00H;
An-0211000.00Hz
Nastaveni An-02 Pozadovana frekvence 2 | Frequency command 0-01H2/0.00~180.00H20.00Hz
pozadovane An-031000.00Hz
frekvence An-03 Poradovana frekvence 3 | Frequency command 3O.Ole 0.00~180.00HZ0.00Hz
An-0411000.00Hz
An-04 Pozadovana frekvence 4 | Frequency command 40.01Hz 0.00~180.00Hz0.00Hz
An-09.1006.00Hz
An-09 Poyadovana frekvence 5 Jog command 0.01Hz/0.00~180.00Hz6.00Hz
Bn-13 iizsn';ehz" detekovaneho BRI 0190 | 001 | 0.01~10.00] 1.00
Bn-14|Proporcionalni zisk (P) E;T;fg;g 0.1 0.0~10.0 1.0
| Bn-15 Ir|1tegra:n| ¢asova konstanta Brl?]’-llli)sli-?rilrgéos 01s | 0.0-1000s 100k
Nastaveni ()
konstant Derivani ¢asova konstanta  Bn-1610.00S R
regulatoru Bn-16 (D) PID D-Time 0.01s 0.00~1.00S 0.00b
PID 7 iho signa a7
Bn-17 Slflfaset vystupniho signalu Bnpllg,Boigg% 1% 0-109% 0%
Cn-43 Horni mez integréni Cn-437100% 1% 0-1099% 100%
%3 | slozky PID I-Upper 0 0 {
Casové konstanta Cn-4410.0S
Cn-44 vystupniho filtru PID Filter 0.1S 0.0~2.5S5 0.08
ilr\]ltuel 0;122; Sr;—215 Operace se provadi pomogci
9 z externich vstup
slozky Sn-18
r\e/yﬁ?;ﬁ)r:h Sr;—215 Operace se provadi pomogci
9 z externich vstup
PID Sn-18
PI,D Regulator je ve funkciip
regulator ve Sn-19 SN-19=09
funkci
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Vstup signal G PID regulatoru

Pro vstup Zzadané hodnoty je vyuzit multifank vstup AUX. Lze také vyuzit pe¥n
nastavené frekvence udané parametry An-01 — A-@dojeni vstup pro Zzadanou hodnotu
regulované vetiny je Zz'ejmé z navazujiciho obrazku.

Skute&na hodnota

2
[ ]

7300PA

KQ

2KQ ﬁ]

GND

v

+15V (+15V Napajeni

AUX Zadanéa hodnota(0 - 10V)
(Pro Sn-19=09)

VIN Pro nagtovy signal (0 - 10V)
AIN  Proudovy signal (4 - 20mA)

1. Pro gipad, kdy je pouzit pouze vstup AUX, je zafedti nastavit Sn-04 = xxx0.

2. V piipact pouziti pevnych frekvenci jsou Zzadané hodnoty ehgzdo parameirAn-02
— An-04 a An-09. Vybr frekvence se provadi z multifufitkich vstuf nastavenych
pomoci parametrSn-15 az Sn-18 jak je uvedeno v nasledujici tabul

Vybér zadané

hodnoty frekvence

Prikaz JOG Mu'tifun\‘;sétfl‘jpvztup SP2 MUItifur{I;Sétr:Jl'pv;tup SP1 Nasftri\@r;i CZSdané
OFF OFF OFF An-01
OFF OFF ON An-02
OFF ON OFF An-03
OFF ON ON An-04
ON _ -0 An-09

Pro Sn-04 = xxx0 je pouzit pro zadani frekvencey#tUX. V pripadct pouziti peve
zvolenych frekvenci An-01 az A-09 jieba nastavit Sn04 = xxx1.
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Nastaveni PID regulatoru

PID regulator zpracovava &movazebni signal z detektoru regulované cugi a signal
Zadané hodnoty. Kombinaci proporciondlni, inté&graa derivéni slozky lze dos&hnout
optimalniho reguléniho pochodu i pro obtiZnregulovatelné saoustavy. Signal zadane
hodnoty se ziskava z vhodnych snéfndaku, teploty, piitoku rychlosti a podolin

(1) PID regulace.
Nasledujici obrazek zachycuje odezvu regulatorikprstantni regutani

odchylku. .
Odchylka y
Cas
PID ridici vystup
- | sloZzka
Vystup PID
_____________________________ P sloZka
Cas
SloZky PID regulatoru
® P sloZka: Proporcionalni slozk&mo unerné reguléni odchyice.
® | slozka: Integrani slozka odpovida integralu regété odchylky. Nesleduje rychlé

zmeny regul&ni odchylky.

® D slozka: Derivani slozka odpovida derivaci regéta odchylky. Sleduje rychlé
zmeny regul&ni odchylky.

® PID vystup: Optimalntizeni Ize dosdhnout kombinaci slozek P, ,D.
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(2) Nastaveni PID regulatoru

a) Funkce regulatoru je zvolenaiipSn-19 = 09. Vypnuti regulatoru je mozné
z multifunkénich vstugi 5 az 8 pi nastaveni Sn-15 az Sn-18 = 66.

b) Pfi uvadni do provozu se ¥Suje proporcionalni zesileni P (Bn-14) az dojde
k oscilacim.

c) Dale se zmenSuje integrd ¢asova konstanta (Bn-15) az do stavu kdy je snaha
systému pejit k oscilacim.

d) Jako posledni se t8uje derivéni ¢asova konstanta (Bn-16) aZ je dosazeno optimalni
odezvy na skokovou zinu regulované veliny.

e) Pred nastavenim se odhadnou konstanty regulatorpracesu uvedeni do provozu se
upresiujte jejich hodnota.
e ZmenSeni fekmitu

Pri prekmitu dle nasledujiciho obrazku je zapbi zkratit derivani ¢asovou
konstantu (Bn-16) a prodlouZit integra c¢asovou konstantu (BN-15), viz
navazujici obrazek.

Odezva Pred nastavenim

\

/

Po nastaveni

» ZmenSeni dlouhodobych oscilaci

Hi vyskytu oscilaci s periodou delSi nez je intégigasova konstanta je zapeli
prodlouZzit tuto konstantu, jak zachycujél@h na nasledujicim obréazku.

Odezva Pred nastavenim
A

- .
N——”

Po nastaveni
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C. Sériova komunikace RS-485
Ménicetady 7300PA maji divolitelné desky pro sériovou komunikaci RS 485.

Deska PA-M je ufena pro MODBUS protokol a deska PA-P pro FEBUNS-DP
protokol. Zapojeni je uvedeno na navazujicich atichz

Komunikaéni protokol PA-M MODBUS

Volitelna deska PA-M podporujici protokol MODBU& umisuje na horn€astridici
desky.

=~ 7300 PA

RS-485
interface
o fiip A RS-485
% 5, Controller
- 2200 [ |
(Zakortovaci
odpor)
— 7300 PA +@ or
(PA-M) RS-485-RS232
]RS_ ag5 181 adaptor
TP1 s+ |0,
s-|o IP RS-232
shield | o S Controller
RS-232
interface

=~ 7300 PA +@
(PA-M)
S me TBL
sl g
Swi1 ] ‘o’
Stireni o, S

Zapojeni pro komunikaci s deskou PA-M - MODBUS probkol

1. Ridici paitaé v protokolu MODBUS, riize ovladat aZ 31 #nica.

2. Deska PA-M s rozhranim RS-485 a RS-422 uménaridici desce rnice se vybira
pomoci gepinge TP1, viz obrazek.
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Komunika éni protokol PA-P PROFIBUS

Deska PA-P PROFIBUS podporuje protokol PROFIBUSsKa se umfsije naridici
desku.

=7 7300 PA ﬂ%“@

(PA-P)
TB1

PROFIBUS-DP
B+ O! w H C
A-|O 1“‘ IP /i
shield ?——T ZZCDV Controller

(Zakortovac
7300 PA @

odpor)

(PA-P)
TB1
B+ | O,
alol i P
shield 07,_—T

=~ 7300 PA +@

(PA-P)
TB1
SW2
B+ o i
alo I
shield | o, J

Zapojeni pro komunikaci s deskou PA-P - PROFIBUS potokol

1. Ridici paitas, protokol MODBUS, niZe ovladat az 31 &nici.

2. BlizSi podrobnosti jsou uvedeny v manualu “73Q0A-P PROFIBUS-DP
Communication Application manual”.
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D. Zapojeni vstup G ménice

Zapojeni A
Al. Vnitini zdroj pro optrony, A2. Externi zdroj poptrony
Spinani tranzistory NPN Spinani tranzistory NPN

mEz |

a4l

0 N o0 Ml W

24VG

sc |
i 24V - IP24(+24V)
24V = IP24(+24V) EXtirgé'l\/Zdrc

A3. Vnitini zdroj pro optrony

Spinani pomoci kontaktelé

o 1 * {
— 0 |
- 2
I T
- 3
—O
S 4
o—O
- 5
o—O
- 6
—O
- 7
e—O
- 8
e—O
24VG
SC

24V — |P24(+24V)
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Zapojeni B

B1. Vnitini zdroj pro optrony, B2. Externi zdroj mptrony
Spinani tranzistory PNP Spinani tranzistory PNP

1] vl |
] i

alie

i

— 1P24(+24V) Externi zdro — 1P24(+24V)
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E. Souhlas s pozadavky norem

Prehled norem které spl RAuji méniée TECO fada 7300PA

1. Elektromagneticka kompatibilita
Elektromagnetické vyzatovani

EN 50081- 1 (1992) : Elektromagnetické vi@maani
Cast 1 : Prosedi obytné, obchodni a lehkéhdiprysiu
EN 55011 :1998 :iida A

Elektromagnetick& odolnost

EN 55082-2 (1995): EMC - Elektromagnetickibimost
Cést 2 : Pimyslové prosedi
EN 61000-4-2/IEC 1000-4-2 : 1995
EN 61000-4-3/IEC 1000-4-3 : 1998
EN 61000-4-4/IEC 1000-4-4 : 1995
EN 61000-4-5/IEC 1000-4-5: 1995
EN 61000-4-6/IEC 1000-4-6 : 1996
EN 61000-4-8/IEC 1000-4-11 : 1994

VySe citované evropské normy bylyepzaty pekladem jaka'SN.
Prevodni tabulka norem

EN 50081- 1 :1992 CSN EN 50081- 1 : 1994
EN 55082-2 :1995 CSN EN 55082-2 : 1997
EN 55011 : 1998 CSN EN 55011 : 1999

EN 61000-4-2 : 1995 CSN EN 61000-4-2 : 1997
EN 61000-4-3 : 1998 CSN EN 61000-4-3 : 1999
EN 61000-4-4 : 1995 CSN EN 61000-4-2 : 1997
EN 61000-4-5 : 1995 CSN EN 61000-4-5 : 1997
EN 61000-4-6 : 1996 CSN EN 61000-4-2 : 1997
EN 61000-4-11 : 1993 CSN EN 61000-4-11 : 1996

2. Elektricka bezpe&nost

CSN EN 50178: 1999 Elektronickaizzeni pro pouziti ve vykonovych instalacich

CSN EN 60204 : 1995 Bezgmost strojnich zdzeni.
Elektrick&izeni pracovnich strbj
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Maximalni vykon

Prarez kabelu - mim

motoru
Jistié Pripojovaci styka
KW Silové kabely Zemici kabel E Kabelfizeni
8 8 052 T0O-100S
18,5 ®) ®) (20-14) (75A) C-50L
8 8 052 T0-100S
22 ®) ®) (20-14) (100A) C-50L
14 8 052 T0-100S
30 ©) ®) (20-14) (100A) C-65L
22 14 052 T0-125S
37 4) ©) (20-14) (125A) C-80L
45 22 14 052 T0-225S C-100L
4) ©) (20-14) (175A) (170A)
o 38 22 052 T0-225S C-125G
1) 4) (20-14) (175A) (170A)
s 60 22 052 T0-225S C-150G
(2/0) 4) (20-14) (225A) (200A)
% 60x2P 30 052 T0-400S C-300L
(2/0x2P) ?) (20-14) (300A) (400A)
110 60x2P 30 052 T0-400S C-300L
(2/0x2P) ?) (20-14) (300A) (400A)
125 60x2P 50 052 T0-400S C-300L
(2/0x2P) (1/0) (20-14) (400A) (400A)
160 100x2P 50 052 T0-400S C-300L
(4/0%2P) (1/0) (20-14) (400A) (400A)
185 100x2P 50 0512 TO-600S &_;2050]
(4/0%2P) (1/0) (20-14) (600A) 4508,
520 100x2P 60 052 T0O-800S S-K600
(4/0%2P) (2/0) (20-14) (800A) (800A)
270 325%2P 60 052 TE-1000 S-K600
(650x2P) (2/0) (20-14) (1000A) (800A)
200 325%2P 60 052 TE-1000 S-K600
(650x2P) (2/0) (20-14) (1000A) (800A)
275 325%2P 60 052 TE-1000 S-K800
(650x2P) (2/0) (20-14) (1000A) (1000A)
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Strwene:

Riadenie z ovladacieho panela

Externé riadenie analdégové, digitalne a pocitacom

26 uzivatelskych, 63 riadiacich, 38 systémovych programovatelnych parametrov,
34 monitorovacich parametrov

Chybové, prevadzkové, diagnostické a vystrazné funkcie

Zobrazenie frekvencie, vykonu, prudu, napétia a regula¢nej odchylky
Programovatelny PID regulator

Programovatelny anal6govy vystup

Programovatelny rozbeh, zastavenie a jednosmerné brzdenie

3 programovatelné digitalne vystupy

2 programovatelné anal6gové vstupy

Energetick& optimalizacia prevadzky menic¢a

Pridavna doska pre pevny a cyklicky méd riadenia pump

Nastavovacia tepelna ochrana motorov a menic¢a

Tepelna ochrana motora pomocou termistora PTC

Funkcia motorpotenciometr

Pridavné dosky pre komunikaciu s nadradenym systémom, protokol MODBUS a PROFIBUS
Programovatelny restart po vypadku napajania

Start do beziaceho motora

Krytie IP 20, IPOO
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Autorizovany distribator:

PRELL, s.r.o., Centrum | 57/132, 01841 Dubnica nad Vahom
prevadzka: Strazovska 397/8, 018 51 Nova Dubnica, Slovenska republika

Tel./Fax : 042 443 1135 Mobil: 0905 654 866 E-mail: prell@prell.sk  www.prell.sk
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