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Oznaéeni méni¢u TECO rada 7300CV

Vykon Vstup MODEL
ménice Zkracené ozngeni Vyrobni ozn&eni

(Kw)

0,4 CV-20P5-H1F JNTHBCBA R500 AC-UF
0,75 1 x 230V CV-2001-H1F JNTHBCBA 0001 AC-UF
1,5 CV-2002-H1F JNTHBCBA 0002 AC-UF
2,2 CV-2003-H1F JNTHBCBA 0003 AC-UF
0,75 CV-4001-H3F JNTHBCBA 0001 BE-UF
1,5 CV-4002-H3F JNTHBCBA 0002 BE-UF
2,2 CV-4003-H3F JNTHBCBA 0003 BE-UF
3,7 CV-4005-H3F JNTHBCBA 0005 BE-UF
55 CV-47P5-H3F JNTHBCBA 7R50 BE-UF
7,5 3 400V CV-4010-H3F JNTHBCBA 0010 BE-UF
11 CV-4015-H3F JNTHBCBA 0015 BE-UF
15 CV-4020-H3 JNTHBCBA 0020 BE-UF
18 CV-4025-H3 JNTHBCBA 0025 BE-UF
22 CV-4030-H3 JNTHBCBA 0030 BE-UF
30 CV-4040-H3 JNTHBCBA 0040 BE-UF
37 CV-4050-H3 JNTHBCBA 0050 BE-UF
45 CV-4060-H3 JNTHBCBA 0060 BE-UF
55 CV-4075-H3 JNTHBCBA 0075 BE-UF

Upozorn éni.

Zkracena verze manualu je vhodna pro zakladni pouz
popis programovatelnych parametr
v zakladnim zapojeni. Déle je vypust

it ménice. Je vypust én
U (kap. 11, 12, 13, které se nepouzivaji
én popis automatu PLC v kap. 15.

Pokud budete p Fi aplikaci m éniée potfebovat podrobny popis parametr
vyuZijete integrovany automat PLC, kontaktujte doda

v nezkracené verzi.

Poznamky :

V textu manudlu se v technickésti pouZzit zapigisel ve tvaru xxxx,xx. \éasti wnované
programovani se misto desetinté&ky pouziva desetinnacta, coz je v souladu se

zobrazenim na displeji énice.
Zapis programovatelnych paranmetnénice je ve tvaru : (Y-XX)

4, nebo
vatele, ktery zasle manual
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1. Zakladni upozorn éni pro aplikaci m énicu

Zkontrolujte, zda napdjecitaina stejné najti jako dodany rnic¢, (230V/50Hz
nebo 3x 400V/50Hz).

Sitové napdjeniifipojte na svorky L1, L2, L3.
Motor pripojte na svorky T1, T2, T3.

Nedotykejte se Zadri@sti elektrickych obvailmeénice, je-li pod nagtim, nebo
je-li vypnuto nagti pouze kratkodah Po oteveni krytu v¢kejte, az zhasne
signalizace LED na hlavni desceémite.

Neprovadijte zadné zapojovaniige nez odpojite gmi¢ od sit. Poruseni této
zasady mize zpisobit Uraz elektrickym proudem, nebo posSkozeite.

Zapojovani a uvashi méni¢e do provozu mohou provéidoouze pracovnici
spliujici poZzadavky na odbornou kvalifikaci pro praalektrotechnice,
minimalre dle § 6 vyhlasky 50/1978 Sb.

Mé&ni¢ zapojujte v elektrické soustaTN-S, dleCSN 33 2000-3. V fipad:
soustavy TN-C rozdte v mistnim rozvagti vodi¢ PEN na nulovy a ochranny
vodi¢ v souhlase €SN 33 2000-4-41.

Pozor !

U méniéia s jednofazovym napajenim — vstup 230V/50Hz se fagp
vodi¢ pripojuje na svorku L1 — (L), nulovy vodi¢ na svorku L3 —
(N), ochranny vodi& PE na ozn&enou zemni svorku.

U méniéa s trifazovym napajenim — vstup 3 x 400V/50Hz se fazoveé
vodi¢e pFipojuji na svorky L1, L2, L3 a ochranny vodi¢ PE na
oznatenou zemni svorku. Nulovy vodi neni pouzit.

Nikdy nesmi byt pfipojeno stové napajeni na vystupni svorky réniée (T1,
T2, T3), jinak dojde k poSkozeni vystupniho tranzigrového modulu.

Nikdy nezapojujte styka¢ mezi vystup néniée a motor. i vypinani dochazi
v dasledku nashromazdné energie v motoru kgrepéti a mize dojit
k poSkozeni vystupniho tranzistorového modulu




2. Uvod

Obecné

M¢enice série 7300 CV maji moznost nastaveni skalardibeni U/f nebo
vektorovéhatizeni v otevené zgtnovazebni smice. Jedna se o moderni¢ak
¢leny pro fizeni induknich motoéi. Fi konstrukci n&ni¢t jsou pouZity
nejnowjsi polovodtové sodasti. Vystupni nafii je puls Sitkove
modulovano (PWM), jako vystupni vykonovy prvek mauzivaji inteligentni
vykonové tranzistorové bloky typu IGBT. Vystupriopd napdjejici motor je
blizky sinusovému gibéhu.

Pokyny po obdrzeni zasilky

Zasilka byla zajina proti poSkozeni dmem dopravy. Red rozbalenim
kontrolujte tyto Gdaje :

a) Zkontrolujte popis vyrobku na Stitku s VaSi objedtau.

b) Zkontrolujte, zda nedoSlo k poskozenthbm dopravy. (Vazné poskozeni
obalu nize poskodit i ranic).

Po rozbaleni kontrolujte tyto udaje :

a) Zkontrolujte, zda naffoveé a proudové Udaje odpovidaji Vasi objednavce.

b) Zkontrolujte vSechna viditelna elektrickd propdjendotaZzeni Sroubna
silové aridici svorkovnici.

c) Zjistéte, zda neni Zadné viditelné poskozeni.

Pokud je #®jaka cast nénice posSkozena, nebo chybi, édomte okamzit
distributora — firmu PRELL, s.r.o. Nova Dubnica.



3. Instalace m énice

Prost redi
Spravné umighi menice je podminkou pro ugpnou c¢innost a dosazeni

garantované Zzivotnosti. Z hlediska klimatické odslin je nEni¢ uréen pro
prostedi normalni s nasledujicimi okolnimi podminkami :

» Teplota okoli
Meéni¢ s krytem:  -10°C az + 40°C
Meéni¢ bez krytu : - 10°C az + 50°C
« Kryti IP 20 dleCSN EN 60 529 pro v3echny typy

* Ochrana proti Pmému slun&nimu z&eni

* Ochrana proti vihkosti
Odpovida progtedi AB4 dleCSN 33 2000-3

» Ochrana proti prachu, kovovydastekam a korozivnim plyim
Odpovida progdi AE1 a AF1 dl€SN 33 2000-3

» Ochrana proti nadémnym vibracim (nad 1G)



3.2 Umisténi ménice v rozvad éci

Z divodia chlazeni a udrzby musi byt kolemémte dostatény prostor (viz
nasledujici obrazek). Teplota udnibzvadiée nesmi pekrctit vySe uvedené
meze. V pipad, Ze je prostor rozva@de omezen a nelze z&mpozadovanou
teplotu v okoli ménice, je zapdebi provést nucené ventitd chlazeni.
Priklady umiséni meni¢a v rozvadci jsou uvedeny na nasledujicim obrazku.

. Ventilator R * Ventilator
== ==
i : - M1
O R; 0
== O — ' 0
- M2 .
M1 M2 N PR 7
Spravné umiati Chybné uranst

Minimalni vzdalenosti #ni¢e od stn rozvadcde.

‘I\ Chlazeni ’I\

12 cm

12 cm

5cm 5cm 5cm

V piipact uzaweného rozvagte, pro dosazeni vysSiho kryti nez IP20, je
zapotebi provést tepelny vyget s ohledem na provedeni roz#ée teplotu
okoli a pracovni rezim #&mi¢e. Vnittni objem rozvaéke musi byt dostateé
velky, aby nebyla fekratena mezni pracovni teplotamce.



4. Specifikace
Typové ozna ¢éeni

Typovy Stitek m énice

Typ ménice MODEL : INTHBCBAOOO1AC-UF

I/P:AC 1 PH
200 - 240 V 50/60Hz

Vstupni napéti

O/P : AC3PHO - 264 V
1.2KVA 3.1A

Vystup - specifikace

TECO ELECTRIC AND MACHINERY CO.,LTD.

- _/

JNTH BC BA 0001 AC U c
Série : vykon : Souhlas s
Ovladaci panel: R500 : 0,4 KW IOOZ&da.ka
BC: LRD 0001 : 0,75 KW n(?rem :
BG:LCD 0002 : 1,5 KW U: Souhlas
0003 : 2,2 KW 5 )
0005 : 3,7 KW C_)drusovam
7R50: 5,5 kW fll_tr P
0010 : 7,5 KW - 1 Bezfiltru
0015: 11 KW F: Filtr
Kryti : Napajeci napéti :
BA : kryﬁ P20 * AC : Jednofazove 220 V

Vyznam oznaeni na typovém Stitku

Poznamka:
Kryti BA: U méni¢t o vykonu motoru 1,5 az 15 kW neni u otvgro silové pivody (spodni
¢ast neénice) dodrzen pozadavek norfiBN EN 60529 na kryti IP20. Mezni otvor
0 @meéru 12,5 mm je fekraien o0 1 az 2 mm.
Kryti BB: M¢éni¢ je opaten gidavnymi kryty sphujicimi pozadavky IP 20.



4.2 Zakladni parametry pro silovou

Frekven éni méni¢e TECO - 7300 CV

Jednofazové napajeni 230V/50Hz

¢ast meénicu

Ménié série INTHBCBA xxxx AC-UF

Typ ménice R500 0001 0002 0003
Vykon (HP) 0.5 1 2 3
Jmenovity vykon motoru 0,4 0,75 15 2,2
(kW)
Jmenovity proud (A) 3,1 4,5 7,5 10,5
Jmenovity vystup (KVA) 1,2 1,7 2,9 4,0
Vstupni napti 1 faze, (L1 + N + PE),

200 — 240V +10% —15%, 50/60Hz
Vystupni napti 3 faze, 0 - 240V
Vstupni proud (A) 8,5 12 19 27
(Maximalni)
Vaha (kg) 1,2 1,2 1,5 1,9
Povoleny vypadek napajeni 1,0 2,0 2,0 2,0
max. (S)




Trojfazové napajeni 3 x 400V/50Hz

Méni¢ série INTHBCBA xxxx BE-UF

Typ ménice 0001 0002 0003 0005 7R50 0010 0015
Vykon (HP) 1 2 3 5 7,5 10 15
Jmenovity vykon motoru 0,75 15 2,2 3,7 55 7,5 11
(kw)

Jmenovity proud (A) 2,3 3,8 5,2 8,8 13 17,5 25
Jmenovity vystup (KVA) 1,7 2,9 4,0 6,7 9,9 13,8 19
Vstupni napti 3 faze, 380 — 440V +10%, -15%, 50/60Hz
Maximalni vystupni nafii 3 faze, 380 — 480 V

Vstupni proud (A) 4,2 5,6 6,0 10,2 15 20,5 30,2
(Maximalni)

Vaha (kg) 1,2 1,2 1,8 1,8 5,6 6,6 6,4
Povoleny vypadek napajel 1,0 1,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0
max. (S)
Trojfadzové napajeni 3 x 400V/50Hz

Méni¢ série INTHBCBA xxxx BE-U

Typ ménice 0020 0025 0030 004( 0050 0060 0[0) 45
Vykon (HP) 20 25 30 40 50 60 75
Jmenovity vykon motoru 15 18,5 22 30 37 45 55
(kW)

Jmenovity proud (A) 32 40 48 64 80 96 128
Jmenovity vystup (KVA) 27,4 34 41 54 68 82 119
Vstupni napti 3 faze, 380 — 440V +10%, -15%, 50/60Hz
Maximalni vystupni nagi 3 faze, 380 — 480 V

Vstupni proud (A) 4,2 5,6 6,0 10,2 15 20,5 30,2
(Maximalni)

Véaha (kg) 15 15 15 33 33 50 50
Povoleny vypadek napaje 2,0 1,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0

max. (S)

10



4.3 Jist éni a pfFivodni vodi €e

Jednofazové napajeni 230V/50Hz
Ménice série INTHBCBA xxxx AC-UF

Typ ménice R500 0001 0002 0003
Jistié dleCSN EN 60 898 10A 16A 20A 32A
Charakteristika C
Vodice svorkovnice TM 1 Vodi¢ 1,5 mm2, CU, Sroub: M4 2,5 mm?2
] Sroub M4
Vodi¢e svorkovnice TM2 Vodi¢ 0,75 mm2, CU, Sroub: M3
Trojfazové napajeni 3 x 400V/50Hz
Méniée série INTHBCBA xxxx BE-UF
Typ ménice 0001 0002 0003 0005 7R50 0010 0015
Jistic dleCSN EN 60 898 6A 10A 10A 16A 20A 24A 32A
Charakteristika C
Vodice svorkovnice TM1 Vodi¢ 1,5 mm2, CU, Sroub: M42,5 mm2 2,5 mm2| 4 mn#?
Sroub M4| Sroub M6| &roub M6
Vodice svorkovnice TM2 \!odié 0,75 mm2, CU
Sroub: M3
Typ ménice 0020 0025 0030 0043 0050 0060 00Y5
Jistic 40A 50A 70A 100A 125A 125A 150A
Vodi¢e svorkovnice TM 16 mm2 |6 mm2 |10 mm2 |16 mm2 |25 mm2 |25 mm?2 | 35 mm?

Vodice svorkovnice TM2

\[odié 0,75-1 mm2, CU
Sroub: M3

11



4.4 Zakladni udaje

Polozka

Ménice frekvence TECO typovéarada 7300 CV

Zpusobiizeni

Skalarni - V/IF
Vektoroveé — otekena vektorova snika
Pulsrg Sitkova modulace vystupniho n#p

Rozsah frekvence

0,1 -650,0 Hz

Startovaci momer

150%/1Hz (Vektorovéizeni)

Rozsahtizeni 1:50 (Vektorové&izeni)
rychlosti
Presnostizeni + 0,5 % (Vektorovéizeni)
rychlosti
RozliSeni vystupnjDigitalni nastaveni :0,01 Hz,
5 frekvence Analogové nastaveni : 0,06H/60Hz
Rizeni  [Rizeni Piiméfizent tiaitky A ¥
frekvence z ovladaciho Rizeni pomoci potenciometru na ovladacim panelu
panelu
Rizeni pomoci | 1. Externitizeni pomoci normalizovanych sigaal
externich signdil 0 -5V, 0-10V, 4-20mA
2. Motorpotenciomettijzeni z ovladaci klavesnice TM2,
tlatitka UP, DOWN
DalSi funkce Nastaveni dolni a horni meze frekeenc
Nastaveni zakazanych frekvenci
Funkce displeje 4 LED zobrazasea(nebo 2 x 16 LCD), indikace stavu,
frekvence, rychlosti, vystupniho ndp vystupniho proudu,
DC nagti meziobvodu, siru ot&eni.
Zobrazeni chybovych hlaseni
Nosna frekvence | 2 — 16 kHz
Zavislost U/f 18 zavislosti z toho jedna programmavazivatelem
Rozkeh a dokkh | Dvé volitelné rozishové a zpomalovaci rampy
menice Dvé volitelné S kivky
Podrob viz (3-05)
Multifunkeni 6 programovatelnych vystupnich zavislosti
. |analogovy vystup| Podrob viz (8-00) az (8-01)
!-,|Ia}v,n| Multifunkeni 30 programovatelnych moZznosti vstupu
fdici 1 ysyp Podrobi viz (5-00) aZ (5-06)
funkce Multifunkeni Dvé programovatelné vystupni relé
vystup Podrobg viz (8-02 aZ (8-03)
Digitalni vstupni | MoZno ovladat tranzistory s ot@nym kolektorem
signal
DalSi funkce Restart po ztgatagti, start do BzZiciho motoru, detekce

pietizeni, 8 nastavitelnych rychlosti,édwzbihove a
zpomalovaci rampy, PID regulator, momentove zvySeni
stavitelné meze frekvence, automaticky rezim Usposrgie,
vnitini programovatelny automat PLC.

12




Polozka

Ménice frekvence TECO typovéarada 7300 CV

Brzdny moment

S WjSim brzdnym odporem 100%

Sériova komunikace

1Normalizovand rozhrani : RS 232 nebo RS485
2. Rizeni dalsich #nict z nadazeného rnice
3. Programovatelnd komunikace

Pracovni teplota

- 10 az + 40C (oteweny neni¢ + 50° C)

Skladovaci teplota

-20° az +60° C

Relativni vihkost

0az 95 %

Vibrace

DolG

Elektromagneticka
kompatibilita

Splnsny pozadavky norer@SN EN 50081-1 a

CSN EN 50082-2

Zabudovany filtr pro odruseni d@&SN EN 55011jida A
S piidavnym filtrem odru$ertida B dleCSN EN 55011

Elektricka bezp#&nost

Spliny pozadavky norm¢' SN EN 50178

Elektrické kryti

IP 20 dl&€'SN EN 60529

Ochrana proti
pietizeni

Programovatelna tepelna ochrana motoru
(150% jmenovitého proudu po dobu 1 minuty)

Vnitini jisteni

Rychla vykonova DC pojistka

Maximalni napéjeci
napti
Ochranné

Napéjeni 230V, ochrana pro DC aapneziobvodu> 410 V
Napéjeni 400 V, ochrana pro DC gtpneziobvodu> 820 V

funkce | Minimalni napjeci

napti

Napéjeni 230 V, vypnuti pro DC n#ipmeziobvodw 190 V
Napéjeni 400 V, ochrana pro DC gsapneziobvodw 380 V

Ochrana proti
zastaveni

Ochrana proti zastaventipozbéhu, zpomalovéani a
v ustaleném chodu.

Ochrana proti zkrat

UElektronick& ochrana vystagproti zkratu

Ochrana proti
zemnimu zkratu

Elektronick& ochrana vystigroti zemnimu zkratu

Kratkodoba ztrata
napajeni

Méni¢ miZe restartovat po vypadku s dobou trvani krat3
nez 1 nebo 2 sec dé4iciho motoru

Dalsi funkce

Ochrana prottgkraieni vnigni teploty
Ochrana proti momentovémiigbizeni

Programovatelné chyboveé relé, zakaz reverzaceo|@oiv
nebo zékaz restartu po vypadku napéjeni, zamekredt

13
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4.5 Montazni rozm éry

Oznaéeni ménice frekvence Provedeni
Zkracené ozngeni Vyrobni oznéeni skiing
CV-20P5-H1F JNTHBCBA R500 AC-UF 1
CV-2001-H1F JNTHBCBA 0001 AC-UF 1
CV-2002-H1F JNTHBCBA 0002 AC-UF 2
CV-2003-H1F JNTHBCBA 0003 AC-UF 2
CV-4001-H3F JNTHBCBA 0001 BE-UF 1
CV-4002-H3F JNTHBCBA 0002 BE-UF 1
CV-4003-H3F JNTHBCBA 0003 BE-UF 2
CV-4005-H3F JNTHBCBA 0005 BE-UF 2
CV-47P5-H3F JNTHBCBA 7R50 BE-UF 3
CV-4010-H3F JNTHBCBA 0010 BE-UF 3
CV-4015-H3F JNTHBCBA 0015 BE-UF 3
CV-4020-H3 JNTHBCBA 0020 BE-UF 4
CV-4025-H3 JNTHBCBA 0025 BE-UF 4
CV-4030-H3 JNTHBCBA 0030 BE-UF 4
CV-4040-H3 JNTHBCBA 0040 BE-UF 5
CV-4050-H3 JNTHBCBA 0050 BE-UF 5
CV-4060-H3 JNTHBCBA 0060 BE-UF 6
CV-4075-H3 JNTHBCBA 0075 BE-UF 6
Rozméry sk¥ini
Provedeni skné VySka (mm) Sika (mm) Hloubka (mm)

1 163 90 141

2 188 128 142

3 260 186 188

4 360 264 225

5 523 269 303

6 653 308 308

14




5. Elektrické zapojeni

Pohled na svorkovnici Fizeni — svorkovnice TM2

FWD

REV

SP1

SP2

A AN

Napéti pro

—— :
| Relé uvnitr ménic | SP3 regulator

I
' |
Lo Nastaveni
|— frekvence
9 |10

11 | 12 (13 (14 | 15 | 16

O

R2A R2B S6 S5 S4 S3 S2 si1

Stav regulované

veliiny
11 2| 3|4|5|6]| 7|8
R1B |RiC| rR1A| +10V AIN 24v |+FM
COM

i + Pfepina¢ SW1
—t—=t—- poloha NPN
| |
LN, | AN
I elé uvnitf ménice 1
L e wnifménie | Svorkovnice TM2

Vstup S6 se pouziva jako analogovy zpétnovazebni vstup PID

Vstup S6 svorkovnice TM2 Ize prograntavastavit pro logicky nebo analogovy signal. Na
vySe uvedeném obrazku je nastaveni pro analogdupvs

15



5.1 Zapojeni m éni€a série INTHBCBA xxxx AC-UF
Jednofazové napajeni 230 V/50Hz

Brzdny odpor
P P1 BR
PE =1 @

FS1 KM1 TL1 @ ,"‘
1 o AS C N [Filr || L1 Lo
N & Ty EmcH |2 ?21 L

: M 3F AC
5_\1u —I_ L3 X ! A
T3 ;
&
BEBH @
SB1 SB2 KM1 O PE
2 1\’]"\‘\2 [ O
J All_lAZ E
B 88 I—:._q— Ovladaci
KM1 R c panel
PE RS 485
T™M2
]/7 S CON 2 RS232
FWD — S1 Deska paméti
REV . ‘. S2)
et T™M2
SP1 L ~ ]
' ' S3
Multifunkéni SP2 C
: S4 — =
vstupy s ' I B I R1A
Spolegny s =0 | l\l I RLC
cny .+ COM

vyvod NPN — |_ pll R1B

Spole¢ny 24V P

vyvod PNP | | R2A

o AV2 IS |
Programovatelny : S R2B
vstup :
¢ +10V
P PE
C AN Voo | LM
RP f : SWZH stg H L
.. COM | = com ™’
PE
Poznamky:

S6/AV2 — Programovatelny vstup pro analogovy ne&lgicky signal.

SW2 = Nastaveni vstupu AIN : 0-10V/0-20mA.

SW3 = Nastaveni vstupu S6/AV2 : 0-10V/0-20mA.

SW1 = Repinani logickych vstup:NPN/PNP.

Vyvody P-P1 jsou zkratovany, po rozpojeni moznoojiagompenzéani DC tlumivku.

16



5.2 Zapojeni m éni€u série INTHBCBA xxxx BE-UF
Trojfazové napajeni 3 x 400V/50Hz

—=

Brzdny odpor

M 3F AC
@

P P1 BR
PE 23
Fs1 KM1 & @
) TL1
L1 t \I\ ——— L1 .
L2 =23 % 3\1\4 e L2 T1 .,
L3 = N~ —{FMC L3 T2 -
TL3 T3 "
N |
SB1 SB2 KM1 @
1T BEBH PE
Al A2
8P, '_
KM1 R C
Ovladaci
panel
RS 485
= T™2
|/7 L CON 2 RS232
FWD — S Deska paméti
REV 59
TM2
SP1 - —
S3
Multifunkéni | spP2 sS4
vstu M —
py sP3 - | I/ | R1A
Spole&ny COM > I\‘ | R1C
vyvod NPN | 3 R1B
Spolec¢ny 24V
vyvod PNP  © |_ - ROA
, A2 fed [
Programovatelny © K | 1 R2B
vstup -
©o +10V
P— PE
AN Voo en| [PMH
RP | : SWZH Iﬂsw3 H .
. . COM | v COM -
PE
Poznamky:

RP - linearni potenciometr 5 — 1Qk
S6/AV2 — Programovatelny vstup pro analogovy nelgicky signal.
Vyvody P-P1 jsou zkratovany, (mozno zapojit kom@&nz DC tlumivku).
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5.3. Zapojeni m éni¢u série INTHBCBA xxxx BE-UF

Trojfazové napajeni 3 x 400V/50Hz a brzdnd |

(Pro ménice s

vykonem od 15 kW)

Brzdna jednotka

ednot

BR1
JNTBU 430

© BR2

Brzdny odpor

il

=

ka

P p1 N BR
PE 3
Fs1 KM1 & @
5 TL1
L1 & \I\ —mm— o 11 .
L2 =1 T~ — > T1 —
L3 = el ~ re—— ] T2 : MIRAC
TL3 L3 T3 .
N =
* SB1 SB2 KM1 @ @
zJ 1\T\Lz D BEEB PE
A1} A2
i3} 8P |
Km1 R ('Z_
1 2
Ovladaci
RT\L panel
Brzdna
jednotka RS 485
PE
T™M2
1/7 [ ] CON 2 RS232
FWD — S Deska paméti
REV ' ]
S2 ™2
SP1 |
3
Multifunkéni SP2 54 -
vstupy . - :_r | R1A
Spoleény COM > |\‘ | R1C
vyvod NPN | r R1B
Spole¢ny 24V
vyvod PNP o |_ _: ROA
, AV2 |gg [
Programovatelny © . | — R2B
vstup .
)Y
T PE
' . sSwi
+ + AIN \ NPN FM+
RP -‘ SWZH sta H ! :
., COM | P COM *
|_) N

PE
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5.4 Prepinaée u desky

fizeni

Piepinate SW2/SW3 | Typ externiho signalu Poznamka
(1-00)=0001
Analogovy signal DC  |(1-06)=0002

0-10vVv, 0-5V

0-10V, (7-00) = 100%

O (0] v (7-01) = 0%
0-5V, (7-00) = 200%
(7-01) = 0%
(1-00)=0001
|:| |:| | Analogovy signal DC | (1-06)=0002
~ ~ 0-20mA, (7-00) = 100%
V 0-20mA, 4-20mMA (7-01) = 0%

4- 20mA, (7-00) = 100%
(7-01) = 20%

Prepinat SW1

Typ externiho signéalu

Poznamka

]

Vstupy NPN

Moznost ovladani pomoci
tranzistofi s otevenym
kolektorem NPN

Priklad zapojeni viz manual
¢lanek 5.6

Vstupy PNP

Moznost ovladani pomoci
tranzistoti s otewvenym
kolektorem PNP

Priklad zapojeni viz manual
¢lanek 5.6
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5.5 Svorkovnice
5.5.1 Funkéni popis hlavni silové svorkovnice

Oznateni Funkni popis
L1 Vstupni svorky pro napajeniamice
L2 Jednofazové napdjeni sévadi na svorky L1 — (L), L3 — (N)
L3 Trifazové napajeni seipadi na svorky L1, L2, L3
T1 (V)
T2 (V) Vystupni svorky pro fipojeni motoru
T3 (W)
P - BR Svorky pro pipojeni vrejSiho brzdného odporu
+(P) -(N) Svorky proifpojeni brzdné jednotky
P1 Svorky pro gipojeni DC kompenzai tlumivky
P Tyto svorky jsou BZr¢ zkratovany

w

5.5.2 Funkéni popis Fidici svorkovnice (TM2)

Oznateni Funkni popis
R2A Multifunkéni vystup — Normalkarozpojeno Programovatelné
vystupy relé, viz (8-02)
R2B
R1C Spole&ny kontakt Mulfifunk ¢ni Programovatelné
vystupy relé vystupy relé, viz (8-03)
R1B Vyvod kontaktu
Normalre ZAP
R1A Vyvod kontaktu
Normalre VYP
10V Vystup +10V pro externi potenciometr
AIN Vstup analogového signalu pfizeni frekvence, viz (5-06)
24V Spol€na svorka pragidici signaly, vstupy S1 az S5, vstup PNP
COM Spol€na svorka praidici signaly, vstupy S1laz S6, vstup NPN
S1 az S5 |Multifunkéni vstupy, viz (5-00) az (5-04)
S6/AV2 Programovatelny vstup PID, viz (5-05)
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5.6 Zapojeni obvod 4 nizkého nap éti — silovy obvod
5.6.1 Jist éni

U kazdého mnice musi byt provedeno jiti privodnich napajecich katiel
Specifikace jistiu je uvedena ¥lanku 4.3 tohoto manualu. Pouziti pojistek
misto jisttu je mozné pouze vifpadt stejnych vypinacich charakteristik jako u
uvedenych jistit, prakticky se pouziti pojistek nedopouje.

5.6.2 Sled vstupnich fazi

U jednofazového napdjeni se fazgpjuje na svorku L1, ozganou (L) a
nulovy vodt na svorku L3, ozrigenou (N).

U trojfazového napdjeni je sled vstupnich faziiday.

5.6.3 Pouziti zapinacich styka ¢u

Pro zapinani napajeniémice se nejastji pouziva styka (je mozné pouzit i

vypin&). Stykae jsou uvedeny i vifkladech zapojeni.

Pfi vypnuti styk&e neni winnosti dynamickée brzshi a motor nebude dobihat
po zpomalovaci randale zastavi volnym debhem.

V n¢kterych aplikacich, kde motor pohani &ats velkym momentem

setrv&nosti, nemusi vypnuti styka znamenat zastaveni motorucié je

v tomto Fipact napajen ze strany 2de do stejnossmného meziobvodu.

Zapinat a zastavovatamic vstupnim styk&éem se nedopotuje. Casté zapinani
zkracuje Zivotnost kondenzatoru v meziobvodinite.

M¢ni¢ startujte a zastavujte pomdadicich signél ze svorkovnice TM2.

5.6.4 Pouziti brzdného odporu

Pouziti brzdného odporu je nutné v aplikacich, ktlezastavovani pohonu je
kineticka energie z&te WtSi nez elektricka energie nutna pro pohyb viastni
pohonu, tj. motoru aifslusnych pevodovych mechanisim V disledku \&tSi
kinetické energie na strarzatze gejde motor do generatorového rezimuiesp
ochranné diody napdji stejno&my meziobvod rnice. Nagti na meziobvodu
za’ne nafistat a je fieba odvést néstajici elektrickou energii. To zafidje
brzdny odpor kteryiipoji k meziobvodu brzdny tranzistor.
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Brzdny odpor se umigje vré menice
Nutnost pouziti brzdného odporu, nebo brzdné jdgnatvisi na charakteru
pohonu a jeho dynamice.

Brzdné odpory neni zapgebi pouzit u ventilatdr cerpadel.

5.6.5 Pouziti nadrazovych tlumivek

Narazove tlumivky se pouzivaji k omezeiemtovych Sptek, které vznikaji
v rozvodné siti. Pro jednotlivé typy émc¢ua jsou dodavany odpovidajici
tlumivky. Jejich zapojeni jefejmé z pikladi zapojeni. Krord omezeni fepsti,
snizuji tlumivky i obsah harmonickych slozek vstilgn proudu. Tato mez je
pro spotebice s fazovym proudem do 16 A stanovena nordiBi EN 61000-
3-2 + A12.

V piipact, Ze je v mist instalace provedenargpitova ochrana na prvnim
stupni tidy B (hlavni rozva& budovy) a na druhém stuprfidy C (mistni
rozvad¢) dle CSN 33 0420 neni nutné uvedené tlumivkyizatlu Fepstové
ochrany vstuf pouzivat.

5.6.6 Vstupni odruSovaci filtr

Pro omezeni ruSivého radiového vi@aani v pasmu 150 kHz az 30 MHz do
napajeci s#, je zapatebi pouzit vstupni odruSovaci filtry. &di¢ TECO, typoveé
fady 73000 CV maji zabudovany odruSovaci filtry pdyuSeni vertdé A dle
CSN EN 55011. K odruseni digidy B je zapaebi pouzit pidavné externi
filtry.

Tf‘l'd};_ A : OdruSeni pro pmyslové prosedi.

Trida B : OdruSeni pro prdastdi obytné, kancetské, obchodni a lehkéhotpnyslu.

5.6.7 Pouziti tepelného relé na vystupu m énicée

U vSech minica je elektronickd ochrana proti nadproudutatizeni. Tepelna
ochrana se nastavuje automaticky podle zadanytkosith udaji motoru.
Pouze ve specialnichripadech, kdy je pozadovana zvySena ochrana motoru
proti pretizeni nebo neni mozné pouzit ¥mittepelnou ochranu integrovanou

v meénici, zapojuje se externi tepelné relé na vystupérce.

V piipact paralelg zapojenych motdrmusi byt ochrana protigtizeni (tepelné

relé) pouzita u kazdého motoru s vykoneftsim nez 0,5 kW, jak stano@iSN
EN 60204-1¢l. 7.3.
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5.6.8 Styka € ve vystupnim obvodu m énicée

PouZiti stykate mezi méniéem a motorem je v zasaél zakazané, pouZiti je
mozné pouze ve specialnich aplikacich, kdy musi byajisténo :

e Zapnuti styk&e pouze fi nulové frekvenci rinice .

» P¥i pfepinani motar je zapnuti-vypnuti styk@ mozné pouzeipnulové
frekvenci nénice.

* Pri vypadku sfového napajeni, nebofipvypnuti nmeénice musi byt
zajiS€no zpozdné odpojeni stykae, protoZze motokerpa po vypnuti
energii z kondenzatérv meziobvodu, nebo vfpact velkého momentu
setrv&nosti zatZze, je dodavana energie do meziobvodu z dobihajicih
pohonu.

5.6.9 Vzdalenost frekven éniho m éniée od motoru

Na vystupu manice je pulsig Sictkové modulované nafti. Spojovaci vedeni mezi
toho dochazi na svorkdch motoru k odrazuétieyé viny Sfici se od manice
k motoru a ke vznikuiepsti na svorkach motoru.

Spojovaci vedeni vykazuje kritickou délkuii fkteré se v @sledku odrazu
dosahnou nagové pulsy na svorkach motoru hodnoty az 1000V. Titicka
délka zavisi na spinacich vlastnostech pouZitydtwphich tranzistérIGBT a
na elektrickych parametrech spojovaciho kabelu. aiglka je u mnica
typové rady 7300 CV vrozmezi 70 — 120 metdle typu kabelu a nosné
frekvence. Pro &Si délky spojovaciho vedeni nez 70 m se dafpgeupouZiti
vystupnich sinusovych filli: F¥i aplikaci €chto filtrd je na vystupu ®nice
priblizné sinusové nafii a vzdalenost mezi énicem a motorem je omezena
pouze povolenym Ubytkem n&pna spojovacim vedeni.

Pri aplikaci sinusovych filtra musi byt vzdy vystup filtru zatizen motorem
Provoz ngnice, kdy je na vystupifpojen pouze sinusovy filtr neni povolen.
V tomto gipack je nebezpé vzniku gepsti na vystupu rénice a poskozeni

vykonovych tranzistorovych modul

Doporuwena nosna frekvence (3-22) v zavislosti na déligomvaciho kabelu
motoru:

Délka kabelu < 25m < 50m < 100m > 100m

Nosna 16 kHz 12 kHz 8 kHz 5 kHz
frekvence
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Vyvojovy diagram nastaveni m énice

Zagatek procesu
nastaveni

(15-06)=1110 nebo
(15-06)=1111

ZpUsob
fizeni

V/f

Skalarni  Fizeni Vektorové Fizeni

(0-00)=2 (0-00)=0 nebo (0-00)=1
Nastaveni parametr @ Nastaveni parametr (i
Vybér Vit (10-0) Jmenovité napéti motoru (0-01)
ZvySeni momentu (10-1) Jmenovity proud motoru  (0-02)
Proud nezatizeného
motoru (10-2) Jmenovity vykon motoru  (0-03)
Skluz motoru (10-3) Otaéky motoru (0-04)
Max. vystupni frekvence  (10-4)
Max. vystupni napéti (10-5) Jmenovitéa frekvence
Stredni vystupni frekvence (10-6) motoru (0-05)
Stiedni vystupni napéti  (10-7) Napéjeci napéti sité (0-07)
Min. vystupni frekvence  (10-8)
Min. vystupni napéti (10-9)

\
v Automaticka

identifikace motoru

(0-06)=1

KONEC

Proces identifikace paramétmotoru (ozn&ovany také automatické l&al)
trva asi jednu minutu.

Pri Fizeni V/f se parametry (10-04) az (10-09) nastavyjouze @i vyuziti

uzivatelské zavislosti V/f, tj. parametr (10-00) =18. Hi vyuziti
piredvolenych zavislosti se nenastavuiji.
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7. Ovladani m énice

7.1 Ovladaci panel- Panel operatora
Ovladaci panel — operatorsky panel LED
(Vyjimatelny panefizeni nénice)

TECO
Displej
panelu
O O
Hz VOLT
O @
FUN AMP
O O O O VR ,
SEQ FRQ FWD REV Nastaveni frekvence

RUN DSP
FREQ. SET

FWD READ

Oznafeni na panelu

Funkce

VR Potenciometr pro nastaveni frekvence
FWD/REV Tltitko poveli vpred/zgtny chod
RUN/STOP Tl&itko povetli beh stop ngnice
DSP/FUN VylEr zobrazovaciho médu, Programovani — Zobrazeni JDSP
< RESET Vybér tadu na displeji, resetovafizeni nénice
READ/ENTER Tl&itko procteni/zapis - ENTER
AV Tlacitka ciselnych zmin, zwtSeni - zmenSeni

1. LED dioda SEQ sviti pro parametr (1-00)=1ptp externtizeni

2. LED dioda FRQ sviti pro parametr (1-01) = ,B,2

3. LED dioda FWD svitifpchodu nénice a snér ot&eni vpred

LED dioda REV sviti i chodu ngni¢e a sndr ot&eni vzad

LED dioda FUN sviti pro stav programovani

LED dioda Hz/RPM svitiip zobrazeni na displeji frekvence/étk

LED dioda VOLT sviti pi zobrazeni vystupniho n&p meénice nebo nagti v meziobvodu
LED dioda AMP sviti fi zobrazeni vystupniho proudunice

8. Seznam programovatelnych parametr G — ménic€e fada 7300CV
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Skupina
parametr U

Popis

Z&kladni provozni nastaveni

Start/Stop a zpUsob fizeni frekvence

Manualni a automaticky zpusob restartu

Zakladni provozni parametry

Zobrazeni displeje

Multifunkéni vstupy

Krokovani a predvolené frekvence

Analogové vstupy

Analogovy vystup a reléové vystupy

Ochranné funkce

Zavislosti U/f

PID regulator

Limity PID regulatoru a utlumova funkce

Sériova komunikace

Parametry motoru po identifikaci (automatickém ladéni)

PR R Rk
SR IRIRIEISlo|xo~No|vg|sw|n o

Provozni doby a tovarni nastaveni
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Parametry skupiny 0 : Zakladni provozni nastaveni

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
0-00 |(Control Mode) Zpuasobrizeni 0000: Vektorovérizeni *3
Obecné pouziti
0001: Vektorovérizeni 0000
Pronénny moment
0002: Skalarnirizeni
Rizeni V/f
0-01 |(Motor Rated Volt) | Jmenovité nagii | ----- *3
motoru (V) *5
0-02 |(Motor Rated Ampt) Jmenovity proud | ----- *3
motoru (A) *5
0-03 |(Motor Rated KW) | Jmenovity vykon | ----- *3
motoru (kW) *5
0-04 |(Motor Rated RPM) Jmenovité ot&ky  |----- *3
motoru *3
(x 100) *7
0-05 |(Motor Rated Hz) |Jmenovita ~  |----—-- *3
frekvence motoru *5
(Hz)
0-06 | (Auto Tuning) Automaticka 0000: NeumozZéna 0000
identifikace 0001: Umozgna
parametit motoru
0-07 | (AC Input Volt) Sitové napéjeci Jednofazové napajeni 230V:
napsti 170 -264 V
Trojfdzové napajeni 400V:
323-528 V
0-08 |(Select Language) | Vybér jazyka 0000: Angtitina Pouze
0001: Nem¢ina 0000 |pro
0002: Francoustina LCD
0003: Italstina displej

0004: Spaalstina

*7 . Plati pro verzi softwaru 2.3 a vysSi

27




Parametry skupiny 1 : Start/Stop a zp Usob Fizeni frekvence

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.
nastav.
1-00 | (Run Source) Volba zpiisobu | 0000:Rizeni z klavesnice
Fizeni 0001: Externi¥izeni
Run/Stop 0000

0002:Rizeni ze sériové linky
0003:Rizeni z vniiniho PLC

1-01 | (MFIT Run Mode)| Run/Stop 000Q Forward/Stop (Vpied/Stop)
Forward-Reverse Reverse/Stop (Zpst/Stop)
Zpusobtizeni 0001: Run/Stop (Chod/Stop) 0000
z externich vstup Forward/Reverse
pred/zpt)
0002: Tivodicovétizeni
Run/Stop
1-02 |(Reverse Oper) |Zakaz reverzace | 0000: Reverzace povolena |0000
0001: Reverzace nepovolena
1-03 | (Keypad Stop) Tlacitko STOP na|0000: Stop tlaitko &inné 0000
ovlddacim panelu| 0001: Stop tl&itko neinné
1-04 |(Starting Method) | Zptisob startu 0000: Normalni start 0000
0001: Start do & iciho
motoru
1-05 | (Stoping Method) | Zpiizob zastaveni| 0000: Zastaveni po sestupné| 0000
ramp se stejnosgrnym
brzdnim
0001: Volny dokh
1-06 | (Frequency Zdroj 0000: Klavesnice 0000
Source) frekvenénich 0001: Potenciometr na
pirikazi ovladacim panelu
0002: Externi analogovy signal
nebo externi
potenciometr
0003: Motorpotenciometr,
gikazy Up/Down
0004: Seériova linka
0005 : Impulsntizeni ze snimsae
IRC *7
1-07 |(Keypad Rizeni Up/Down Z 0000: Po stisknuti klaves 0000
Up/Down) klavesnice Up/Down musi byt

stisknuta klavesa Enter

Frekvence sedmi ihned
po stisknuti klaves
Up/Down

0001:
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Parametry skupiny 2 : Manualni a automaticky zp

usob restartu

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.
nastav.
2-00 | (PwrL Selection) | Kratkodoby 0000: Kratkodoby vypadek
vypadek napajen napajeni nepovolen
a restart 0001: Kratkodoby vypadek 0000
napéjeni a restart povole
0002: Kratkodoby vypadek
napajeni a restart povole
f#i ¢innosti CPU
2-01 |(PwrL Ridethru T)| Povolena doba |0.0-2.0s 0.5
vypadku napajeni
(s)
2-02 |(Delay of Restart) Doba zpoZdni 0,0-800s 0.0
automatického
restartu
2-03 [(Num of Restart) | Poset pokus o 0-10 0
automaticky
restart
2-04 | (Auto Restart) | Zpisob 0000: Restart dodiiciho motorul 0000
automatického |0001: Normalni start
restartu
2-05 |(Direct Start Sel) | Béh motoru po 0000: Béh motoru po pripojeni | 0000
p¥ipojeni napajeni
napajeni 0001: Béh motoru po pripojeni
napajeni neumozén
2-06 | (Delay on timer)) | Zpozdovaci 0,0-300s 0.0
casovd (S)
2-07 | (Reset Mode Sel) 0000: Reset moznyfippovelu
Zpusob resetu Run ve stavu OFF
0001: Reset moznyfippovelu
Run ve stavu ON nebo
OFF
2-08 |(KEB Decel Time) Vyuziti kinetické |0.0 : NeumoZzéno 0.0

energie motoru

0.1 - 25.0 : KEB Zpomalovaci
doba
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Parametry skupiny 3 : Zakladni provozni parametry

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.
nastav.
3-00 |(Freq Upper Limit) | Horni mez frekvence (Hz)0.01 —650.00 50.00/ |*4
60.00

3-01 |(Freq Lower Limit) | Dolni mez frekvence (Hz)0.01 —650.00 0.00

3-02 | (Accel Time 1) Doba zrychleni 1 0.1 —-3600.0 10.0 il
(sec)

3-03 | (Decel Time 1) Doba zpomaleni 1 0.1 —-3600.0 10.0 il
(sec)

3-04 | (S-Curve 1) S — Kfivka 1 (sec) 0.0-4.0 0.0
Pro zrychleni a zpomaleni

3-05 |(S-Curve 2) S — Kivka 2 (sec) 0.0-4.0 0.0
Pro zrychleni a zpomaleni

3-06 | (Accel Time 2) Doba zrychleni 2 0.1 -3600.0 10.0 |*1
(sec)

3-07 |(Decel Time 2) Doba zpomaleni 2 0.1 -3600.0 10.0 *1
(sec)

3-08 |(Jog Dec Time) Krokovani 0.1-255 0.5 *1
Doba zrychleni
(sec)
Rizeni z MFIT

3-09 | (Jog Dec Time) Krokovani 0.1-25.5 0.5 *1
Doba zpomaleni
(sec)
Rizeni y MFIT

3-10 | (DCINj Start Freq) | Startovaci frekvence 0.1-25.5 15
stejnosmrného brzdni

(Hz)

3-11 | (DCInj Level) Uroven DC brzéni (%) [0.1 —300.0 100.0

3-12 | (DClInj Time) Doba DC brzdni (sec) [0.0-25.5 0.5

3-13 | (Skip Freq 1) Vynechana frekvence 1 |0.00 — 650.00 0.0 *1
(Hz)

3-14 | (Skip Freq 2) Vynechana frekvence 2 | 0.00 — 650.00 0.0 *1
(Hz)

3-15 | (Skip Freq 3) Vynechana frekvence 3 |0.00 — 650.00 0.0 *1
(Hz)

3-16 | (Skip Bandwith) Pasmo vynechané 0.00 — 30.00 0.0 *1

frekvence (Hz)
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3-17 | (Parameter Lock) | Uzaméeni 0000: VSechny parametry
parametri neuzadeny
0001: Parametry (6-00) az (&) | 0000
uzardeny
0002: VSechny parametry
uzardeny kron¢ (6-00) az
(6-08)
0003: Uzan€eny vSechny
parametry
3-18 |(ROM Pack Kopirovani ROM |0000: ROM nefistupna
Operate) ménice 0001: Kopirovani ROM do PC | 0000
0002: Kopirovani z PC do ROM
0003: Kontrola ROM
3-19 | (Fan Control) Rizeni ventilatoir | 0000: Automatickéizeni dle
menice teploty
0001: Ventilator funkni pouze |0000
i RUN menice
0002: Ventilatory trvale v
¢innosti
0003: Ventilatory vypnuty
3-20 |(Energy Save Rezim Uspory 0000: Bez Uspory energie
Mode) energie 0001: Repnuti do Uspory energi@®@000 | *6
Pouze praizeni z multifunknich vstu@ na
u/f zvolené frekvenci
3-21 |(Energy Saving |Zisk Uspory 0-100 80 *6
Gain) energie (%)
3-22 | (Carrier Freq) Nosné frekvence |2 - 16 10
(kHz)
3-23 | (Center F of Trav)| Stredni frekvence |5.00 — 100.0 20.00
pilovitych kmiti
T kmity
(%)
3-24 | (Amplitof Trav) |Amplituda T 0.1-20.0 10.0
kmita (%)
3-25 |(Dropof Trav)  |Pokles T kmit 0.0 -50.0 0.0
(%)
3-26 |[(AccTofTrav) |DobandbhuT [0.5-60.0 10.0
kmita (sec)
3-27 |(Decc T of Trav) |[DobadokhuT |0.5-60.0 10.0
kmita (sec)
3-28 |(Rise Deviated) |Kladny posun 0.0 -20.0 10.0
T kmith (%)
3-29 |(Lower Deviated) | Zaporny posun 0.0 —20.0 10.0

Tkmita (%)
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Parametry skupiny 4 : Zobrazeni displeje

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.
nastav.
4-00 |(Motor Curr Proud motoru 0000: Zobrazeni proudu
Disp) neumozeno 0000 |*1
0001: Zobrazeni proudu
uMozrNo
4-01 | (Motor Volt Disp) | Napsti motoru 0000: Zobrazeni n&p
neumozmo 0000 *1
0001: Zobrazeni n&g
umozeno
4-02 | (Bus Volt Disp) |DC nati 0000: Zobrazeni DC n&p
meziobvodu neumozmo 0000 *1
0001: Zobrazeni DC n&p
umozeno
4-03 | (PLC Status Disp)| PLC Status 0000: Zobrazeni PLC Stavu *1
(Stav PLC) neumozmo 0000
0001: Zobrazeni PLC stavu
umozano-
4-04 | (Display Scaling) | Volba hodnoty i |0 - 9999 1800 *1
zobrazeni otéek
motoru
4-05 |[(Display Units) | Uzivatelska volba|0000: Zobrazeni vystupni *1
zobrazeni displeje frekvence
0001: Zobrazeni oté&ek motoru | 0000
Zobrazeni celdiselné
(XXXX)
0002: Oté&ky motoru
1 desetinné misto
(XXX.X)
0003: Oté&ky motoru
2 desetinna mista
(XX.XX)
0002: Oté&ky motoru
3 desetinna mista
(X.XXX)
4-06 |(PID Feed Disp) |Zobrazeni 0000: Zobrazeni neumoamo 0000 *1
zpstnovazebniho |0001: Zobrazeni
signalu PID
regulatoru
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Parametry skupiny 5 : Multifunk éni vstupy — MFIT

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.
nastav.
5-00 |(MFIT S1Sel) |Multifunkéni |0000: Forward/Stopifkaz z panelu | 0000
vstup S1 1-01 =0000
0001: Reverse/Stop z panelu
1-01 =0000
5-01 |(MFIT S2 Sel) |Multifunkéni | 0002: Nastavena frekvence 1 (6-02) | 0001
vstup S2 0003: Nastavena frekvence 2 (6-03)
0004: Nastavena frekvence 3 (6-05)
0005: Krokovani Jog
5-02 |(MFIT S3 Sel) |Multifunkeni | 0006: Repinani mezi 0002
vstup S3 zrychlenim/zpomalenim 1 a 2
0007: STOP nebezpie-Kontakt A
0008: Odpojeni vystupu
5-03 |(MFIT S4 Sel) |Multifunkeni |0009: Hledani rychlosti 0003
vstup S4 0010: RezZim uspory energie
0011: Vyker signah fizeni
0012: Volba komunikace
5-04 |(MFIT S5 Sel) | Multifunkéni | 0013: Zakaz zrychlovani/zpomalovan0004
vstup S5 0014: Rikaz UP
(Pouzivéa se pr¢ 0015: DOWN
encodér) 0016: Vyk#r analogovéhaizeni
0017. Vypnuti PID regulétoru
5-05 |(MFIT S6 Sel) |Multifunkéni | 0018. Reset 00018
vstup S6 0019: Vstup pulsniho snirsa
Vstup S5
(Pouziva se pr¢ 0020: Zgtnovazebni signal
zpétqovazebni Vstup S6
signal) 0021: Posouvaci signal 1
Vstup S6
0022: Posouvaci signal 2
Vstup S6
0023: Analogovy vstup AIN
0024: Aplikace PLC
0025: T kmity Run
0026. T kmity Run kladna odchylka 0023
. ., 10027: T kmity zaporna odchylka
5-06 (MFIT AIN Sel) Multifunkeéni 0028: FunkC)e/ KEpB y
vstup AIN 1 9029: Stop nebezpe— kontakt B
5-07 | (MFIT Scan Vyhodnoco- |Paet vzorki VP=1- 100 5
Time ) vaci doba
vstup
S1-S6
Doba=

(VP x 4msec)
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0000:

Po STOP #stavd zachovana nastavena

5-08 (Stop Sel by | zpasob frekvence. Po zastaveni je funkce
MFIT) | zastaveni |UP/DOWN nedinna. 0000
vyuziti
multifunkénich |0001:
vstups MFIT Po STOP pechazi nastavena frekvence
programova- |ha nulu
nych pro funkci
UP/DOWN 0002:
Po STOP #stava zachovana nastavena
frekvence. Po zastaveni je funkce
UP/DOWN ®&inna
5-09 | (Step Up/Dowr Skokovéa znina | Velikost skoku : 0.00 — 5.00 0.00
Fun) frekvence
(Hz)
5-10 Pulse Imp. | D¢lici pomér | 0.001 — 9.999 1.000 *7
Mult.) snimae IRC
Parametry skupiny 6 : Krokovani a p __fedvolené frekvence
Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
6-00 |(Keypad Freq) Frekvence z panelu 0.00 — 650.00 5.00 *1
6-01 |(Jog Freq) Frekvence krokovani (Hz) 0.00 — 650.00 2.00 *1
6-02 |(Preset Speed 1) Predvolena frekvence 1 (Hz) 0.00 — 650.00 5.00 *1
Vstup S3
6-03 |(Preset Speed 2] Predvolena frekvence 2 (Hz) 0.00 — 650.00 10.00 |*1
Vstup S4
6-04 |(Preset Speed 3] Predvolena frekvence 3 (Hz)] 0.00 — 650.00 20.00 |*1
Vstup S3 + S4
6-05 | (Preset Speed 4) idelvolena frekvence 4 (Hz)0.00 — 650.00 30.00 *1
Vstup S5
6-06 |(Preset Speed 5] Predvolena frekvence 5 (Hz) 0.00 — 650.00 40.00 |*1
Vstup S5 + S3
6-07 |(Preset Speed 6] Predvolena frekvence 6 (Hz)0.00 — 650.00 500.00 |*1
Vstup S5 + S4
6-08 |(Preset Speed 7] Predvolena frekvence 7 (Hz) 0.00 — 650.00 60.00 |*1
Vstup S5 + S4 + S3
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Parametry skupiny 7 : Analogoveé vstupy

Funkce této skupiny Ize aplikovat pro 5-06 = 0023Ahalogovy vstup AIN)

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.

7-00 | (AIN Gain) Zesileni analogového signalu (A0 - 200 100 *1

7-01 | (AIN Offset) Offset analogového signalu.....(%) 0-100 0 *1

7-02 | (AIN Bias) Smir posunu 0000: Kladny {0000 *1
0001: Zaporny

7-03 | (AIN Slope) Srér analogového signalu 0000: Kladny 0000 *1
0001: Zaporny

7-04 (AIN Scan Time)Vyhodnocovaci doba (AIN, Al2) =|VP1=1-100 50 *1

VP1 x 4msec
7-05 | (AlI2 Gain) Zesileni analogoveého signalu AlZ 0-200 100 *1

Vstup S6 (%)
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Parametry skupiny 8 : Analogovy vystup a reléové vy

stupy

Funkce

LCD Displej

Popis

Rozsah

Tovarni
nastav.

Pozn.

8-00

(AO Mode Sel)

Analogovy vystup
0-10V

0000:
0001:
0002:
0003:
0004:
0005:

Vystupni frekvence
Nastavena frekvence
Vystupni nafii

DC nagti meziobvodu
Vystupni proud
Zgtnovazebni signal
PID *7

0000

*1

8-01

(AO Gain)

Zesileni vystupu (%)

0-200

100

*1

8-02

(Relay R1 Sel)

Vystupni relé R1

8-03

(Relay R2 Sel)

Vystupni relé 2

0000:
0001:

0002:

0003:
0004:

0005:
0006:
0007:
0008:

0009:
0010:
0011:
0012:
0013:

0014:
0015:

Run — Mni¢ v ¢innosti
DosaZena pracovni
frekvence = 8-05
Dosazena frekvence
8-04 + 8-05
Frekvence> 8-04
Frekvence< 8-04

Momentové igtizeni
Chyba rnice
Automaticky Restart
Kratkodoby vypadek
napti

Rychlé zastaveni,

externi STOP

Zastaveni volnym
dokhem

RetiZzeni motoru
Retizeni ndnice
Ztrata zgtnovazebniho
signalu

PLC ve funkci
Zapnuto napajeni

*

0006

0000

8-04

(Freq Agree)

Porovnavaci frekven
pro souhlas (Hz)

@00 —

650.00

0.00

*1

8-05

(Freq Agree
with)

Pasmo souhlasu
frekvence (x Hz)

0.00 -

30.00

1000.0

*1
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Parametry skupiny 9 : Ochranné funkce

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.

nastav.

9-00 |(Trip ACC Sel) |Ochrana proti 0000: Ochranadinna 0000
zastaveni 0001: Ochrana neinna
zrychlovani

9-01 |(Trip ACC Level) |Urovei ochrany proti
zastaveni 50- 300 200
zrychlovani (%)

9-02 |(Trip DEC Sel) |Ochrana proti 0000: Ochranadinna 0000
zastaveni 0001: Ochrana neinna
zpomalovani

9-03 | (Trip DEC Level) | Urovei ochrany proti
zastaveni 50- 300 200
zpomalovani (%)

9-04 |(Trip RUN Sel) |Ochrana proti 0000: Ochranadinna 0000
zastaveni chodu |0001: Ochrana neinna

9-05 | (Trip Run Level) |Urovei ochrany proti
zastaveni  chodu 50- 300 200
(%)

9-06 |(Dec Sel Trip Zpomalovaci rampaifp| 0000: Rampa (3-03) 0000

RUN) ochrar 0001: Rampa (9-07)
9-07 |(Dec Time Trip | Zpomalovaci rampaip
Run) ochraré meénice proti | 0.1 — 3600.0 3.0
zastaveni

9-08 |(Motor OLI Sel) |Elektronicka ochrana | 0000: Ochranadinna 0000
motoru OL1 0001: Ochrana neéinna

9-09 |(Motor Type) Typ motoru 0000: Standardni motor | 0000

0001: Motor navrzeny
pro aplikaci s
nénicem
9-10 |[(Motor OL1 Ochrana motoru 0000: Konstantni moment
Curve) Ochranna kvka (OL=103%), 150% po
1 minutu 0000
0001:Promdnny moment
(OL=113%). 123% po
1 minutu
9-11 |(Motor OL1 Cinnost po petizeni | 0000: Volny doBh 0000
Operant) Aktivace ochrany 0001: Pokraovani v¢innosti
po aktivaci ochrany

9-12 |(Torq Det Sel) Ochrana proti 0000: Ochrana neinna 0000
momentovému 0001: Ochrana umozna
pretizeni pouze na nastavené

frekvenci
0002: Ochranadinna i
éinnosti nenice
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9-13 [(Torq Det Cinnost po detekci | 0000: MEni¢ pokraiuje 000
Operant) momentového véinnosti
pretizeni 0001: Volny dokh
0-14 |[(Torq Det Level) |Urovei detekce 30-200 160
momentového
pretizeni (%)
9-15 |(Torq Det Delay) |Aktiva¢ni doba po 0.0- 25.0 0.1
detekci momentovéhg
pietizeni (sec)
Parametry skupiny 10 : Zavislosti V/f
Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
10-00 | (V/f Selection) Zavislost napti/frekvence |0-18 0/9 *4
*6
10-01 |(Torque Boost) | Momentové zvySeni (%) |0 — 30.0 0.0 *1
*6
10-02 |(Motor noLoad |Proud nezatizeného moto| ---- 0000 *5
Amp) (A) *6
10-03 | (Motor rated Slip) | Kompenzace skluzu moto| 0.0- 100.0 0.0 *1
(%) *6
10-04 |(Max Frequency) | Maximalni frekvence 50.00 — 650.00 50.00/ | *4
(Hz) 60.00 |*6
10-05 |(Max Voltage) | Maximalni nagti pfi 0.0 —100.0 100 *6
maximalni frekvenci
Pomerna hodnota (%)
10-06 | (Mid frequency) |Stred frekvence 50.00 — 650.00 2.50/ |*6
(Hz) 3.00
10-07 |(Mid Voltage) Napsti pri stredni frekvenci| 0.0 — 100.0 7.5 *6
Ponmerna hodnota (%)
10-08 |(Min Frequency) | Minimalni frekvence 0.10 - 650.00 0.50 *6
(Hz)
10-09 |(Min Voltage) Minimalni nagti pri 0.0 —100.0 7.5

minimalni frekvenci

Pomerna hodnota (%)
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Parametry skupiny 11: PID requlator

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.
nastav.
0000: Regulator nefuitki
0001: zZakladni konfigurace
D slozka paraledrk P
11-00 |(PID Mode Sel) | konfigurace PID 0002: Derivace ve 2né
regulatoru vazh
0003: Zakladni konfigurace
D sloZka inverzni
0004: Inverzni derivace ve
z@tné vazks
0005: Frekvetni piikaz a
D slozka
0006: Frekvetni piikaz a
derivace ve Zmeé
vazhb
0007: Frekvetni prikaz a
inverzni D sloZzka
0008: Frekvetni prikaz a
inverzni derivace ve
Zptné vazks
11-01 |(Feedback Gain) | Zesileni regukni 0.00 — 10.00 1.00 *1
odchylky
(%)
11-02 |(PID Gain Proporcionalni zisk |0.0 —10.0 *1
(%)
11-03 |(PID I Time) Integrani casova 0.0 - 100.0 *1
konstanta
(sec)
11-04 |(PID D Time) Derivaini casova 0.00 — 10.00 *1
konstanta
(sec)
11-05 |(PID Offset) PID Offset 0000: Kladny offset *1
0001: Zaporny offset
11-06 |(PID Offset Adj) |Nastaveni PID Offsetu0-109 *1
(%)
11-07 |(Output Filtr T)  |Casovéa konstanta  [0.0 — 2.5 *1

vystupniho filtru
(sec)
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Parametry skupiny 12 : Limity PID requlatoru a utlu

moveé funkce

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.
nastav.
12-00 |(Fb Los Det Sel) |Detekce ztraty 0000: Detekce neumoma
zpétnovazebniho 0001: Detekce umoZna 0000
signalu MEni¢ pokratuje
véinnosti
0002: Detekce umoZna
Motor zastavuje
12-01 |(Fb Los DetLvl) |Urovei detekce ztrat{ 0-100 0
zpstnovazebniho
signalu
(%)
12-02 |(Fb Los Det Time | ZpoZni detekce  |0.0 — 25.0 1.0
ztraty
zpétnovazebniho
signalu
(sec)
12-03 |(PID I Limit) Mez integra&ni 0-100 100 *1
slozky
(%)
12-4 | (I Time value Sel)| Nulovani integrani | 0000 : Nulovani neumozno
sloZky kdyZ je rovna| 0001 : Nulovéni po 1 sec
hodnot parametru | 0002 : Nulovani po 30 sec
12-03
12-05 |(I Error Margin) | Meze integrani 0-100 0
chyby
(jednotky)
(1 jednotka=1/8192)
12-06 |(PID Comm Zpétnovazebni 0000: 0 — 10V 0000
Souce) signal 0001: 4 — 20mA
12-07 |(Sleep Level) Frekvence utlumové|0.00 — 650.00 0.0 *7
funkce PID
12-08 |(Sleep Delay Zpozckéni Gtlumové |0.0 — 25.5 0.0 *7
Time) funkce PID
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Parametry skupiny 13 : Sériova komunikace

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.
nastav.
13-00 |(Seridl Comm Adr) | Adresa ngnice 1-124 1 *2*3
13-01 |(Serial Baud Rate) | Prenosova rychlost| 0000: 4800 0003  |*2*3
(bps) 0001: 9600
0002: 19200
0003: 38400
13-02 |(Comm Stop Bit) |Poset stop biti 0000: 1 Stop bit 0000 *2*3
0001: 2 Stop bity
13-03 |(Com Parity Sel) | Parita 000: Bez parity 0000 |*2*3
0001: Suda parita
0002: Licha parita
13-04 |(Comm Data Format datového |0000: 8 biti 0000 *2*3
Format) slova 0001: 7 bifi
Parametry skupiny 14 : Parametry motoru po identif ikaci
Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
14-00 |(Stator Resistor) Odpor statoru ¢) |- *3*5
14-01 |(Rotor Resistor) Odpor rotoru Q) |- *3%5
14-02 |(Equilnductance) |N&hradniinduknost (mH) |- *3*5
14-03 | (Magnet Current) |Magnetiz&ni proud (A)  |[--—-- *3*5
14-04 | (Ferrite Loss) Ztraty v zeleze | - *3*5
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Parametry skupiny 15 : Provozni doby a tovarni nast ___aveni
Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.
nastav.
15-00 |(Drive Model) Kodovéceislo menice | Viz tabulka kodovychtisel | --- *3
15-01 |(Software Version| Verze softwaru ——- . *3
15-02 | (Fault Log) Posledni 3 chybova *3
hlaSeni
15-03 | (Elapsed Hours) |Provozni doba 0 -9999 *3
menice
(Hodiny)
15-04 | (Elapsed Provozni doba 0- 27 *3
Hours*10000) ménice
(Hodiny * 10000)
15-05 | (Elapsed Time Se|Zptsob zaznamu 0000: Meni¢ pod nagtim 0000 *3
provozni doby 0001: Meni¢ v aktivnicinnosti
15-06 |(Rest Parameter) | Tovarni nastaveni |1110: Nastaveni pro 50 Hz | 0000 *4
1111: Nastaveni pro 60 Hz
1112: Reset programu PLC
Kbédové ¢€islo m éniée
Typové ozna@&eni ménice Parametr Typové oznd&eni ménice Parametr
Napéajeni ménic¢e : 1 x 230V (15-0) |Napajeni ménic¢e: 3 x 400V (15-0)
RCOOAC 2P5 0001BE 401
0001AC 201 0002BE 402
JNTHBCBA 0002AC 202 JNTHBCBA 0003BE 403
0003AC 203 0005BE 405
7R50BE 408
0010BE 410
0015BE 415
0020BE 420
0025BE 425
0030BE 430
0040BE 440
0050BE 450
0060BE 460
0070BE 470
Poznamky:
*1 : Lze menit béhem¢innosti nenice
*2 : Nelze ngnit v praibéhu komunikace
*3 : Nemeni se i tovarnim nastaveni
*4 : Prevadi parametry do tovarniho nastaveni
*5 . Parametry se #mi dle gipojeného motoru
*6 : Pouzitelné pouze piigzeni V/f
*7 . Plati pro verzi softwaru 2.3 a vysSi
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9. Popis zakladnich parametr

Parametry skupiny 0 : Zakladni provozni nastaveni

0-00 : Zpisob¥izeni
0000 Vektorovéizeni (Pro obecné pouziti)
0001 Vektorovéizeni (Mod VT pro pumpy a ventilatory)
0002 Skalérnkizeni V/f

1.Vektorovétizeni pro obecné pouziti, je vhodné pé&sinu aplikaci wetns rychlych
zmen zatze.

2.Vektorovérizeni VT je vhodné pro pumpy a ventilatory. Magnani proud motoru se
méni se zatzi, méni se proud a dosadhne se Uspory energie.

3.Skalarniizeni viz parametry skupiny 10.

0-01: Jmenovité nagti motoru (V)

0-02 : Jmenovity proud motoru (A)

0-03 : Jmenovity vykon motoru (kW)

0-04: Jmenovité oté&ky motoru (otacky/min)

0-05: Jmenovita frekvence motoru (Hz)

0-06 : Automaticka identifikace parametmi motoru (automaticke ladéni)
0000: Neumozimo
0001: Umozéno

Pred automatickym lashim je zapatbi nejdive zadat parametry motoru (0-01) az (0-05).
Identifikované Udaje o ipojeném motoru jsou zapsany jako parametry skupih

Upozorn éni

1.Identifikace parametri motoru je ve stacionarnim stavu motoru. V pifibéhu
identifikace se motor neot#&i a na displeji je zobrazeno hlaseni —AT-. Neni tgd
zapotiebi odpojovat zatZz motoru.

2.V pruabéhu identifikace jsou Fidici signaly ne&inné.

3.Pred identifikaci musi byt motor zastaven.

4.1dentifikovatelné parametry jsou pouZzity pouze po vektorovy rezim.

0-07: Napajeci nagti ménic¢e, nastavuje se podle naii napajeci sit
Jednofazoveé napajeni 1 x 220V (170264-0V)
Trojfazove napajeni 3 x 400V (323.528.0V)
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Parametry skupiny 1 : Start/Stop a zp Usob Fizeni frekvence

1-00 : Volba zpisohi Fizeni
0000 :Rizeni z klavesnice
0001: Externf¥izeni z ovladacich vstup
0002 Rizeni pomoci sériové linky z nathzeného systému
0003 Rizeni z vnitniho automatu PLC

Pro parametr (1-01)=0001 jegmic¢ tizen z ovladacich vstipa funkce tlaitka STOP na
ovladacim panelu je &ée&na parametrem (1-03).

1-01: Zpisobiizeni z externich ovladacich vstup
0000 : Forwad/Stop- Reverse/Stop = Yed/Stop — Reverzace/Stop
0001 : Run/Stop- Forvard/Stop = Chod #mi¢e/Stop — Vred/Stop
0002 : Fivodi¢ovérizeni

Pro (1-01)=0001, je pouzitelné &itko STOP na ovladacim panelu.
Souasna aplikace povieForward a Reverse je vyhodnocena jako STOP.

Priklady zapojeni ovladacich vstug

(2-01)=0000
Vstup lze ovladat tranzistorem NPN Vslzgovladat tranzistorem PNP
N'PN PNP
—1S1 FwobD — S1 FWD
— S2 REV —1 S2 REV
ov COM 24V COM
(1-01)=0001
Vstup lze ovladat tranzistorem NPN Vslzgovladat tranzistorem PNP
N'PN PNP
——S1 RUN — S1 RUN
——S2 FWDI/REV —]S2 FWDI/REV
ov COM 24v COM

FWD=Forvard=vped, REV=Reverse=reverzace, RUN=chod
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1-01=0002 TFivodiéovérizeni

Vstup Ize ovladat tranzistorem NPN stap Ize ovladat tranzistorem PNP
STOP RUN STOP RUN
{L—‘)ﬁ/— S1RUN {L—I—iSl RUN
S2STOP S2 STOP
- Is3 FWD/REV - Is3 FWD/REV
OV CcCOM 24V COM

V ttivodicovémiizeni nelze vstup S3 ovladat parametrem (5-02).

Casové piibéhy vystupu pro parametry (1-01)=0000, (1-01)=0001

S1 RUN

S2 REV

|

|

|
Vystup l/ FWD [\
1-01=0000 I | |\ rev |/
Vystup V—\ |
1-01=0001 FWD | -

1-02 : Zakaz reverzace
0000: Reverzace motoru je povolena
0001 : Reverzace motoru neni povolena

1-03: Tlacitko STOP na ovladacim panelu
0000 : STOP tkitko je u¢inné
0001 : STOP tk&tko neni Winné

1-04: Zpisob startu ménié
0000 : Normalni start po zrychlovaciampé na pozadovanou frekvenci
0001 : Start do &iciho motoru, hledani rychlosti rotoru

1-05: Zpisob zastaveni

0000: Zastaveni po zpomalovaci rarés nastavitelnym stejnosmérnym brzd énim

0001: Volny doéh motoru

Motor zastavuje poifkazu STOP.
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1-06: Zdroj frekvenénich prikazi

(pouze pro verzi softwaru 2.3 a vyssi)

0000 : Frekvence je zadavana idky na ovladacim panelu
0001 : Frekvence je zadavana pomocitpnciometru na ovladacim panelu
0002 : Frekvence jEizena externim analogovym signalem nebo z externiho
potenciometru.
0003 : Funkce motorpotenciometr, frelence jerizena prikazy UP/DOWN
z volitelnych vstupS1-S6
0004 : Frekvence jEizena ze sériové linky
0005 : Impulsntizeni ze vstupu S5
Frekvence jEizena z vystupu snimée IRC,

Po nastaveni jednoho parametru ze skupiny (5-0(§-8B)= 16 Ize fepinat mezi
fizenim z klavesnice a externim analogovym signalRnm.odpovidajici multifundai
vstup ve stavu ON je frekventizena analogovym signalem ze svorkovnice TM2.

Pro (1-06)=0002 je frekvend&ena externim analogovym signalem.. Po nastaveni
jednoho parametru ze skupiny (5-00) az (5-06)=léGiepinat meziizenim externim
analogovym signalemidzenim z klavesnice. Pro odpovidajici multifankvstup ve
stavu ON je frekvenciizena potenciometrem VR z ovladaciho panelu.

Funkce motorpotenciometru je podreétpopsana u paramét(s5-00) az (5-06).

Prioritacteni frekvence:

Rizeni PLC>T kmity > krokovani Jogrnastavena frekvencetlacitka vice mééna
ovlddacim panelu nebdigazy UP/DOWN.

Frekvence jéizena z vystupu snimsa IRC,tidici pulsy jsou pivadény na vstup S5.
Nutno nastavit éici pomér snima&e IRC, parametr (5-10).

Riklad: Vstupni frekvence je 4 kHyglici ponmer (5-10) je 1.500, (5-04)=19.
Vystupni frekvence je 4D*01.5 = 60.00Hz

1-07 : Rizeni operace Up/Down z ovladaciho panelu — motastenciometr

0000 : Tl&itko Enter musi byt stisknuto pii zméné frekvence tlatitky UP/DOWN
na ovladacim panelu
0001 : Frekvence sedmi ihned po stisknuti tlatitek UP/DOWN
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Parametry skupiny 2 : Manualni a automaticky zp  Gisob restartu

2-00 : Kratkodoby vypadek napajeni a restart
0000: Kratkodoby vypadek napéjeni a restanepovolen
0001 : Kratkodoby vypadek napéjeni a reatt povolen
0002: Kratkodoby vypadek napdjeni a restapovolen p¥i ¢innosti CPU

2-01 : Doba povoleného vypadku napéjeni : 0.0 -®sec

1. Pxi poklesu nagti v napajeci siti pod definovanou mez, odpajnit vystup. Jestlize
se napdjeci n&fi obnovi véase udaném (2-01) budemit startovat (SPIN start) do

béziciho motoru ze stavajici hodnoty frekvence jipakdelSim vypadku &mi¢

zastavuje a na displeji je hlaSeni LV-C.

Doba povoleného vypadku napajeni zavisi na typuoide.

Pro (2-00) =0000 #mni¢ pii vypadku napajeni ihned zastavuije.

Pro (2-00) = 0001 a dobu vypadku mensi nez (2+#0a)j¢ startuje SPIN startem

v ¢ase 0.5 sec.

5. Pro (2-02)=0002 a dobu vypadku napajeni kratSiGfedd ztrati napajeni z filtéaich

kondenzatar bude n&ni¢ restartovat podle nastaveni pararinéi-00) a (2-04) a dle
stavu externich spitia

Pwn

Upozornéni :

U pracovnich strdj neni @ipustny automaticky restart po vypadku napajenatikadoby
vypadek nagti neni povolen.

2-02 : Doba zpozdni automatického restartu : 0- 800.0 sec
2-03 : Pd’et pokusi 0 automaticky restart : 0 — 10

1. (2-03)=0 : Meni¢ nestartuje po vypadku napajeni.
2. (2-03)>0 a (2-02)=0:

Meni¢ startuje do &ziciho motoru, SPIN startdase 0.5 po vypadku.
3. (2-03p0 a (2-02p0:

Méni¢ zastavi po dobu udanou (2-02). Potom startuje SREINem na nastavenou
frekvenci.

4. Jestlize je #mi¢ ve stavu zpomalovani nebo DC h#titineprovadi se restart.

2-04 : Zpisob automatického restartu
0000 : Umoaduje restart do béziciho motoru
0001 : Normalni start

(2-04)=0000: Mni¢ detekuje rychlost motoru a zrychluje na zvolerakvenci.
(2-04) =0001: Mnic zrychluje od nulové frekvence na zvolenou frekvenc

2-05 : Béh motoru po pripojeni napajeciho nagti ménice
0000 : Chod motoru ihned poifipojeni napajeciho nati ménice
0001 : Motor neni v chodu poifpojeni napajeciho naggti ménice
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Upozornéni
Pro (2-05)=0000 a nastaveni externftzeni nénice (1-00)=0001 bude pro spinRUN
ve stavu ON poifipojeni napajeciho n&p méni¢ startovat. Uvedeny rezim neni
vhodny pro pracovni stroje, kde je nebeZpgazu obsluhy.
Pro (2-05)=0001 a nastaveni externitaeni (1-00)=0001 bude pdipojeni napajeni a
aktivni spin&d RUN meni¢ ve stavu STOP, na displeji bude blikat hlaseniISTe
zapotebitidici spind RUN rozpojit (stav OFF) a znovu sepnout (stav ON)

| 2-06 : ZpoaPovacicasova : 0 — 300.0 sec |
Po zapnuti napajeni a (2-05)=0000, provedritrautomaticky restart po delf2-06), za
predpokladu, Ze jsou zapnuty odpovidajfidici spin&e (fizeni ze svorkovnice TM2).

2-07 : Zpisob resetu
0000 : Reset je umoZn pouze pro povel Run ve stavu OFF
0001 : Reset je umoén pro povel Run ve stavu ON nebo OFF

Pro (2-07)=0000 aip detekci chyby jereba rozepnout spiti&UN, aby se proved! reset.

| 2-08 : Vyuziti kinetické energie — deteéni doba : 0.00 — 25.00 sec
(2-08)=0 : Funkce vyuziti kinetické energie rotoeLltinna.
(2-08»0 : Funkce vyuZziti kinetické energie rotoru j@rnina.

Vypnuti nrpéieni Externi spinaé
l_l (5-00) az (5-06)=28
; | T™M2
| Zapnuti napéajenf Vstup S1 - S6
|
i DC napéti
Funkce KEB je aktivovana | | meziobvodu
pro napajeci napéti pod 190V |
2-08 je vétSinez 0 |
|
| B
| Vystupni
| frekvence
|
|

| Zpomalovéai

(2-08) !

Pribéh funkce KEB pro méni¢ s napajenim 230V/50Hz

1. Pxi kratkodobém vypadku napajeni, zakazu restartarampetru (2-08) &tSim nez
nula se upldiuje funkce KEB.

2. Po vypadku napéjeni, detekuje CPBnie DC napti meziobvodu a je aktivovana
funkce KEB i napeti 190V (napajeni 230V), nebo 380V (napajeni 440V).

3. Po aktivovani funkce KEB, zpomalujeni¢ na nulu wase (2-08).

4. Jestlize je v pibéhu pisobeni funkce KEB obnoveno napdjeni a je sepnehjed
z naprogramovanych multifutknich vstu (S1-S6), zrychluje gni¢ na pivodni
frekvenci.
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Parametry skupiny 3 : Zakladni provozni parametry

3-00:
3-01:

Horni mez frekvence : 0.01 — 650.00 Hz
Dolni mez frekvence : 0.01 — 650.00 Hz

Pracovni pAsmo a omezeni frekvence

Af(Hz2)
.......... (300) -horni mez frekvence 7
Pracovni pasmo
"""""""" (301)- donimez frekvence U v,
Poznamka:

Pro (3-01)=0Hz aiflkaz STOP réni¢e zastavi ni¢ na 0 Hz.
Pro (3-01»0Hz a gikaz STOP je na vystupuamice frekvence (3-01).

3-02:
3-03:
3-04 .
3-04 :
3-05:
3-06 :
3-07 .
3-08:

Doba zrychleni 1 : 0.1 — 3600.00 sec

Doba zpomaleni 1 : 0.1 — 3600.00 sec

S Kivka pro zrychleni/zpomaleni 1 : 0.0 — 4.0 sec
S Wivka pro zrychleni/zpomaleni 2 : 0.0 — 4.0 sec
Doba zrychleni 2 : 0.1 — 3600.00 sec

Doba zpomaleni 2 : 0.1 — 3600.00 sec

Krokovani — doba zrychleni : 0.1 — 25.5 sec
Krokovani — doba zpomaleni : 0.1 — 25.5 sec

Doba zrychleni = [3-02 (nebo 3-06) x Nastavenaviesice]/(0-05).
Doba zpomaleni = [3-03 (nebo 3-07) x Nastavenavérake]/(0-05).
Pro parametr (5-00) az (5-06) nastaveny na hodd@tize pepinat mezi dobou

zrychleni/zpomaleni 1 a dobou zrychleni/zpomalgmdrdoci spinge zapojeného na
zvoleny multifunkni vstup TM2.

Pro parametr (5-00) az (5-06) nastaveny na hoddeie spu&ni krokovani (Jogiizeno

ze zvoleného WjSiho multifumiéniho vstupu.

Pri nastaveni (3-04)=0 a (3-05)=0 se i&ka neuplatni.
Vysledna doba zrychleni a zpomaleni = nastavena dofchleni/zpomaleni gas

S kiivky. Napiklad vysledna doba zrychleni = (3-02 )+ (3-04).

S kivka se uplatni asi do 15% nastavené hodnoty freteetj. od této hodnoty je nest

frekvence linearni. Podobromu je i pro zpomalovani.
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Prabéh frekvence po zrychlovaci a zpomalovaci rampa S Kivka

At (Hz)

Bez S kfivky A

t(s)

v

Na obrazku znd t, dobu zrychlenitdobu zpomalenigt dobu zpoz#&ni udané Sikvkou.

3-10 : Startovaci frekvence stejnosgmeho brzdéni: 0.1 - 10.0 Hz
3-11 : Urovai stejnosnérného brzdéni : 0.0 — 300.0 %
3-12 : Doba stejnosmérného brzdéni : 0.0 — 25.5 sec

Prabéh stejnosmrného brzdni je zachycen na nasledujicim obrazku.

A f (Hz)
Zpomalovaci rampa
(3-10)
Zkraceni zpomalovaci rampy
t
A L (312) R
DC brzdéni ¢

v

3-13 : Vynechana frekvence 1 : 0.00 — 650.00 Hz
3-14 : Vynechana frekvence 2 : 0.00 — 650.00 Hz
3-15 : Vynechana frekvence 3 : 0.00 — 650.00 Hz
3-16 : Pasmo vynechané frekvence : + 0.00 — 30199

Priklad:

Pro néasledujici nastaveni paramet(3-13)=10.00Hz, (3-14)=20.00H, (3-15)=30.00Hz
Je nastaveno pasmo vynechané frekvence (3-16MHz.+2

Zakazané frekvence jsou : 8-12Hz, 18-22Hz, 28732
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3-17 : Uzanteni parametri
0000 : VSechny parametry jsou neuzafany, je mozna znéna
0001 : Parametry (6-00) az (6-08) uz&eny, neni mozna zréna

0002 : VSechny parametry uzadeny kromé parametri (6-00) az (6-08)
0003 : Uzareny vSechny parametry

3-18 : Kopirovani vnitini paméti EPROM
0000 : Kopirovani neumozmo
0001 : Kopirovani EPROM do kopirovaci j@notky
0002 : Kopirovani z kopirovaci jednotky
0003 : Kontrola pangti

Pro (3-18)=0003 se kopiruji parametry déniie nebo z rénice do kopirovaci jednotky a
souwasre se provadi jejich kontrola.

3-19 :Rizeni ventilatord ménice
0000 : Automatické+izeni dle teploty uvni¥ ménice
0001 : Ventilatory jsou ve funkci pouzeif aktivni ¢innosti ménice
0002 : Ventilatory l§Zi trvale po zapnuti napajeni nénic¢e
0003 : Ventilatory jsou trvale vypnuty lez ohledu na teplotu &innost méni¢e

3-20 : Rezim Uspory energie
0000 : Rezim Uspory energie neni vyuzit
0001 : Pepnuti do funkce Uspory energie pomoci multifunknich vstupi

3-21: Zisk v reZzimu uspory energie : 0- 100 %

RezZim Uspory energie se vyuziva u ventila@mpump nebo u dalSichizzeni s velkym
momentem setrnéaosti, kde se poZaduje velky startovaci momentpaihehu
cinnosti z&izeni potebny moment pohonu klesa. Proto se nasledmensuje
vystupni napti ménice a dosahuje se uspor energie.

Pro gepinani do rezimu uspory energie Ize pouZzit jedenittiftunkénich vstugd, pricemz
jeden z parameir(5-00) az (5-06) se nastavuje na hodnotu 10.

V rezimu uspory energie se vystupni é@postupi zmensuje dle nastaveni (3-21), Po
zapnuti pisluSného multifunéniho vstupu (stav ON) bude vystupni &&povno :
Rivodni hodnota nagi x (3-21).

Rezim Uspory energie |ze pouZit pouze pro madzeni V.

Rampy zrychleni a zpomaleni jsou pro rezim Uspoergie stejné jako pro rezim hledani
rychlosti @i zachyceni rotoru.
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| 3-22 : Nosna frekvence : 2 — 16 kHz

Parametr | Nosna | Parametr | Nosna | Parametr| Nosna | Parametr| Nosna
(3-22) | frekvence| (3-22) |frekvence| (3-22) |frekvence| (3-22) |frekvence
kHz kHz kHz kHz

2 2 6 6 10 10 14 14
3 3 7 7 11 11 15 15
4 4 8 8 12 12 16 16
5 5 9 9 13 13

Poznamka:

1. Nosna frekvence se nastavuje s ohledem na vzdélerszs nénicem a motorem.
Zménou nosné frekvence Ize eliminovat nevhodné vibeazonance.
2. Hodnota parametru (3-22) odpovida nosné frekverkeiz.

3-23:
3-24 .
3-25:
3-26:
3-27 :
3-28 .
3-29

0.5 -60.0 sec

Stedni frekvence pilovych kmita (T kmity) : 5 — 100% z nastavené frekvence
Amplituda kmita : 0.1 — 20%

Pokles amplitudy v maximu kmitu :
Doba nakéhu kmitu :
Doba dolghu, )sestupna strana kmitu) : 0.5 — 60.0 sec
Horni posun kmitu : 0.0 — 20.0 %
: Dolni posun kmitu : 0.0 — 20.0 %

0 —-50%

(3-24)

(3-23)

Casovy pritbéh T — kmiti, zakladni parametry nastaveni

(3-25)
Stiedni
frekvence

= /A A

Posun
frekvence

(3-26) |

(3-27)

z’f

(3- 29)

T kmity se zapinaji z multifurikiich vstuf ménice, @i¢éemz jeden z paramétr
az (5-05) je nastaven na hodnotu 0025.

(5-00)

Po zapodpbvidajiciho spird@ na

multifunkénim vstupu (stav ON)igjde néni¢ na stedni frekvenci T- kmit udanou
parametrem (3-23). tBchod na tuto frekvenci probihd po zrychlovaci ramp
definované parametrem (3-02) nebo (3-06). Po wvypriut kmita (spin& na
multifunkénim vstupu OFF) ( zpomaluje émi¢ po sestupné ramip definované
parametrem (3-03) nebo (3-07).
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Start - Stop pro T — kmity, vyzna&eni definiénich parametri

Doba trvani kmita

y (3-25) /\
(3-24)
|

(3-24)

(3-02) ] ]
s (3-26) (3-27)

RUN |

_

(5-00)--(5-06)=25

Prabéh T kmiti Izetidit z multifunicnich vstug meénic¢e. Je mozné posouvatestni
hodnotu kmité v kladném nebo v zaporném &m jak zachycuje nasledujici obrazek.

Posun skedni hodnoty T- kmitd

Posun +

(5-00) a2 (5-06)=26 |

(5-00) a2 (5-06)=27 |

Ochrana proti zastavenfirychlovani a zpomalovani je u T kifnihe(inna. Po pikazu
STOP méni¢ zastavuje po zpomalovaci raénp

Frekvergni rozsah mni¢e je omezen horni a dolni mezni frekvenci. Jestli¢estedni
frekvence T kmii + amplituda ¥tSi, neZz horni mez, jsou kmity omezeny touto
frekvenci. Podobfje tomu i u dolni mezni frekvence.

V pribéhu T kmith I1ze modifikovat vSechny nastavené parametry,titgedsi frekvenci,
amplitudu, pokles amplitudy. N&bnou a sestupnou dobu kit

ProtoZze ochrana proti zastaveni nenthdm T kmifi cinna je ged aplikaci volit
vykonow odpovidajici typ rénice.
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Parametry skupiny 4 : Zobrazeni displeje

4-00 : Zobrazeni proudu motoru
0000 : Zobrazeni proudu motoru neumozmo
0001 : Zobrazeni proudu motoru umoAmo

4-01 : Zobrazen najgti motoru :
0000 : Zobrazeni nafti motoru neumoznéno
0001 : Zobrazeni nafii motoru umoznéno

4-02 : Zobrazeni DC naféti meziobvodu ménice
0000 : Zobrazeni nafti meziobvodu neumozgno
0001 : Zobrazeni nafii meziobvodu umozréno

4-03 : Zobrazeni stavu PLC automatu
0000 : Zobrazeni stavu PLC neumoZno
0001 : Zobrazeni stavu PLC umo#mo

Tato funkce je pouzitelna pouze pro displej LCD.

4-04 : Volba zobrazené hodnoty na displeji (zobrani ot&ek) : 0- 9999

Maximalni hodnota 4-04 odpovida jmenovitymd@m motoru 0-05.

4-05 : UZivatelska volba zobrazeni displeje
0000 : Zobrazeni vystupni frekvence &énice
0001 : Zobrazeni ok motoru ve tvaru (Xxxx)
0002 : Zobrazeni otk s jednim desetinnym mistem (Xxx.X)
0003 : Zobrazeni ok s dwma desetinnymi misty (xx.xx)
0004 : Zobrazeni ok s temi desetinnymi misty (X.xxX)

Nastavend frekvence je zobrazena i ve stavu STiOplefblika.

4-06 : Zobrazeni zgtnovazebniho signalu PID regulatoru
0000 : Zobrazeni umoamo
0001 : Zobrazeni neumoZno

1. Zobrazeni velikosti Zmovazebniho signalu.
Pro hodnotu parametru (5-05)=20, jeps$6 nastaven jako vstup skiurté hodnoty
regulované velny.Dale musi byt nastaven parametr (11-0)=1 (Rigutator aktivni).

2. Pro zptnovazebni signal 0-10V musi byt parametr (12-6P€00

Pro zgtnovazebni signal 4-20mA musi byt parametr (12-6p40

Prepinani mezi hodnotou frekvence &tmpvazebnim signalem se provadi pomoci
klavesy DSP na ovladacim panelu.

Pt chodu ngnice je zgtnovazebni signél zobrazen ve tvaru XXXF, ve stdpXr.
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Parametry skupiny 5 : Multifunk éni vstupy — MFIT

5-00 aZz 5-06 : Multifunkéni vstupy S1 — S6 a vstup AIN, programové nastaveni

0000 : Forward/Stop —¥izeni Vpired/Stop

0001 : Reverse/Stop #izeni Reverzace/Stop

0002: Hedvolena frekvence 1 (Pagt’ 6-02)

0003: Fedvolena frekvence 2 (Pagt’ 6-03)

0004: Hedvolena frekvence 3 (Pagt’ 6-05)

0005 : Krokovani Jog

0006 : Fepinani mezi zrychlenim/zpomalenim 1 a zrychlenimgomalenim 2
0007 : STOP nebezp# — Kontakt A

0008 : Odpojeni vystupu nénice

0009 : Hledani rychlosti, start do Eziciho motoru

0010 : ReZim uspory energie

0011: Vyhber ridicich signaii

0012 : Volba komunikace, spin&ve stavu OFF, sériova komunikace z PC nebo PLC
0013 : Zakaz zrychlovani a zpomalovani

0014 : Riikaz UP — zvySovani frekvence

0015 : Frikaz DOWN - sniZzovani frekvence

0016 : Vykér zptasobu¥rizeni, klavesnice — externi vstup
0017 : Vypnuti PID regulator

0018 : Reset mnice

0019 : Vstup encodéru, IRC snim&pripojen ke vstupu S5
0020 : Zpétnovazebni signal PID regulatoru na vstupu S6
0021 : Posunovaci analogovy signal typu 1 na vstui@6
0022.: Posunovaci analogovy signal typu 2 na vstuia6
0023 : Analogovy vstup AIN

0024 : Aplikace PLC

0025 : Spusni T kmita

0026 : T kmity - horni odchylka

0027 : T kmity - dolni odchylka

0028 : Funkce KEB — Detekce napajeni

0029 : STOP nebezp# — Kontakt B

S1 aZz S6, AIN odpovida ozfemi vstuf na svorkovnici TM2.

(5-00) az (5-06)=0/1
Ménic je fizen z ovladaciho panelu nebo z externich vstRidici signal ON, mnic¢
zrychluje na nastavenou frekverididici signal OFF, gni¢ zastavuje.
Tovarni nastaveni (5-00)=0 : FWD, (5-01) REV

(5-00) az (5-06)=2-4

Pomoci externich spitha Ize zapinat vstupy S3,S4, S5 a tim vybrat‘@dpolenych

frekvenci. Velikost frekvence je ¢ena parametry (6-02) az (6-08).
(5-00) az (5-06)=5
Jeden ze vstip S1, S2, S3 Ize pouZzit pro zapinani krokovani —Jag krokovani

neni¢ zrychluje a zpomaluje po zrychlovaci ram(8-08) a zpomaluje po rarép

(3-09). Velikost krokovaci frekvence udavagraetr (6-01).
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Prehled vykéru nastavenych frekvenci pro (5-00) az (5-06)=02-05

Vstup méni¢e S5 Vstup Vstup Vstup Jog Velikost frekvence
Tovarni ménice S4 méni¢e S3 | Nastavuje se
nastaveni=04 Tovéarni Tovarni programové
nastaveni=03 nastaveni=02 Nastaveni=05
0 0 0 0 (6-00) (Ovladaci panel)
X X X 1 (6-01) (Vybrany vstup S3 az S5
0 0 1 0 (6-02) ( Zapnuto S3)
0 1 0 0 (6-03) (Zapnuto S4)
0 1 1 0 (6-04) (Zapnuto S3+S4)
1 0 0 0 (6-05) (Zapnuto S5)
1 0 1 0 (6-06) (Zapnuto S5+S3)
1 1 0 0 (6-07) (Zapnuto S5+S4)
1 1 1 0 (6-08) (Zapnuto S5+S4+S3)

Parametry skupiny 6 : Krokovani a p

redvolené frekvence

Krokovani a piedvolené frekvence.
6-00 az 6-08 : Frekvence zapinané z multifugkich vstupi (MFIT) a nastavena
frekvence na ovladacim panel

A. Pro (5-00) az (5-06)=2 aZ 4 a odpovidajici nfuftkcni vstup ve stavu ON, pracujeznic

na pedvolené frekvenci iehled pedvolenych frekvenci je uveden v navazujici tadulc
B. Pro (5-00) az (5-06)=5 Ize jeden z multifdnich vstug programovat pro funkci

krokovani JOG.

Parametr LCD Displej Popis Rozsah Tovarni
nastav.
(6-00) |(Keypad Freq) |Frekvence z panelu 0.00 — 650.00 5.00
(6-01) |(Jog Freq) Frekvence krokovani (Hz)| 0.00-650.00 2.00
(6-02) | (Preset Speed 1) Predvolena frekvence 1 (H{0.00 — 650.00 5.00
Vstup S3
(6-03) | (Preset Speed 2) Predvolena frekvence 2 (H]{0.00 — 650.00 10.00
Vstup S4
(6-04) | (Preset Speed 3) Predvolena frekvence 3 (H|0.00 — 650.00 20.00
Vstup S3 + S4
(6-05) | (Preset Speed 4) Predvolena frekvence 4 (Hg).00 — 650.00 30.00
Vstup S5
(6-06) | (Preset Speed 5) Predvolena frekvence 5 (H]0.00 — 650.00 40.00
Vstup S5 + S3
(6-07) | (Preset Speed 6) Predvolena frekvence 6 (H]0.00 — 650.00 50.00
Vstup S5 + S4
(6-08) | (Preset Speed 7) Predvolena frekvence 7 (H]0.00 — 650.00 60.00
Vstup S5 + S4 + S3
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Parametry skupiny 7 : Analogoveé vstupy

Analogové signaly pro Fizeni frekvence

Analogové vstupy

7-00 : AIN Zesileni vstupu = 0 — 200 %
7-01 : AIN Posun zavislosti frekvence rtip= 0 - 100%
7-02 : AIN Snér posuvu = 0000: Kladny 0001: Zaporny
7-03 : AIN Sneér analogového nai = 0000: Od minima k maximgagpiklad 0 aZ 10V)
0001: Od maxima k minim@agiklad 10 az 0V)
7-04 : Pget vzorki analogovych vstupAIN a Al2=VP1=1 - 100
Doba snimani = VP1 x 4 msec,
7-05 : Al2 Zesileni analogoveého signalu na vstupu &- 200 %

f f f
100% 100%
BOHz <= s BOHZNG * =< rsrrermee 50H3
B
D
25Hzp T oLl A 25Hz |- - N\ - 25H7
50% “I'50% :
. C
u : U U
0 5V 10v 0 5V 10V o 7 5V 10V
(20mA) (20mA) /' (4mA) (20mA)
20%
Obr 1 Obr. 2 Obr.3

Hodnoty parametr (7-00) az (7-05) pro zavislosti frekvence na agal/émridicim signalu
dle obr.1, 2, 3 jsou uvedeny v navazuijici tabulce.

Typ signalu (7-00)| (7-01) | (7-02) | (7-03) | (7-05) Poznamka

A | 0-10V, 0-20mA | 100%| 0% 0 0 100% | Zakladni zavislost

B | 0-10V, 0-20mA | 100% 50% 0 0 1009Rizeni 25Hz — 50Hz

C | 10-0V, 20-OmA| 1009 0% 0 1 100% Maximu &@pdpovida
nulova frekvence

D | 10-0V, 20-OmA | 100% 50% 0 1 1009Rizeni 50Hz — 25Hz

E 4-20 mA 100%| 20% 1 0 100% | Analogovy vstup 4-20mA

F 0-5Vv 100%| 50% 1 1 100% Analogovy vstup 0 =5V
Maximum nagti odpovid3
nulova frekvence

Analogové signaly jsotidicimi obvodycteny po dobu : VP1 x 4 msec. Kde VPEgstavuje
pocet vzorki. A/ID prevodnik zpracovava jednotlivé vzorky a mikroprocesgpccitava
stredni hodnotu. Doba snimani se voli dle Gtowrsivych signal v misg nasazeni.
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Parametry skupiny 8 : Analogovy vystup a reléové vy stupy

Multifunk ¢ni analogovy vystup

8-00 : Analogovy vystup 0-10V DC

0000 : Vystup okamzité hodnoty frekvermc

0001 : Nastavena frekvence

0002 : Vystupni nagti ménice

0003 : Nagti meziobvodu nEni¢e

0004 : Vystupni proud rénic¢e

0005 : Zptnovazebni signal regulatoru PID
8-01 : Zesileni analogového vystupu : 0 — 200%

Velikost vystupniho signalu z analogového vystugidpravit pomoci parametru (8-01).
Tim je mozno dosahnoutippisobeni pro pouZzity indikai péistroj.

Zpétnovazebni signal na analogovém vystupu odpovidéeste hodnat regulované
veli¢iny. Nagsti 0-10V nebo proud 4-20mA jsouipadeny na multifunkni vstup S6.

Multifunk ¢éni reléoveé vystupy

8-02 : Relé 1 (Vyvody na svorkovnici TM2 : R1C, R1BR1C)
8-03 . Relé 2 (Vyvody na svorkovnici TM2 : R2C, RR)

0000 : Run — Nni¢ v ¢innosti

0001 : DosaZzena nastavena pracovni frace (nastavena frekvence)
0002 : Dosazena porovnavaci frekvence(8) + (8-05)
0003 : FrekvencediSi nez porovnavaci frekvence (8-04)
0004 : Frekvence mensi nez porovnavakvence (8-04)
0005 . Momentovéitizeni nénice

0006 : Chyba funkce gnice

0007 : Automaticky restart néni¢e

0008 . Kratkodoba ztrata napajeni

0009 : Rychlé zastaveni, externi STOP

0010 : Zastaveni volnym dainem

0011 : Ochrana proti petiZzeni - Retizeni motoru OL1
0012 : Ochrana proti petizeni — Retizeni n€ni¢e OL2
0013 . FeruSeni z@tnovazebniho signalu regulatoru PID
0014 : Funkce vnitniho automatu PLC

0015 : Zapnuti napajeni

8-04 : Porovnavaci frekvence = 0 - 650 Hz
8-05 : Stka pasma porovnavaci frekvence = 0-30 Hz
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8-02/03 =1 8-02/03
DosaZena nastavena frekvence Frekvence v pasmu : (8-04) £ (8-05)

PoZadovana frekvence , .
Vystupni frekvence

(8-05)

; (8-05) ': : : : : Eorovnévaci frekvence
Pasmo ' (8-04)

B
8-02/03 = 03 8-02/3 =04
Detekovana frekvence (8-04) Detekogdrekvence< (8-04)

Porovnavaci frekvence Porovnéavaci frekvence

(8-04) (8-04)

Multifunkéni
Multifunkéni . ' vystup
vystup E— —

8-02/3 = 05 : Detekce momentovéhagtizeni

Vystupni
proud

Urover detekce o —
momentového prenze% (9-14) \

Multifunkéni
vystup
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Parametry skupiny 9 : Ochranné funkce

9-00 : Ochrana proti zastaveni pi zrychlovani :
0000 : Ochrana proti zastaveni fpzrychlovani U¢inna
0001 : Ochrana proti zastaveniip zrychlovani ne&inna
9-01 : Urovai ochrany pri zrychlovani : 50% - 300%
9-02 : Ochrana proti zastaveni pi zpomalovani :
0000 : Ochrana proti zastaveniip zpomalovani ne&inna
0001 : Ochrana proti zastaveniip zpomalovani Einna
9-03 : Urovai ochrany p¥i zpomalovani : 50% - 300%
9-04 : Ochrana proti zastaveni pi ustaleném chodu @inna :
0001 : Ochrana proti zastaveniip ustaleném chodu neéinna
0002 : Ochrana proti zastaveniip ustaleném chodu @inna
09-05 : Urovai ochrany p¥i ustaleném chodu : 50% - 300%
09-06 : Zpomalovaci rampa i ustaleném chodu :
0000 . Zpomalovaci rampa je udana pamgetrem (3-03)
0001 : Zpomalovaci rampa je udana panaetrem (9-07)
9-07 : Zpomalovaci rampa pro ochranu proti zastaven: 0,1 — 3600.0 sec

1. V piipac prekrateni mezni hodnoty proudu prodluzuje&ni¢ pii zrychlovani dobu
rozkehu, s cilem snizit proud a tim zabranit zastawefmice v disledku proudoveho
pietizeni.

2. Pfi zastavovani nésta v disledku kinetické energie pohonu gtpv meziobvodu.
M¢eni¢ proto prodluZzuje dobu zpomalovani, aby se zahlwapiekrateni mezniho
napsti a zastaveni vigledku zvySeného n&gh v meziobvodu (hlaseni OV).

tlaku a podob& mohou vyvolat fetizeni néni¢e a jeho zastaveni. \fipact, kdy je
ochrana proti zastavenéina, bude réni¢ snizovat frekvenci a tim poklesne i proud
ménice, coz zabrani zastaveni. Po zmenSeni mechanitkiée ze frekvence vrati na
nastavenou hodnotu.

9-08 : Elektronicka ochrana motoru proti pretizeni :
0000 : Elektronicka ochrana motoru protipretizeni (Einna
0001 : Elektronickd ochrana motoru protipietizeni nedinna
9-09 : Typ pouZzitého motoru :
0000 : Elektronick& ochrana motoru pro tandardni motor
0001 : Elektronicka ochrana motoru pro rator navrzeny pro aplikace
s frekvafmim ménice
9-10 : Ochranna Wivka pro motor :
0000 : Konstantni vykon (OL=103%), (150%0 dobu 1 min)
0001 : Proranny vykon (OL=113%), (123% po dobu 1 min)
9-11 : Cinnost méniée po aktivaci ochrany proti pretizen :
0000 : Volny doéh po aktivaci ochrany
0001 : Pohon nezastavi po aktivaci ochma proti p Fetizeni
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Funkce elektronického tepelné ochrany :

1. (9-10)=0000: Ochrana se pouziva pro obecnou mechanickau.zBto proud mensi
nez 103% jmenovitého proudu, motor pakije véinnosti. Pro za? wtsi nez 150%
jmenovitého proudu, motorébi 1 minutu, potom je aktivovana ochrana, motor
zastavi.

2. (9-10)=0001: Ochrana se pouZziva pro &ats prordnnym momentem, naiklad
pumpy a ventilatory. Pro proud mensi nez 113% jmig@loo proudu pokrauje menic¢
v ¢innosti. Pro za&?Z wtSi nez 123% jmenovitého proudu, motaZzibpo dobu 1
minuty, potom je aktivovdna ochrana, motor zastavi.

3. Pro nizké frekvence seé&mi kivka elektronické tepelné ochrany. Pro jmenovity
proud motoru plati #vka (1) jak je uvedeno na navazujicim obrazku.ixkych
frekvencich se snizuje proud motoru a charaktkastepelné ochranyiechazi na
kiivku (2), viz navazujici obrazek.

Minuty

N Charakteristika
elektronické tepelné ochrany

.150 %

—

Procenta proudu

4. V ptipact pretizeni je funkce gmice zavisla na parametru (9-11).
9-11=0000: M¢ni¢ zastavuje volnym dahem a na displeji blika hlaseni OL1. Po
fetizeni se funkce #nice aktivuje tl&itkem Reset nebo externiho
spiem Reset.
9-11=0001: M¢ni¢ pokrauje véinnosti a na displeji blika chybové hlaseni OL1. Po
poklesu proudu p@B% nebo 113% jmenovitého proudu v zavislosti
na parametru (9-t0aseni zmizi.

9-12 : Ochrana proti momentovému petiZzeni :
0000 : Ochrana proti momentovémuietiZzeni je ne@inna
0001 : Ochrana proti momentovémuifetizeni je ®nna
9-13 : Funkce nénice po aktivaci momentoveho petizeni :
0000 : Mni¢ pokraéuje v ¢innosti po aktivaci momentového etizeni
0001 : Volny dokh motoru po aktivaci momentového etizeni
9-14 : Urovai detekce momentového ¥etizeni : 30=200 %
9-15 : Zpozdéni detekce momentového ¥etizeni : 0.0 — 25.0 sec

1. Pro (9-13)=0000 : Po detekdigtizeni ngni¢ mize pokrg&ovat v¢innosti a na displeji
blika hlaSeni OL3 po dobu kdy je momesitdi nez udava parametr (9-14).

2. Pro (9-13)=0001 : Po detekdigtizeni zastavuje ¢ni¢ volnym dolghem a na displeji
blika hlaSeni OL3 €innost se obnovi pomoci itka Reset, nebo pomocigjgiho
spin&e Reset.
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Parametry skupiny 10 : Zavislosti V/f

Vybér parametra V/f

10-0:

: Vybér zavislosti V/f =0-18
10-1:

Momentové zvySeni, (pouze priizeni V/f) =0.0 - 30.0 %

10-2 : Proud nezatizeného motoru (A) -

10-3 : Kompenzace skluzu motoru =0.0-100 %
10-4 : Maximalni vystupni frekvence =50.00 —650.0 Hz
10-5 : Maximalni napéti pii maximalni frekvenci = 0.0 — 100.0 %
10-6 : S¥edni frekvence : =0.10 - 650.0 Hz
10-7 : Naggti p¥i stiredni frekvenci =0.000.0 %
10.8 : Minimalni vystupni frekvence =0.10 - 650.0 Hz
10.9 . Naggti p¥i minimalni frekvenci =0.0 200 %

1. Parametr (10-0)=18, Uzivatelska zavislost VHfiklad uzivatelské zavislosti je na
navazujicim obrazku

(10-7)
Napéti pfi stfedni frekvenci (%)

U(%)

(10-5)
Maximalni napéti (%)

|
Napéti pfi |
min. frekvenci |
(10-9) | Hz
(10-8) (10-6) (10-4)
Minimalni Stredni Maximalni 650 Hz
frekvence frekvence frekvence

2. Momentové zvyseni

(10-1)

(10-1)

Momentové
zvyseni

Zakladni zavislost

Hz

1 2.5/3.0 50/60
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3. Zavislosti V/f nastavené vyrobcem

63

Parametr Maximalni frekvence Parametr Maximalni frekvence
(10-0) 50 Hz (10-0) 60 Hz
Pro obecné
. 0 9
aplikace
‘ Hz ‘ Hz
0,1 2,5 50 400 "~ 0,1 3 60 400 "~
Velky 1
moment
Vv nizké 2
frekvenci
3
Klesajici 4
moment
5
6
Konstantni
vykon 7
8
o1 5 o 200 01 6 60 400
10-0 B (%) C (%)
0/9 7.5 7.5
1/10 10.0 7.5
2/11 15.0 7.5
3/12 20.0 7.5
4/13 17.5 7.5
5/14 25.0 7.5
6/15 15.0 7.5
7/13 20.0 7.5
8/17 25.0 7.5




Parametry skupiny 14 : Parametry motoru po identifikaci

14-0 : Odpor statoru Q)
14-1 : Odpor rotoru (Q)
14-2 : Nahradni indukénost (mH)
14-3 : Magnetizani proud (A)
14-4 : Ztraty v Zeleze
1. Pro vektorovéiizeni, parametr (0-00)=1 a parametr (0-06)=1 zaimépic proces
automatické identifikace (automatické ¢ad). Beéhem identifikace jsou stanoveny
nahradni parametry (14-0) az (14-4). Po skoi identifikace je parametr (6-06)=0.
2. Po ukoreni identifikace je na displeji hlaSeni END.
3. Jestlize jsou nahradni parametry znamy, Ize jeatapeeniieba identifikace.

Parametry skupiny 15 : Provozni doby a tovarni nasveni

| 15-0:

Kodovécislo ménice, viz nasledujici tabulka |

Koédové ¢éislo m énice

Typ ménice (15-0) | Typ meénice (15-0) | Typ ménice (15-0)
Napéjeni : 1 x Napéjeni: 3 x 400V Napajeni: 3 x 400V
230V
RCOOAC| 2P5 0001BE | 401 0020BE| 420
JNTHBC | 0001AC| 201 |[INTHBC | 0002BE | 402 |JIJNTHBC | 0025BE| 425
BA 0002AC| 202 |BA 0003BE | 403 |BA 0030BE | 430
0003AC| 203 0005BE | 405 0040BE | 440
7R50BE 408 0050BE | 450
0010BE | 410 0060BE | 460
0015BE 415 0075BE | 470
| 15-1 : Verze softwaru |
| 15-2 : Posledni#i chybova hlageni |
1. Parametr (15-2) fiedstavuje pamt pro posledni it chybova hlaseni. Listovani
v pantti se provadi pomoci zvySovaci a snizovaci klavesgvladacim panelu.
2. Zapis je ve formatu 1.xxxx, 2.XXXX, 3.XXXX.
3. Okamzité chybové hlaSeni je zapsano do gtiath Fi nasledné chyb se hlaseni
z pangti 1 presune do patti 2. Takto je v parti 1 okamzité hlaseni, v paitn 2
piedchézejici hlaSeni a podébw pangti 3 caso¥ prvni hlaSeni, (zasobnikova
panet).
15-3 : Provozni doba néni¢e 1 : 0- 9999 (hodin)
15-4 : Provozni doba néni¢e 2 : 0- 27 (hodiny x 10000)
15-5 : Zpiasob zaznamu provozni doby : 0000. #hi¢ pod napétim
0001 : Mhi¢ v aktivni €innosti - v prevadzke
1. Zaznam provozni doby : (15-5)= 0000, je zapnufo\& napajeni a émi¢ je ve stavu
pohotovosti nebo ¥innosti. Mezi dobou pohotovosticinnosti se nerozliSuje.
2. (15-5)=001, r¥ni¢ je v¢innosti, tj. dodava vykon daofipojeného motoru.
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15-6 : Tovarni nastaveni :

1110 : Tovarni nastaveni 50 Hz
1111 : Tovarni nastaveni 60 HZ
1112 : Reset programu PLC

Poznamka :

Parametry motoru (14-0) az (14-4) jsouczény pii tovarnim nastaveni v rezintizeni V/.
Parametry motoru (14-0) az (14-4) nejsouémény pii tovarnim nastaveni ve vektorovém

rezimutizeni.

10. Indikace chybovych stav
10.1 Z&kladni provozni chyby

Kod Vyznam Prav&podobna ficina| Co ctlat ?
CPF Chyba programu Poruchy visledku Zapojit tlumici cleny ke
ruSivého nagti vSem kontaktm a kcivkam
styka
EPR Chyba panti PoSkozena pai Zaslete minic k opraw
EEPROM EEPROM
LV * Nizké napdjeci nai | 1. Vstupni sfové nagti je| 1. Zajistit spravnénapajec
pod dovolenou mezi napeti
2. Prepalend pojistka neb@. ZaSlete mini¢ k opraw
je poSkozen nabijeci
odpor
3. Je poskozen obva@. ZaSlete rnic k oprav
detekce nafi
oV * Vysoké napti ve 1. Neni pouzit brzdny 1. Pout brzdny odpor
stejnosmirném odpor nebo velka ZmensSit ohmickou hodg-
meziobvodu hodnota brzdného notu brzdného odporu
odporu.
2. Zaslat mni¢ k opraw
2. Zavada obvodu detekce
nagti meziobvodu
OH * |Tepelné petizeni 1. Je poskozen obvod |[1. Zaslat ngni¢ k opraw
detekce teploty
2. Okolni teplota je HliS|2. Snizte tplotu okoli,
vysokd, neni zaji8ha zlepSete ventilaci
ventilace
CTER Chyba detekce Zavada detainiho snima&e| Zaslat ngni¢ k opraw
proudu proudu
Poznamka :

* Chybovy kontakt neni furdni
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10.2 Chyby nulovatelné automaticky nebo ru

¢né

Kod Vyznam Prav&podobna ficina| Co ctlat ?
OC-S Proudové fetizeni |1. Zkrat ve vinuti motoru |1. Kontrolujte motor
pii startu nénice 2. Zemni zkrat vinuti 2. Kontrolujte izol&ni
motoru odpor vinuti
3. Poskozen vystupni |3. ZaSlete mni¢ k opraw
tranzistorovy modul
OC-D Proudoveé getizeni | Rozkehova rampa je iiliS | Prodlouzit dobu rozthu
pii rozbchu kratka
OC- A |Proudové fetizeni |1. Je nastavend kratkd. Prodluzte dobu rozinu
pii rozb¢hu menice doba rozbhu
2. M¢ni¢ je vykonow|2. Zvolit meni¢ svysSSim
poddimenzovan vykonem
3. Zkrat mezi vinutim|3. Kontrolujte motor
motoru
4. Zkrat mezi vinutim a4. Kontrolujte motor
zemi
5. Poskozen modul IGBT|5. ZaSlete mini¢ k opraw
OC-C Proudové fetizeni |1. Dochazi krazovym |1. ZvySte vykon ninice
pii ustaleném chodud  zm¢nédm z&tze 2. Opakovat automatkou
identifikaci (0-06)=1
3. ZmenSete odpor statg
(14-0), v pripack, Zze
2. Dochazi ke zmnam vySe uvedené zasa
vstupniho nagti jsou nedinné.
OV-C Zvyseni na@ti 1. Filis kratka doba 1. Prodluzte dobu zpom
v meziobvodu p zpomalovaniifp vyso- lovani
zpomalovani kém momentu 2. Zapojte brzdny odpo
setrvénosti nebo vpripact jeho
pouziti  snizte jeh
2. Kolisani vstupniho velikost
naeti 3. Pouzijte mni¢ o wtSim
vykonu
4. Pouzijte tlumivku
v napéjecim gvodu
OH-C Tepelné petizeni pi | 1. PxiliS vysoké zatizenil. Kontrolujte zatz
béhem chodu menice
2. Prilis vysokd teplota2. Snizte okolni teplot
okoli nebo zlepSete ventilaci
Errd Nepovolené feruseni VnéjSi ruseni V pipact ¢astého

CPU

opakovéni zaslete k oprav
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10.3 Chyby nulovatelné ru ¢éné

Kod Vyznam Prav&podobna ficina| Co ctlat ?
OoC * Proudové  petiZzeni Porucha obvodu detekcgaSlete nini¢ do opravy
v rezimu STOP proudu
OL1 PretiZzeni motoru 1.P¥ilis vysoka zatz 1. Volte nEni¢ o wtSim
vykonu
2. Nespraveé nastavene3. Nastavie spravn parad
parametii (0-02), metry, (0-02), (08) az
(9-08) az (9-11) (9-112)
OL2 Pretizeni ngnice HiliS vysoka zatz Zvolte wtSi vykon ngnice
OL3 Momentové petizeni| 1. PxiliS velka zatz 1. Zvolte wtSi menic¢
2. Nevhodr nastavené |2. Nastavte spravn parad
parameti (9-14), metry (9-14), (9-15)
(9-15)
LV-C Nizké napjeci napi | 1. Nizké napti site 1. ZlepSete kvalitu napéjern
v pribéhu ¢innosti pripadré nastavte #tSi
2. Velké znény napgjecihg  hodnotu (2-01)
nagti v pribéhu 2. Prodluzte dobu rozhu
¢innosti 3. Zapojte na vstup &nice
tlumivku
3. Vyberte néni¢ o wtSim
vykonu
Poznamka :

* Chybovy kontakt neni furdai
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10.4 Indikace specialnich stav

Kod Vyznam Popis indikace

STPO Zastaveni, HlaSeni pro frekvenct 0.1 Hz
nulova rychlost

Pro nastaventizeni ng€ni¢e z externich vstup (1-00)=1, g
STP1 Neni mozny pimy|zakazu startu po fpojeni napajeni (B5)=0001, nini¢
start nénice nestartuje po ifpojeni napajeciho n&p a spindi RUN ve
stavu ON. Na displejplikad hlaSeni STP1. Aby &ni¢ pieSel
do aktivnicinnosti je teba spin@RUN rozpojit a optné
zapnout.
Ptimy start po fipojeni napajeni je mozny pro (2-05)=0001.
1. Protizeni ngni¢e z externich vstup(1-00)=0001 4§

STP2 Povel pro nouzovg acinné tlaitko STOP na panelu (@3)=0000, nini¢
zastaveni tldtkem bude po stisknuti ttdtka STOP zpomalovat pod
STOP nastaveni (1B5). Po zastaveni bude na displeji bl

hlaSeni STP2 WNhi¢ Ize ot uvést do chod
vypnutim tl&itka RUN a jeho oftnym zapnutim.

2. Prfi komunikaci po sériové lince aciané tla&itko
STOP na panelu (@3)=0000, mni¢ bude pqg
stisknuti tl&itka STOP zpomalovat podle nastay
(1-05). Po zastaveni bude na displeji blikat hla
STP2. Pro ofny start itni¢ musi fidici paita¢
vyslat povel STOP a naslesRUN.

3. TI&itko STOP nelze pouZzit pro nouzové zasta

i (1-03)=0001.

E.S. Nouzové zastaveni Nouzové zastaveni  tlatkem gipojenym ke vstupm
Povel dalkovym |svorkovnice TM2.
tlacitkem M¢éni¢ bude zpomalovat do STOP a na displeji bud&dnia

E.S. Podrob&viz popis (5-00) az (5-06)

b.b. Odpojeni Externi signal pro odpojeni vykonoveého tranzistétoy
koncového bloku. Podroba viz popis (5-00) az (5-06).
tranzistorového
bloku
Chyba i V prabéhu automatické identifikace parametmotoru doslq

ATER automaticke k chyke.
identifikaci Opakujte proces identifikace

PDER PreruSeni z§gtné Je detekovanorpruseni signalu odidla skut&né hodnoty
vazby u PID
regulétoru
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10.5 Indikace poruch p Fi fizeni z ovladaciho panelu

K chybam dochazfimastavovani paramétmenice.

e

Kod Vyznam Prav&podobna ficina Co d¢lat ?
LOC Uzaweni paramefr | 1. Pokus zmnit parametry 1. Nastavit (3-17)=0000
nebo frekvenci fi nastaveni
pro nastaveni (3-12p000
2. Pokus o reverzaci REWig(1- | 2. Nastavit (1-02)=0000
02)=0001
Errl Chyba operace 1.Pokus zninit frekvenci 1. Frekvenci Ize mnit pomoci
tlacitky A ¥ kdyZ pracuje tlacitek A ¥ pro (1-06)=0
meéni¢ na fedvolené
frekvenci, (1-06¥0
2. Pokus o zimu parametft, 2. Zmenit tyto parametry pouZ
které nelze #nit v pribehu ve stavu STOP
cinnosti nénice
Err2 Chyba nastaveni 1. (3-01)jevrozsahu (3-13) +|1. Frekvence (3-01)je vroz-
frekvenci (3-16), nebo (3-14) + (3-16), sahu zakézanych frekvenc
nebo (3-15) + (3-16)
2. (3-01)> (3-00) 3. Musi vZdy platit :
( 3-01%(3-00)
Err5 Zmena parametrneni| 1. Neprovadt zmeny parameti|1. Nastavte fed
povolena v pkb¢hu pti komunikaci komunikaci spravné
sériové komunikace parametry
2. Znena parametr (13-1) aZ
(13-4) v pitbéhu komunikace
Erré Chyba komunikace 1.Chyba zapojeni 1. Zkontrolujte zapojeni
2. Nespravné parametry 2. Nastavte sprawn parametry
3. Checksum chybny komunikace
4. Chyba komunikéniho
protokolu
Err7 Chyba nastaveni 1. Pokus o zrénu (15-0) , (15-1)1. Nenenit tyto parametry
parameti
2. Nespravna funkce detektoryi2. Resetujte rnic, pri trvalé
proudu a nagti chyk® zaslat k opray
Err8 Chyba tovarniho Pxi ¢innosti PLC, provéte Provést tovarni nastaveriiepl
nastaveni tovarni nastaveni ukontenim¢innosti PLC
Eprl Chyba parameir, 1. Nastavit (3-18)=1,2 bez | 1. Nastavit parametr (3-18)
chyba kopirovaci pripojeni kopirovaci
jednotky jednotky 2. Vymenit kopirovaci jednotku
2. Chyba kopirovaci
jednotky
Epr2 Nespravné parametry Chyb# kopirovani Vynénit kopirovaci jednotku
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11. Pfidavné obvodove prvky

11.1 Narazové tlumivky

Typ méniée Narazové tlumivky
Proud (A) Induk énost
(mH)
R500-AC 5 10
0001-AC 5 10
INTHBCBA
IJNTHBGBA 0002-AC 10 6
0003-AC 20 1
0001-BE 5 10
JNTHBCBA
0002-BE 10 6
JNTHBGBA
0003-BE 10 4
0005-BE 10 4
7R50-BE 20 1,6
0010-BE 20 1,6
0015-BE 24 0,76
0020-BE 32 0,58
0025-BE 40 0,42
0030-BE 50 0,42
0040-BE 80 0,26
0050-BE 90 0,24
0060-BE 120 0,18
0075-BE 150 0,15
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Brzdné odpory

Typ Vykon Typ brzdného | Specifikace odporu| Perioda Brzdny
méni¢e | motoru odporu brzdéni | moment (%)
(lew) w [ @ |
Jednofazoveé napajeni 230V
R500-AC 0,4 JNBRN2-201S 60 200 8 214
0001-AC | 0,75 JNBRN2-201S 60 200 8 117
0002-AC 15 JNBRN2-202S 150 100 10 117
0003-AC 2,2 JNBRN2-203S 200 70 9 112
Trojfazové napajeni 3 x 400V
0001-BE | 0,75 JNBRNZ2-401S 60 750 8 123
0002-BE 15 JNBRN2-402S 150 400 10 117
0003-BE 2,2 JNBRN2-403S 200 250 8 123
0005-BE 3,7 JNBRN2-405S 300 150 8 123
7R50-BE 5,5 JNBRN2-408S 500 100 8 123
0010-BE 7,5 JNBRN2-410S 600 80 8 117
0015-BE 11 JNTLKEB-1500WS| 1500 40 8 149
0020-BE 15 JNBR-1R6KW50 1600 40 8 100
Méni¢ od vykonu 15kW nemaji zabudovany brzdny tranzisto.
Je tireba pouzit samostatnou brzdnou jednotku.
0025-BE | 18,5 JNBR-4R8KW32 4800 32 10 120
0030-BE 22 JNBR-4R8KW27R2| 4800 27,2 10 120
0040-BE | 30 JNBR-6KW20 6000 20 10 120
0050-BE 37 JNBR-9R6KW16 9600 16 10 120
0060-BE | 45 JNBR-9K6KW13R6| 9600 13,6 10 120
0075-BE 55 JNBR-6KW20 6000 20 10 120

Dva odpory paraleth
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Brzdné jednotky

Typ Vykon Typ brzdné jednotky Typ brzdného odporu (Q)
méni¢e | motoru
(kW)
0025-BE 18,5 JNTBU-430 JNBR-4R8KW32 32
0030-BE 22 JNTBU-430 JNBR-4R8KW27R2 27,2
0040-BE 30 JNTBU-430 JNBR-6KW20 20
0050-BE 37 JUVPHV-0060 JNBR-9R6KW16 16
0060-BE 45 JUVPHV-0060 JNBR-9K6KW13R6 13,6
0075-BE 55 JNTBU-430 JNBR-6KW20
20
Dvé brzdné jednotky paralelng Dva odpory paraleth
Rozméry brzdnych odpor
Rozmery v mm
Typ odporu L1 L2 L3 wW H L
JNBRN2 -201S 115 100 80 40 20 400
JNBRNZ2- 401S
JNBRN2 — 202S 215 200 175 40 20 400
JNBRN2 — 402S
JNBRN2 — 203S 165 150 125 60 30 400
JNBRN2 — 403S
JNBRN2 — 405S 215 200 175 60 30 400
JNBRN2 — 408S 335 320 295 60 30 400
JNBRN2 — 410S
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OdruSovaci filtry

Typ ménice St’ové napajeni Typ filtru pro odruseni dle CSN EN 55011
T¥ida odruSeni A Trida odruSeni B
R500AC-UF FS6146-11-07
0001AC-UF 230V/50Hz, Filtr je sowasti nénice FS6146-11-07
0002AC-UF L1 N, PE FS6146-27-07
0003AC-UF FS6146-27-07
0001BE-UF FS6149-4.6-07
0002BE-UF Filtr je sowasti nénice |——Feg775775 07
0003BE-UF FS6149-10-07
000SBE-UF | S X #00V/ 50Hz, FS6149-10-07
L1,L2,L3, PE

7R50BE-UF FS6149-28-07
0010BE-UF FS6149-28-07
0015BE-UF FS6149-28-07
0020BE-U JUNF34048S-MA
0025BE-U KMF370A
0030BE-U KMF370A
0040BE-U KMF3100A
0050BE-U KMF3100A
0060BE-U KMF3150A
0075BE-U KMF3180A

Poznamka:

Soutasti nénica do vykonu motoru 11kW jsou odrusovaci filtry, ideraji¥uji odruseniiidy
A (pramyslové prosedi), dleCSN EN 55011. Zapojenim ¥sich gidavnych filth se
dosahne odruseriidy B (prostedi obytné, obchodni), d&éSN EN 55011.

U menic¢t pro vykon motoru 15 — 55 kW se pouzivaji filtryyze pro odruseni véide A.
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Zakladni rozméry vnéjSich filtr & pro odruseni ve ¥idé B
Méni¢e do vykonu motoru 11 kW

Filtr se umisuje pod n&ni¢

Filtr Zakladni rozm ér = Zastavna plocha x vyska
(mm)
FS6146-11-07 (91 x 192) x (vysSka = 28)
FS6149-4.6-07
FS6146-27-07 (128 x 215) x (vySka = 37)
FS6149-10-07
FS6149-28-07 (188 x 289) x (vySka =42)

Zakladni rozméry vnéjSich filtr & pro odruseni ve ¥idé A
Méni¢e od vykonu motoru 15 do 55 kW

Filtr se umisuje vre ménice

Filtr Zakladni rozm ér = Zastavna plocha x vyska
(mm)
KMF370A (93 x 312) x (vySka =190)
KMF3100A (93 x 312) x (vySka =190)
KMF3150A (126 x 312) x (vySka = 224)
KMF3180A (126 x 312) x (vySka =224

12. Volitelné p Fidavné prvky
Kabel pro oddaleni displeje —prodluzovaci kabel

Prodluzovaci kabely jsou pro vSechnynide fady 7300 CV stejné, lisi se jen délkou

Typ ménice Ozn&eni kabelu Délka kabelu
JNSW-30P5 0,5m
Pro vSechny typy stejné JNSW-3001 1,0m
kabely JNSW-3002 20m
JNSW-3003 3,0m
JNSW-3005 50m

Displeje pro m éni€e 7300 CV :
LED Displej : JNSDOP-LED
LCD Displej : JNSDOP-LCD
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13. Udrzba

Méni¢ nevyZaduje od uzZivatele Zadnou odbornou dadrzbukladaim
piedpokladem spolehlivého provozu je montaz dle pékywedenych v sekci
instalace. Bhem provozu rni¢e musi uzivatel kontrolovat :

a) UtaZeni Sroub na svorkovnicich TM1 a TM 2,
b) ZapraSeni vniti ¢asti neénice, pokud se #mi¢ nachazi v praSném proedi.

V piipact zaprasSeni vnihich¢asti, musi uzivatel odstranit prach a to nejlépe
Stétcem, nebo proudem vzduchu. Stefak musi vyistit i ventilatory.

Fred otewenim krytu musi byt gmi¢ odpojen od napdjeni. Kryt lze sejmout
az zhasne kontrolni dioda LED, ktera se nachatizidsti silové svorkovnice
TM1. V piipack, kdy pracovnik tuto diodu nevidi (ndilad zapraseni diody),
je treba po vypnuti gnice vyckat po dobu minimak 5 minut, az se vybiji
naboje na kondenzatorech v meziobvodu. &tev n&nice, jeho ¢isténi a
kontroly svorkovnic mze provadt pracovnik s minimalni kvalifikaci dle 86,
vyhlasky 50, 1978 Sbh.

U menica, kde se pouzivaji ventilatory je zafedii po 15.000 hodinach provozu
jejich vynena. Po této dal) se také dopotwje kontrola parameir menice
v odborném servisu, (zafigje dodavatel).

Upozornéni

Pri zavadé ménic¢e kontaktujte dodavatele. V Zadném pipadé neprovadéjte

opravu vlastnimi silami. Neodborny zasah do ®ni¢e, mize zpisobit

poruchy nékterych drahych polovodi¢ovych prvkia a tim zvySeni ceny
opravy.
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14. Typické hodnoty ndhradnich parametr G motoru

Navazujici tabulka uvadi typické hodnoty w¥nith paramefr motori pripojenych

k ptisluSsnym tygm menicam, pricemz se jedpoklada, Ze vykon motoru odpovida
jmenovitému vykonu rmi¢e. Jedna se pouze o origmtBhodnoty, pesnou velikost je
zapotebi stanovit v procesu automaticke identifikace.

Parametry jsou udany pouze do vykonu motoru 11 kW.

Parametr (14) | (14-1) | (14-2)| (14-3)| (14-4
Typ menice
R500AC 200 200 800 7200 0
0001AC 380 300 800 | 7200 0
0001BE
0002AC 300 280 800 | 7200 0
0002BE
JNTHCBA 0003AC 280 240 800 | 7200 0
0003BE
0005BE 260 200 800| 7200 0
7R50BE 240 160 800| 7200 0
0010BE 220 150 800| 7200 0
0015BE 200 140 800| 7200 0

(14-0) Nahradni rezistance statoru
(14-1) Nahradni rezistance rotoru
(14-2) Ekvivalentni induthost

(14-3) Magnetiz&ni proud

Ztratova vodivost magnetického obvodu
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