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Jsou uvedeny typické&iblady zapojeni. B aplikaci u stroj a z&izeni je zapdtbi zapojeni
modifikovat tak, aby byly spkny péisluSné oborové normy.



TYPOVE PRIKLADY ZAPOJENI M ENICU FREKVENCE TECO
TYPOVA RADA 7300 CV

Zapojeni ¢islo 1

Zakladni zapojeni #mi¢e s jednofazovym napajenim 230V. &iStje provedeno jistem FS1, réni¢ se
piipojuje pomoci styk&e KM1. Na vstupu mni¢e je zapojena ndrazova tlumivka, kterd snizuje lobsa
harmonickych v odebiraném proudu a chraanihpied grepstovymi Spitkami o velké energii.

Souwsasti nénice je odrusovaci filtr, ktery zajigje odruseni veids A dle CSN EN 55011.

Zapoijeni ¢islo 2

Zakladni zapojeni #mice s tifazovym napajenim 3 x 400V. Jat je provedeno pomoci jigg FS1,
pripojovani n¥ni¢e k napajeci siti je pomoci styieaKM1. Ovladaci obvod stykae je galvanicky odien od
napéjeciasti. Narazové tlumivky na vstupuémce snizuji obsah harmonickych v odebiraném proudbrani
meéni¢ pred nagtovymi Sptkami o velké energii.

Ovladani mdni¢e je pomoci galvanicky odbenych binarnich vstup S1 az S6. Uvedené vstupy jsou
programovatelné podle aplikac&mite. U nEnice je mozné nastavit 8 pevpredvolenych frekvenci.

Zapojeni ¢islo 3

Zapojeni silovécasti je shodné se zapojenitslo 2. Ovladani ®nice je provedeno pomoci galvanicky
odclenych binarnich vstup Rizeni frekvence je pomoci externiho potenciomedtzdalenost potenciometru
nema pekratit 10m. Pro ¥tSi vzdalenosti se dopatuje programovat analogovy vstup AIN jako proudovy a
fizeni frekvence provést pomoci proudového signalu.

Souwasti nénici fady 7300 CV je odruSovaci filtr pro odruseni field A (pramyslové prosedi) dleCSN EN
55011. Pro odruSeni vEid¢ B (prostedi bytové, kancetaké, obchodni a lehkéhotpnyslu) je zapdebi pouzit
na vstupu réni¢e gridavny odruSovaci filtr.

Zapojeni ¢&islo 4

Zakladni zapojeni vhodné p¥zeni z vystupu logickych autonigpomoci tranzistdr s otevenym kolektorem
typu NPN. Binarni vstupy se spinaji proti zapornéalu (COM) pomocného vititiho zdroje. Pomocny spita
SW1 naridici desce gmice je zapakebi grepnout do polohy NPN.

Po nastaveni se dopduje parametry uzamknout pomoci parametru P-317.

Zapojeni ¢islo 5

Zapojen je podobné jakdslo 4. Rozdil je pouze v pouzitych tranzistoreehwiystupu automatu. Pro uvedené
zapojeni jsou pouzity tranzistory s oterym kolektorem typu PNP. Spin& W1 na desc#zeni je pepnut do
polohy PNP.

Zapoijeni ¢islo 6

Zapojeni silov&asti je stejné jako u zapojetislo 2 az 5. V fipact velkého momentu setréaosti u z&tze
motoru je feba pouzit brzdny odpor. Tento odpor se zapojlie vaxripac, kdy je nebezp# zastaveni pohonu
v dasledku mechanickéipkazky, nafiklad u dopravnik nebo drticich strdja @i zastavovaci ranippod 1 s.

V uvedeném zapojeni je vyuzita funkce motorpotemeits, kterd je saiéisti souboru paramétmenice. Je
uvedencasovy ptibéh frekvence a zakladni nastaveni paraimervySovani nebo snizovani frekvence se
provadi spinanim binérnich vstu3 a S4.

Zapoijeni ¢islo 7
Zapojeni uvadi fiklad tizeni frekvence pomoci impulsniho signalu, fifldpd signalu z inkrementéalnihbidla.
Impulsni signal je mozno fwést pouze na vstup S5.

Zapojeni ¢islo 8

Je uvedenifklad vyuZiti vnitniho PID regulatoru. Zadana hodnota se zadava poexterniho potenciometru
na vstupu AIN. Okamzitd hodnota signalu odpovidajgulované vetiné se givadi na vstup S6. Aktivace
regulatoru se provadi pomoci binarniho vstupu SizsRhly soubor paramétdovoluje konfigurovat slozité
PID regulatory vhodné pidzeni slozitych typ regulovanych soustav. Je uveden taiklapd parametrizace.



Typové zapojeni 1

Frekvergni meni¢ s jednofazovym vstupem 230V AC. MoZnost reverzitmor 400/230V, vinuti

zapojeno do trojuhelnika.

1. Pred uvedenim do provozu provést tovarni nastavensp 50Hz: Parametr 15-06=1110
2. Nastavit parametry motoru, a zvolititgobtizeni (vektorové skalarni)
3. Pro vektorovéizeni provést identifikaci motoru, pro skalarni lveavislost V/f
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Priklad nastaveni paramétr
Parametr Popis Nastaveni Tovarni
nastaveni
0-00 Zpisobiizeni 0001: Vektorovéizeni, proinny moment 0000
1-00 Zdrojiidicich signél 0001: Externfizeni Start/Stop 0000
1-06 Zdroj frekvetinich gikazi 0002: Externi potenciometr, nebo analogovy sigra0V 0000
3-00 Horni mez frekvence 70 (70Hz) 50
3-01 Dolni mez frekvence 10 (10Hz2) 0
3-02 Doba zrychleni 10 (sec) 10
3-03 Doba zpomaleni 20 (sec) 10
3-19 Funkce ventilatoru 0001: Ventilator ve fungtiichodu motoru 0000
3-22 Nosna frekvence 8 (8kHz) 10
4-00 Proud motoru 0001: Zobrazeni proudu motordispleji 0000




Typoveé zapojeni 2

Frekvergni meni¢ s ¥ifazovym vstupem 3 x 400 V AC, mozZnost reverzadetor 400/230V, vinuti

zapojeno do hazdy. Aplikace u pracovniho stroje. Ovladani bimdnirtidicimi signdly.

Napéjeni 3 x 400 V AC
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Brzdny odpor
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Priklad nastaveni paramétr

Parametr Popis Nastaveni Tovarni
nastaveni

0-00 Zpisobtizeni 0000: Vektorovézeni 0000
1-00 Zdrojtidicich signél 0001: Externfizeni Start/Stop 0000
1-06 Zdroj frekvetnich pikazi 0002: Externi binarni signaly 0000
4-00 Proud motoru 0001: Zobrazeni proudu motordis@leji 0000
5-02 Zdroj gedvolené frekvence SP1 0002: Funkce spinaciho kinntatup S3 0002
5-03 Zdroj gedvolené frekvence SP2 0003: Funkce spinaciho kinntatup S4 0003
5-04 Zdroj gredvolené frekvence SP3 0004: Funkce spinaciho kinntatup S5 0004
5-05 STOP mnice — externi porucha 0007: Funkce spinaciho kontattip S6 0018
6-02 Panit’ frekvence SP1 15.00 (uzivatelenegvolena frekvence Hz) 5.00
6-03 Pandt’ frekvence SP2 31.05 (uzivateleniegvolena frekvence Hz) 10.00
6-05 Panit’ frekvence SP3 50.00 (uzivateleniegvolena frekvence Hz) 30.00




Typoveé zapojeni 3
Frekvergni menic¢ s ¥ifazovym vstupem 3 x 400 V AC, mozZnost reverzadetor 400/230V, vinuti
zapojeno do hszdy. Aplikace u pracovniho stroje. Binaffdici signaly na svorkach S3 a S4 maji
prioritu pred analogovyntiidicim signéalem.

Brzdny odpor
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Priklad nastaveni paramétr
Parametr Popis Nastaveni Tovarni
nastaveni
0-00 Zpisobiizeni 0000: Vektorovéizeni 0000
1-00 Zdrojiidicich signél 0001: Externfizeni Start/Stop 0000
1-06 Zdroj frekvesnich prikazi 0002: Externi binarni signdly + analogovy signal 0000
4-00 Proud motoru 0001: Zobrazeni proudu motordisgleji 0000
5-02 Zdroj gredvolené frekvence SP1 0002: Funkce spinaciho kinntatup S3 0002
5-03 Zdroj gedvolené frekvence SP2 0003: Funkce spinaciho kinntatup S4 0003
5-04 Repinani ramp zrychleni a zpomaleni 0006: Rozepmatopy 1, sepnuto = rampy 2 0004
5-05 STOP mnice — externi porucha 0007: Funkce spinaciho kontattip S6 0018
6-02 Pandt’ frekvence SP1 15.00 UzZivatelentiegvolend frekvence Hz 5.00
6-03 Pandt’ frekvence SP2 40.00 Uzivatelentegvolena frekvence Hz 10.00
3-02 Doba zrychleni 1 1.00 Doba zrychleni zvolehiaatelem sec 10.00
3-03 Doba zpomaleni 1 2.00 Doba zpomaleni zvolénéatelem sec 10.00
3-06 Doba zrychleni 2 15.00 Doba zrychleni zvolenhi@iatelem sec 10.00
3-07 Doba zpomaleni 2 60.00 Doba zpomaleni zvalgnéatelem sec 10.00




Typové zapojeni 4
Frekvergni meni¢ s tifazovym vstupem 3 x 400 V AC, moZnost reverzadetor 400/230V, vinuti
zapojeno do hszdy. Rizeni n&ni¢e z vystupu automatu PLC, tranzistory NPN si@eym

kolektorem.
Brzdny odpor
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Ptiklad nastaveni paramétr
Parametr Popis Nastaveni Tovarni
nastaveni
0-00 Zpisobtizeni 0000: Vektorovézeni 0000
1-00 Zdrojtidicich signél 0001: Externfizeni Start/Stop 0000
1-06 Zdroj frekvetnich pikazi 0002: Externi binarni signdly + analogovy signal 0000
4-00 Proud motoru 0001: Zobrazeni proudu motordis@leji 0001
5-02 Zdroj gedvolené frekvence SP1 0002: Funkce spinaciho kinntatup S3 0002
5-03 Zdroj gedvolené frekvence SP2 0003: Funkce spinaciho kinntatup S4 0003
5-04 Zdroj gredvolené frekvence SP3 0004: Funkce spinaciho kinntestup S5 0004
6-02 Panit’ frekvence SP1 15.00 Uzivateleniiegvolena frekvence Hz 5.00
6-03 Panit’ frekvence SP2 20.00 UZivatelentegvolena frekvence Hz 10.00
6-04 Pandt’ frekvence SP1+ SP2 25.00 UzZivateletiedvolend frekvence Hz 20.00
6-05 Pandt’ frekvence SP3 30.00 Uzivatelentegvolena frekvence Hz 30.00
6-06 Panit’ frekvence SP3 + SP1 40.00 Uzivateleiiedvolené frekvence Hz 40.00
3-02 Doba zrychleni 1 1.00 Doba zrychleni zvolehiaatelem sec 10.00
3-03 Doba zpomaleni 1 2.00 Doba zpomaleni zvolgnéatelem sec 10.00




Typoveé zapojeni 5

Frekvergni meni¢ s tifazovym vstupem 3 x 400 V AC, mozZnost reverzédetor 400/230V, vinuti
zapojeno do hszdy. Rizeni nénice z vystupu automatu PLC, tranzistory PNP siet&im
kolektorem.

Brzdny odpor
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Ptiklad nastaveni paramétr
Parametr Popis Nastaveni Tovarni
nastaveni
0-00 Zpisobiizeni 0000: Vektorovéizeni 0000
1-00 Zdrojtidicich signél 0001: Externfizeni Start/Stop 0000
1-06 Zdroj frekvetinich gikazi 0002: Externi binarni signaly + analogovy signal 0000
4-00 Proud motoru 0001: Zobrazeni proudu motordis@leji 0001
5-02 Zdroj gedvolené frekvence SP1 0002: Funkce spinaciho kinntatup S3 0002
5-03 Zdroj gedvolené frekvence SP2 0003: Funkce spinaciho kiontatup S4 0003
5-04 Zdroj gedvolené frekvence SP3 0004: Funkce spinaciho kinntestup S5 0004
6-02 Panit’ frekvence SP1 15.00 UZivatelentiegdvolend frekvence Hz 5.00
6-03 Panit’ frekvence SP2 20.00 UZivatelentegvolena frekvence Hz 10.00
6-04 Panit’ frekvence SP1+ SP2 25.00 UZivateleiedvolena frekvence Hz 20.00
6-05 Pandt’ frekvence SP3 30.00 Uzivatelentegvolena frekvence Hz 30.00
6-06 Pandt’ frekvence SP3 + SP1 40.00 Uzivateleiiredvolené frekvence Hz 40.00
3-02 Doba zrychleni 1 1.00 Doba zrychleni zvoleridatelem sec 10.00
3-03 Doba zpomaleni 1 2.00 Doba zpomaleni zvolgnéatelem sec 10.00




Typové zapojeni 6
Frekverini meni¢ s tifazovym vstupem 3 x 400 V AC, moznost reverzadetor 400/230V, vinuti
zapojeno do hizdy.Rizeni s vyuzitim funkce MOTORPOTENCIOMETR.

Brzdny odpor
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Priklad nastaveni paramétr
Parametr Popis Nastaveni Tovarni
nastaveni
0-00 Zpisobtizeni 0000: Vektorovézeni 0000
1-00 Zdrojfidicich signél 0001: Externfizeni 0000
1-06 Zdroj frekveminich gikazi 0003: Motorpotenciometr 0000
3-00 Horni mez frekvence 60 (60Hz) 50
3-01 Dolni mez frekvence 5 (6Hz) 0
5-00 Zapnuti nice 0000: Zapnuti - Chod 0000
5-01 Reverzace chodu 0001: Reverzace chodu 0001
5-02 Rikaz UP 0014: ZvySovani frekvence 0002
5-03 Rikaz DOWN 0015: Snizovéani frekvence 0003
5-08 Frekvence poifkazu STOP 0000: Po STORstava zachovéna nastavend frekvenice 0000




Typoveé zapojeni 7
Frekvergni menic¢ s ¥ifazovym vstupem 3 x 400 V AC, mozZnost reverzadetor 400/230V, vinuti
zapojeno do hizdy. Frekvencéizena impulsnim signalem z inkrementalnéidia.

Brzdny odpor
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Priklad nastaveni paramétr
Parametr Popis Nastaveni Tovarni
nastaveni
0-00 Zpisobiizeni 0001: Vektorovéizeni, prominny moment 0000
1-00 Zdrojiidicich signél 0001: Externfizeni Start/Stop 0000
1-06 Zdroj frekvetinich gikazi 0005:Rizeni z inkrementalniho snike 0000
5-04 Vstupridicich puld, vstup S5 0004: Vystup encodéru 0004
5-10 DElici poner vstupnich puls 1500 (giklad) 1000
3-00 Horni mez frekvence 50.00 (Hz) 50.00
3-01 Dolni mez frekvence 15.00 (Hz) 0.00
3-02 Doba rozthu 1 (1 sec) 10.00
3-03 Doba dothu 20 (20 sec) 10.00
4-00 Zobrazeni proudu 0001: Umeno zobrazeni proudu motoru 0000




Typoveé zapojeni 8
Frekvergni meni¢ s tifazovym vstupem 3 x 400 V AC. Motor 400/230V, wihzapojeno do hézdy.
Aplikace pro regulaci tlaku. Vystup sniteatlaku 4 — 20 mA. Zadana hodnota se nastavujeréxie
potenciometrem.
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Brzdny odpor
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Priklad nastaveni paramétr

Parametr Popis Nastaveni Tovarni

nastaveni
0-00 Zpisobftizeni 0000: Vektorovézeni 0000
1-00 Zdrojiidicich signél 0001: Externfizeni 0000
1-06 Zdroj zadané hodnoty 0002: Externi potencionagtalogova signal 0 — 10V 0000
12-6 Zdroj skuténé hodnoty 0001: Analogovy signal 0 — 20 mA, pstuN 0000
5-05 Zptnovazebni signal 0020: Zmovazebni signal, vstup S6 0023
11-0 Zapnuti regulatoru 0001: PID regulator vekftin 0000
11-1 Zesileni signalu reguiai odchylky 0.00 Bez zesileni 0.00
11-2 Zesileni proporcionalni slozky 3.0rigad) 1.00
11-3 Integréni konstanta 10.0 (10 sedjlgad) 0.00
11-4 Deriv&ni konstanta 0.00 (nastavi se dle odezvy vystugnida) 0.00
11-7 Casové konstanta vystupniho filtru 2.00 (2s¢iklad) 0.00
12-3 Mez integréni slozky 80 (80%) 100
4-00 Zobrazeni proudu motoru 0001: Umé&rdm zobrazeni proudu motoru
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