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1. Uvod
1.10becné

Ménice fady E2 umoiuji napdjeni induknich motofi s kotvou nakratko
kmitoctové promeEnnym nagtim a tim dosazeni regulace @k. Funkce
méni¢e je programovatelna uzivatelem z ovladaciho pafdzeni nénice
je mozné z ovladaciho panelu, nebo pomocgjSich analogovych a
logickych signéi.

Malé roznéry m¢nice a @inné uzivatelské funkce vytigji predpoklady

pro hromadné nasazewthto nenica v oblasti pracovnich stnbj a u celé
fady malych gidavych pohod.

1.2 Pokyny po obdrzeni zasilky

Zasilka je zaji&ina proti poskozeni ¢&em dopravy. fed rozbalenim
kontrolujte tyto udaje :

a) zkontrolujte idaje na Stitku krabice¢mite s Vasi objednavkou,
b) zkontrolujte zda nedoslo k poSkozeshem dopravy.

Po rozbaleni kontrolujte tyto udaje :

a) zkontrolujte udaje naifstrojovém Stitku rnice,

b) zkontrolujte utaZeni Srodlna g@ipojovacich svorkovnicich,

C) zjistéte, zda neni zadné viditelné poskozeni na kryiuida.

Pokud je &akéacast ménice posSkozena, nebo chybi,édomte okamzi
distributora - firmu PRELL, s.r.0. Nova Duta.



2.

2.1

2.2

2.3

2.4

2.5

2.6

2.7

Upozornéni pro uzivatele

Méni¢e Fady E2 jsou ueny pro napajeni normalizovanym
nagtim 230 V, 50 nebo 60 Hz dIESN IEC 38.

MeEnice jsou uEeny pro pouziti v elektrickych sitich TN-S dle
CSN 33 2000-3. V sitich TN-C jaeba rozdlit v mistnim rozvai,
ze kterého je napajeremic, vodic PEN na nulovy vodiN a ochranny
vodé PE.

Instalaci a uvedeni dni¢e do provozu mize provadit pouze osoba
s minimalni kvalifikaci dle 86, vyhlasky 5(r8 Sb.

Ménice s jednofazovym napajenim

St'ové napajeni se fivadi ke vstupnim svorkam L1, L2, ochranny vodé
na samostatnou svorku. Hadi pFipojeni fazového a nulového vode
na svorky L1 a L2 je libovolné. Pro snadno orientaci doporuc¢ujeme
pripojit fazovy vodi¢ na vstup L1 a nulovy na vstup L2.

Ménice s trojfazovym napajenim
St'ové napdajeni se pivadi na vstupni svorky L1, L2, L3. Ochranny
vodi PE se fFipojuje na odpovidajici oznaenou svorku.

Na svorky T1, T2, T3 se nesmi v Zadnénifipadé pripojit sitové napa-
jeci naggti. Jinak dojde k vdZznému poSkozeni @nice.

Méni¢ Ize montovat pouze na nehidavou podlozku.

Hi snimani krytu méni¢e vzdy vypréte st’ové napajeni. Nedotykej-
te se zadnych obvodovych sodastek, dokud se nevybiji kondenzéatory
v meziobvodu mini¢e. Po dobu, kdy je naé&hto kondenzatorech
nebezpé&né napéti, sviti indikaéni dioda LED na prednim panelu
menice.

Méni¢ se doporiuje spousEt po zapnuti st’ového napajeciho
na@ti pomoci Fidicich signaii piivedenych na svorkovnici TM2.
Jestlize je mini¢ v provozu pouze rkolik hodin denné ponechejte
nMeni¢ v pohotovostnim stavu a start provadjte ¥idicim signalem.

Za provozu néniée neni pripustné rozpojeni obvodu mezi diéem a
motorem. Rozpojeni je mozné pouzarpnulové frekvenci méniée.




3. Technické podminky a instalace

3.1 Pracovni prostredi
- Teplotaokoli : -10°C az +50°C
- Méni¢ se nesmi instalovat ¥dhto prostedich :

a) vihkém a mokrém,

b) se zvySenou korozni agresivitou,

c) s @imym slunénim z&enim na kryt rdnice,
d) s prachem vodivym,

e) s prachem hitavym,

f) s vibracemi ¥tSimi nez 0,5G,

g) s hdlavymi a snadno zapalnymi latkami.

Motory které se pFipojuji na vystup méni¢ia musi sphovat pozadavkyCSN
EN 60 034, Td&ivé elektrické stroje, Casti: 1,5, 6, 7, 8,9, 11, 12,14.

Pro pripojeni ochrannych vodia PE k méni¢am Fady E2 je nutno pouzit
pomocny [Fipojovaci uhelnik, ktery je sowasti dodavky a upewuje se pod

Sroub ochranné svorky ©

Toto FeSeni umohuje pripojeni ochranného vodée PE, ochranného vodie
od motoru, ochranné svorky vstupniho filtru EMC, stinéni silovych a
ovladacich vodéa do jednoho bodu.



3.2 Instalace n&niée uvnitf rozvadéée

Jestlize je vjednom rozvadl nebo skini instalovano #kolik méni¢a nutno
kontrolovat maximalni vniti teplotu, ktera nesmifgsahnout + 50 © C. Jinak
je nutno zajistit dodat®é chlazeni.

Rozvadi & Rozvadi & Ventilator + * ventilator
— M‘: Rozvadi
Rozvadi H e
& O ' O
—| |3 0 .
— ‘ O
Spravné Chybné Spravné Chybné
umisti ni umisti ni umisti ni umisti ni

Priklad umisgni meni¢e v kovové skini s uvedenim minimalnich vzdalenosti od
sttn. Maximalni teplota uvnitkrytu je + 50° C.

‘I\ Chlazeni ’I‘
= = ]

Invertor Invertor

12 cm

12cm

T . <—p
12 cm 12 cm >M  Chlazeni



3.3 Typové ozndeni
Piriklad oznafeni meénice
Typ menice : MODEL : E2-201H
Vstupni napti a jehorozsah: 1N+ PE, 200 - 240V, bi#fz
Vystup : T1, T2, T3, 0 - 240V,
Jmenovity vykon motoru : 1Hp

Jmenovity vystup émice : 1,6 KVA
Jmenovity proud motoru : 4,2 A

Typovy kéd
E2 2 01 H 1 F IP
Série Napdjeci | Vykon Verse Napéjeni Volba Elektrické
napéti HP softwaru filtru EMC Kryti
2 220V P2:0,25 H:V 22 1: 1faze F N4 : IP65
4 : 400V P5:0,5
01:1 3 : 3faze
02:2
03:3
Poznamka :

U starSich provedeni énicu je pouZita verze softwaru V 1.8. Tato verze se |iS
od V 2.2 pouze ve funkci F_28. U verze V 1.8 tataifunkce vyuZivana. To
znamena, zZes/pexternimrizeni a zapojené propojce 3-5 na svorkovnici TM2
ménic¢ po pipojeni siového napti automaticky startuje.

Filtr : F- zabudovany filtr, bez ozdani — neni pouzit filtr
Kryti : bez oznéeni - IP 20



4. Technické parametry néni¢ia rada E2

4.1 Meénice s jednofazovym napajenim

Typ ménice 2P2- H1A 2P5-H1F| 201-H1F | 202-H1F | 203-H1F
Jmenovity vykon motoru (kW 0,2 0,4 0,75 15 2,2
Motor HP 0,25 0,5 1 2 3
Zakladni [ ymenovity proud (A 1,4 2,3 4,2 7.5 10,5
Udaje  Fymenovity vystup 0,53 0,88 1,6 2.9 4,0
(KVA)
Vaha (kg) 0,76 0,77 0,8 1,66 1,76
Vstupni napti Jedna faze, 220 — 230V, +10% - 15%, 56180

Vystupni napti

Tii faze 200 — 230 V

Rozmnery (mm)

72 x 132 x 118

118 x 143 x 172

IP 20 nebo IP65

Elektrické kryti IP

4.2 Ménice s trojfazovym napajenim

Typ ménige 401-H3F 402-H3F 403-H3F
Jmenovity vykon motoru (KW 0,75 15 2,2
Motor HP 1 2 3
Zakladni [ 3menovity proud (A 2,3 3,8 5,2
Udaje Jmenovity vystup 1,7 2,9 4,0
(kVA)
Véaha (kg) 0,9 1,7 1,8
Vstupni napti Jedna faze, 380 — 400 V, +10% - 15%, 56180

Vystupni napti

Tii faze 380 — 400V

Roznery (mm)

118 x 143 x 172

Elektrické kryti IP

IP 20 nebo IP65




4.3 Specifikace funkci mini¢i rady E2

Zpasobiizeni motoru

Pulzni &ova modulace, sinusovyiieh proudu

Rozsah frekvence

1 - 200 Hz

RozliSeni frekvence

Digitdén 0,1 Hz (1 -99,9 Hz),

Rizeni 1Hz (100200 Hz)
frekvence Analogo¥ : 1 Hz/50 Hz

Nastaveni z klavesnice| Fimé nastaveni frekvenceditky " v

Externi nastaveni Nastaveni analogovym signalem : @G-V,

frekvence 0-20 mA, 4—-20mA

DalSi funkce Nastavitelna horni a dolni mez feztce

Nosnéa frekvence 1-16 kHz

Doba rozkhu a dobhu| 0,1 - 999 s

. Zavislost U/f 6 pewvhnastavenych zavislosti: vystupni
Hlavni ;
nati/frekvence

Funkce

Rizeni momentu

Nastavitelné zvySeni momentu

Vicefunkeni vstup

Nastavitelna rychlost SP1, SP2, SP3
rychlost posouvani JOG
Externi STOP, blokovani vystupu, RESET

Vicefunkéni vystup

Vystupni relé, bezpotencialovy kontakt
Programovatelné funkce : chyba, chothite,
dosaadrekvence

Brzdny moment

2P2/2P5/201 asi 20% z jmenovitého emm
202/203/401/403 - 20 aZz 100% z jmenovitého
momentu, externi brzdny odpor

Dalsi funkce

STOP zpomalovanim nebo volnymétieln,
Auto RESET
Nastaveni frekvence bréu DC proudem

Indikace funkci

3 sedmisegmentové zobrazevdD
Indikace: frekvence, paramitménice, chybovych
hlasSeni, programovych verzi

Pracovni teplota

-10 az + 50°C

Vlhkost

0 - 95 %, nekondenzujici

Vibrace

MensSinez 1 G

EMC - interference

fida A dleCSN EN 55011, zabudovany filtr
Trida B dleCSN EN 55011, pouzitifdavny filtr

Kryti IP 20 nebo IP 65
Pretizeni 150 % po dobu 1 min
Maximalni napti na 260V AC, jednofazové napdjeni
vstupu 450 V AC, sdruzené nafp, trojfazové napajeni
aﬁhkzzaenne HI&Seni OV DC nagti na meziobvodu :

400 V Jednofazove, 700 Mojfazove napajeni

Minimalni nagti na
vstupu

190 V AC, jednofazové napajeni
360 V AC, sdruZzené natp, trojfazové napéjeni

Kratkodoby vypadek
nageti

0 az 2 s, Nhi¢ restartuje dodziciho motoru
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Ochrana proti zastaveni | Ochrana proti zastaventizrychlovani,
zastavovani a konstantnich &kach motoru

Ochrana proti zkratu na | Elektronicka ochrana proti zkratu
Ochranné| vystupu n&nice

funkce Ochrana proti zemnimu | Elektronicka ochrana vystupuémice @i zemnim
zkratu u motoru zkratu motoru

Ochrana proti fekrateni | Elektronick& ochrana protigkroteni teploty
teploty uvnit ménice

Montaz Srouby na nosnou desku, nebo na lidtu DIN

11




5. Zapojeni méni¢a rada E2

5.1 PFriklady zapojeni meni¢a frekvence

5.1.1 Jednofazové napajeni 230 V, 50 Hz, N, PE, - zapnjéA

Zapojeni plati pro gnice : 2P2-H1F, 2P5-H1F, 201-H1F

PE 4 o

FS1 KM1 TL1 s
L1 ! /&( 1 2 . L1 T2 M :ZAC
! T3
3 4 L2
| S L
/l/

N = e S [
3
[B[e[e]
2 FWD eTeeTe]
REV oo
SB1 SB2 KM1 6 SP1
7 SwWi1
1 2 1 T2 RST 1
a2 S PRV |i| 2
8 3
KM1 S +10 V
MVI Vystupni relé
RP1 1!
2
R 10 0V (FM-)
j FM+
Indikace frekvence (0 -10 V)
Poznamky :

TL1 —nérazova tlumivka

RP1- linearni potenciometr 1QX

F — pfidavny filtr pro odrueni veide B dleCSN EN 55011

R- pomocny vyrovnavaci odpor pro dosazeni plnéhaitiypotenciometru,/p
pocatecni frekvenci wtSi nez nula

Pro pfipojeni ochrannych voéi od motoru, filtru a pipojeni sti@ni silovych a
ovladacich vodii se dodava s énicem propojovaci uhelnik, ktery sé@gmjuje na
misto ochranné svorky u vSechitypenici rady E2

Propojeni mezi énicem a motorem se dopaije stirkhym kabelem

12



5.1.2 Jednofazové napajeni 230 V, 50 Hz, N, PE, - zapnjeB

Zapojeni plati pro gnice : 202-H1F, 203-H1F

RB - Externi brzdny odpor

PE @ P
S
FS1 KM1 TL1
L1 =3 /&( - 2 E L1
I
3 L2
N = I e
/l/ 3
2 FWD
5 REV
SB1 SB2 KM1 - SP1
1 2 RST
ALl a2 5 12V
KM1 8 +10V
9
MVI
RP1
R 10 0V (FM-)
j FM+
Indikace frekvence (0-10 V)
Poznamky :

e TL1 —néarazova tlumivka

* RP1- linearni potenciometr 1QX

Vystupni relé
1
2

* Pro pripojeni ochrannych vodii od motoru, filtru a pipojeni sti@ni silovych a
ovladacich vodii se dodava s #nicem propojovaci uhelnik, ktery sé@gmjuje na

misto ochranné svorky u vSechitypenicii rady E2

* Propojeni mezi #nicem a motorem se dopaiuje stirthym kabelem
« F — pfidavny filtr pro odruseni veidé B dleCSN EN 55011
* R- pomocny vyrovnavaci odpor pro dosaZeni plnéhaitrypotenciometru, 7

pocatecni frekvenci ¥tSi nez nula
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5.1.3 Trojfazové napajeni 3 x 400 V, 50 Hz, N, PE, - pajeni C

Zapojeni plati pro gnice : 401-H3F, 402-H3F, 403-H3F

RB
Externi brzdny odpor

PE =1
FS1
L1 1 /&(
L1 =3 /&(
L1 &1 /&(
N 3 GEE
2 FWD Tl
REV oo
SB1 SB2 KM1 6
|_| 7 SP1 swi
1 2 1 2
RST 1
al i 5 lizv |i| 2
KM1 8 +10V 3
9
RP1 MVI
=
10 2
" oV (FM-) Vystupni relé
’7 FM+
Indikace frekvence (0-10V)
Poznamky :

e TL1 —narazova tlumivka

* RP1- linearni potenciometr 1QXk

* Pro pfipojeni ochrannych vodi od motoru, filtru a pipojeni sti@ni silovych a
ovladacich vodii se dodava s énicem propojovaci uhelnik, ktery sé@gmjuje na
misto ochranné svorky u vSechitypenici rady E2

* Propojeni mezi #nicem a motorem se dopaiuje stirkhym kabelem

14



5.2 Zapojeni néni¢ia — udaje pro obvody nizkého nagti

5.2.1 Menice - elektrické zapojeni A

Elektropistroj Modiany

Typ ménice E2-2P2-H1F E2-2P5-H1F E2-201-H1F
] 6A/B 10A/B 16A/B
Jistic dleCSN EN 60 868 4A/C 6A/C 10A/C
I>5A I>5A I>5A
Stykat dle CSN EN 60 947 - 2 Napriklad C9 Napriklad C9 Nap¥iklad C9

Elektropistroj Modiany

Elektrogistroj Modany

Svorky pro vyvody nizkého
napgti

Vodi¢ Cu/1,5mm?2

Vodi¢ Cu/1,5 mmji

tVodi¢ Cu/1,5 mmj3

Svorkovnice TM1 Sroub M4 Sroub M4 Sroub M4
L1-L2, T1-T2-T3
Signéalové vyvody
Svorkovnice TM2 Vodic Cu 0,75 mm2,  Sroub M3
5.2.2 Ménice - elektrické zapojeni B
Typ menice E2-202-H1F E2-203-H1F
] 25A/B 32A/B
Jistic dleCSN EN 60 868 16A/C 25A/C
I>5A I>5A
Stykat dle CSN EN 60 947 - 2 Napitklad C9 Napitklad C9

Elektropiistroj Modiany

Elektropiistroj Modiany

Svorky pro vyvody nizkého
napti
Svorkovnice TM1

L1-L2, T1-T2-T3

Vodi¢ Cu/1,5mm?2

Sroub M4

Vodi¢ Cu/1,5 mm?

Sroub M4

Signéalové vyvody
Svorkovnice TM2

Vodi¢ Cu 0,75 mm?,

Sroub M3

15



5.2.3M¢énic¢e - elektrické zapojeni C

Elektropiistroj Modiany

Typ ménice 401 - H3F 402 — H3F 403 — H3F
5 10A/B 16A/B 16A/B
Jistic dleCSN EN 60 868 6A/C 10A/C 13A/C
I>5A I>5A I>5A
Styka dle CSN EN 60 947 - 2 Napriklad C9 Napriklad C9 Napriklad C9

Elektropiistroj Modiany

Elektrogistroj Modiany

Svorky pro vyvody nizkého

Vodi¢ Cu/1,5 mm?

*Vodi¢ Cu/1,5 mm2?Vodi¢ Cu/1,5 mmj3

napti

Svorkovnice TM1 Sroub M4 Sroub M4 Sroub M4
L1-L2, T1-T2-T3

Signéalové vyvody

Svorkovnice TM2 Vodi¢ Cu 0,75 mm?, Sroub M3

Upozornéni pro uzivatele

a) Jestlize je pouzit néni¢ pro Fizeni vice jak jednoho motoru,
sowet vykoni jednotlivych motord mensi nez maximalni
vykon motoru pro dany typ méni¢e. (Plati
maximalni vykon motoru ktery lzefipojit k meénici, P, vykon

paralel zapojeného motoru na vystupgmte).

musi byt
povoleny

P<12X P, kde P je

n-tého

b) V piipadé paralelné zapojenych motoi musi byt u kazdého motoru
zapojena tepelna ochrana(CSN EN 60 204¢lanek 7.3).

c) Mezi méni¢ a motor miaze byt zapojen pouze sinusovy filtr impedaéné
prizpasobeny pro prislusny typ meénice. Neni dovoleno zapojovat

pasivni¢leny LC a RC.

d) V pripadé, ze je mezi nénicem a motorem zapojeny styk& musi byt

jeho vypnuti hardwarové

oSefeno.

nebo programow (z ridiciho systému)
Vypnuti miZe byt pouze i nulové frekvenci ménicée. Hi

chodu méniée neni gFipustné rozpojovani obvodu néni¢ — motor.

16



5.3 Popis pFipojovacich vyvodi
5.3.1 Silové vyvody rinice

Oznateni Funkce vyvodu
vyvodu
Ménice s jednofazovym napajenim  Mnice s trojfazovym napajenim
L1 Pfivod napajeciho n&g Napajeci faze L1
Faze L1
L2 U meénica 2P2, 2P5, 201 - fjwvod Napdjeci faze L2
nulového napajeciho vagh
Vyvod neni u méni¢a 202, 203
vyuZzit
L3 Vyvod neni proveden unica 2P2, |Napdjeci faze L3
2P5, 201
U méni¢a 202, 203 - pivod
nulového napajeciho vodie
P Brzdny odpor pouze udmica Brzdny odpor u @nict
202, 203 401, 402 403
R Brzdny odpor pouze udnica Brzdny odpor u rénica
202, 203 401, 402 ,403
T1 (V)
T2 (V) Vystupy pro napéjeni motoru Vystupy pro napéjeni motoru
T3 (W)
Poznamka :

7

U menici 2P2, 2P5, 201 se nepouzivaejgnbrzdny odpor.
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5.3.2Popis ridicich vyvodi

Oznaeni vyvodu Popis funkce vyvodu
1 Vystupni Programovatelny vystup, zapinaci kontakt, viz 2E
vicefunkeni
2 relé Zatizeni kontaKtrelé 250 V AC/1A ( 30V DC/ 1A)
3 FWD
Ridici vstupy, viz Fn 03
4 REW
5 +12V Spoleény bod pro vyvody 3, 4, 6, 7
6 SP1
Vicefunkini vstupy, viz Fn 19, Fn20
7 RESET
nebo SP2
8 Zacatek2 +10V Napajeci vyvod potenciometru
ot.
9 P Analogovy vstup Analogovy signal z &ce potenciometru
B&zec pot. ( + vstup) nebo vstup nafi 0 — 10 V,
nebo proudu 0 — 20 mA
10 Konec pot. Spolé&ny analogovy bodSpol&ny vyvod pro analogové signaly
FM -
11 FM + Vice funkni analogovy | Vicefunkeni analogovy vystup
vystup Vystupni signal 0 az 10 V DC

Vyvody proftizeni, ozn&né v pedchozi tabulce 3 az 11 spji podminky pro
malé napti SELV dle CSN 33 2000-4-41. iihojovaci vodée k uvedenym
vystupim nutno prostoray odclit od silovych givoda nizkého nati nebo
v piipact kiizeni a soudhu zajistit stejnou izolaci jako u obwbchizkého
nasti.
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5. 4 Zakladni doporweni pro zapojeni vodéa
(Vodice pro ovladani aifpojeni motoru)

1. Ovladaci pivody se doportéuje provadt stircnym kabelem. Stimi kabelu
pak spojit s bodem prdipojeni ochranného vogk PE na krytu gnice.

2. Pripojeni motoru mze byt provedeno séinym nebo nestimym kabelem.
Volba kabelu zavisi naifpustné urovni ruSeni v mistech kde budnith
provozovan.

3. U stirgnych kabel délky nad 50 m vznikaji vidledku kapacity kabelu na
vystupu ngni¢e proudove Spky, které mohou zjsobit kratkodobéfetizeni
menice. Proto se dopoéuje provést kontrolu fibéhu proudu a napi a to
jak na strad menice tak i na strah motoru. V fipac, Zze se na fib&hu
proudu snimaného osciloskopem vyskytuji proudov&kgp presahujici
maximalni hodnotu proudu, nebo vznikaji na stnamotoru naptove Sptky
piesahujici o vice jak 30% maximalni vystupni digpnenice je zapaebi
pouzit na vystupu #mice sinusovy filtr.

4. Stireni kabelu pipojujiciho motor jeiteba spojit na str@&menice s bodem
pro pipojeni ochranného votk na krytu minice.

5. Pri pouziti vice mini¢u v rozvaddi, je zapotebi spojit uzemovaci body
diléich meni¢t do spoléného uzenovaciho bodu v rozvadi. Ke spojeni
uzemiovacich bod kazdého rénice se spoknym uzeniovacim bodem
VvV rozvadi je zapotebi pouzit samostatnych védio prirezu minimalg Cu
2,5 mm2

5.5 Popis funkce pepinate SW1

Prepin& se nachazi pod krytem na pravé stnamini¢ce a umo#uje grepnuti na
fizeni analogovym proudovym signalem.

Prepina 1 Druh vrgjSiho signalu Poznamka

| L Analogovy signal Pri fi;en[vréjéim
) 0 az 20 mA signalem

U F10=1
° F11=1

| 1 Analogovy signal
H 2 0az 10V DC
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5.6.1 Rozméry ménicua

Plati pro idnice E2 — 2P2, 2P5, 201

| 1

i —

LA <\ CX)

Rozmér (mm)

A B C D E F

115 | 130| 8,2 113 62 72
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Rozméry ménica

Plati pro méni¢e E2 — 202, 203, 401, 402, 403

]

O 0oo

o O

\\_//
™2
| ! ™1
| 1
F
- 1o

Rozmér (mm)

A B C D E F

143 | 127| 142 8,00 171 108
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6. Programovani nénice

Indikace na klavesnici a instrukéigeni

Indikace zap.

- @

A v DATA

REST ENT

RUN DSP
STOP FUN

Upozornéni :
Nikdy neovladejte klavesnici pomoci Sroubovaku nebostrym predmétem, nebezpéi
poskozeni
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6.1 Seznam funkci nminiée

tepelna
pojistka

jmenovitého proudu motoru

Funkce F_ | Popis funkce Jednotka | Rozsah |Tovarni | Pozn.
nastavenf
0 Tovarni nastaveni 0
Nahsh 1 Doba rozBhu 0,1s |0,1-999s| 5,0 *1*3
doksh
2 Doba dobBhu 0,1s |0,1-9999 5,0 *1 *3
Zpusobtizeni | 3 0 : Forward/Stop, Reverse/Stofd 0-1 0
1 : Run/Stop,
Forward/Reverse
Smer ot&eni |4 0 : Forward 1 0-1 0 *1
motoru 1: Reverse
Zavislost V/If | 5 Nastaveni zavislosti U/f 1 1-6 1/4 *2
Horni a dolni |6 Horni mez frekvence 0,1 HZ — 200 Hz 50/60 Hz|*2*3
mez frekvence
7 Dolni mez frekvence 0,1HZ2-200Hz O Hz | *3
Frekvence SP(18 Volitelna pracovni frekvence | 0,1 Hz|0-200 Hz 10 Hz
Frekvence 9 Frekvence posouvani 0,1 H¥-10,0HZ 6 Hz
JOG
Zpasobiizeni | 10 | 0 Rizeni z klavesnice 1 0-1 0
1 : Externifizeni
Rizeni 11 | 0:Rizeni z klavesnice 1 0-2 0
frekvence 1: Externitizeni (0 az 10V,
0 az 20mA)
2 : Externitizeni (4 az 20 mA)
Nosna 12 Nosna frekvence 1 |[1-16 kHz 1
frekvence
Zvyseni 13 | Velikost zvySeni momentu 0,1% 0-10% 0% *1
momentu
Zpusob 14 | 0:Zpomalovani do STOP 1 0-1 0
zastaveni 1 : Volny dokkh do STOP
Nastaveni 15 Doba stejnosénného brzdni 0,s | 0-25s 0,58
brzdni
16 Frekvence brzai 0,1Hz 1-10Hz| 1,5Hz
17 Urovei stejnosmirného brzdni 0,1% | 0—20% 8,0%
Elektronicka |18 | Ochrana nastavitelna dle 1% 0-200% 100%
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001 : MEni¢ nestartuje

000: Meni¢ automaticky startuje

Funkce F_ | Popis funkce Jednotka | Rozsah | Tovarni | Pozn.
nastaveni
Vicefunkeni |19 | Vicefunkni vstup SP1 1: JOG 2
vstupy . . 2: SP1
20 | Vicefunkni vstup 3: STOP nebezpe 5
RESET 4. Externi blokovani

5. RESET

6: SP2
Vicefunkeni |21 | Vicefunkni vystupni svorka | 1: Bhi¢ v ¢innosti 3
vystup 2: Dosazena

frekvence
3: Chybovy stav
menice
Reverzace 22 | 0: Reversace povolena 1 0-1 0
1: Reversace nepovolena
Kratkodoby |23 | 0: Povolen 1 0-1 1
vypadek 1: Nepovolen
napajeni
Automaticky |24 | P@&et automatickych restart 1 0-5 0
restart
Tovarni 25 | 010 : VSechny funkce do tovarniho nastaveni ¢§QH *2
nastaveni 020 : VSechny funkce do tovarniho nastaveni (6QHz)
Frekvence SPR26 | Nastavitelnd frekvence SP2 0,1 Hz 1-200 20
Hz
Frekvence SPR7 | Nastavitelnd frekvence SP3 0,1 Hz 1- 200 20
Hz

Zpusob startu| 28 | Starténi¢e po gripojeni sfového napajeni 001

Verze 29 | Cislo verze softwaru
softwaru
Pantt chyb | 30 | Part’ poslednichif chybovych hldSeni

Poznamky*1, *2, *3 .

1. Parametr |lze nastavovat za choddnide
2. Blize viz popis funkce F_25
3. Prirozsahu do 100 je nastavitelna jednotka : 1
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6.2 Popis funkci

F_00 : Tovarni nastaveni, slouzi pro p@ebu vyrobce. Nenastavuje se.

F 01: Dobarozithu = 0,1az999s

F 02 : Doba dokhu = 0,1az999s

1. Cas rozk¥hu a dobshu se vypdita ze vzorce :
Nastavena frekvence

Casrozhu = F_01 x
50 Hz
) Nastavena frekvence
Cas dokhu = F_02 x
50 Hz
4 f(H2)
zastavovani
C Fo1 : F 02 f
> <t B

F 03 : Vybér zpuasobu¥iizeni =
0 : Forward/ Stop, Reverse/ stop
1: Run/ Stop, Forward/ Reverse

Poznamka 1 : Funkce F_3 jéidna pouze i F_10 = 1 (extern¥izeni).

Fn03=0 Fhn3=1
— 3 FwDisTOP 13
> 4 rRevisTOP S

5 com l 5 com
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FW
| I
REV | |
| |
S\ | |
Vystup | FWD | . |
Fn03=0 | | | Rev |/ X Poznamka
vy | / \ |
F?/]sct)%p: 1 f FWD | - |
REV X) Pozném.ka

Poznamka : RF_22 =1 je pikaz nareverzaci néinny.

F_04 : Nastaveni sréru otd¢eni motoru = 0 : vjred
1 : reverzace

Na fidicim panelu neni tdtko reversace, s¥not&eni je vS8ak mozné zmit
nastavenim funkce F_04. Zma funkce je mozna za chodémite.

Poznamka :

Vpipadk F 22 =1

Neni povolena reversace a nelze nastavit F_a@fodnotu 1. Na displeji
kl&- vesnice serpnastavovani objevi hlasemiOC.

26



F_05: Nastaveni zavislosti U/f =1 - 6

Nastavenim F_05=1-6 lze volit Sest gewyrobcem naprogramovanych
zavislosti U/f (vystupni nagi/frekvence), viz nasledujici tabulky.

Fn 05 50 Hz Fn 05 60 Hz
U U
100% 100%
Pro obecné
aplikace 1 : 4
c Hz
0,1 2,5 50 200 "~
U
100%
Velky
moment
Vv nizké 2 B - - 5
frekvenci
c Hz
01 25 50 200 01 3 60 200
U
U
100%
Promenny
moment
3 6
B
Cc Hz ‘ ‘ Hz
0,1 25 50 200 "~ 0,1 30 60 200 >
F 5 B C
1/4 7,5% 7,5%
2/5 20% 7,5%
3/6 17,5% 7,5%

27




F 06 : Horni mez frekvence = 0 - 200 Hz

F 07 : Dolni mez frekvence = 0 - 200 Hz

A Frekvence

Fn 06 (horni mez frekvence)

(poznéamka)

v

U

Poznamka :
1. Jestlize je F_07 = 0 je dolni mezni frekvedddz, neni¢ zastavuje na frekvenci O Hz.

V piipacé, Ze je F 07 > 0 a je pozadovana frekvercé 07, potom vystup dmice
zistava na hodnétfrekvence udané funkci F .07

2. Pri rizeni frekvence pomocidgiho potenciometru a F_07 > 0 §@&st chodu potenciome-
tru na z@atku nedinna. Pro plné vyuZiti rozsahu potenciometru z@potebi zapojit
mezi vyvod 10 svorkovnice TM2 ac&tek potenciometru pomocny odpor, jak je
znazoreno na obrazku strana 12.

F 08 : Frekvence SP1 =1- 200 Hz

F 09 : Frekvence posouvani (JOG)= 1-200 Hz

Meni¢ je vybaven déma vicefunknimi vstupy a to vstupem oztenym SP1 a
vstupem RESET Cinnost &chto vstup Ize programovat pomoci funkci Fn 19
a Fn 20.

1. Jestlize je F_ 19 = 2 a vicefulmk vstup SP1 je ve stavu ON (zapnuty),
meni¢ pracuje na frekvenci SP1 (@nou hodnotou funkce F_08). Podébn
kdyZz F_20 = 2 a vicefurki vstup RESET je zapnuty,ém¢ pracuje na
frekvenci SP1.

2. Jestlize je F 19 = 1 a viceful vstup SP1 je ve stavu ON (zapnuty),
meni¢ pracuje na frekvenci JOG (@nou hodnotou funkce F_09). Podsbn
kdyz F 20 =1 a vicefudki vstup RESET je zapnuty,em¢ pracuje na
frekvenci JOG.
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3. V piipadt, kdy jsou oba vicefurki vstupy zapnuty ma prioritu funkce
posouvani JOG.
Napriklad i F 19 =1 a F_20 = 2 a stasném zapnuti obou vicefummkch
vstupi pracuje mini¢ na frekvenci JOG. Po vypnuti vstupu RESE&chazi
na frekvenci SP1, na které setrvava po dobu zapstutpu SP1.

Znazorrgni fizeni pro vySe popsané nastaveni je uvedeno nadudisim
obrazku.

f (Hz) - zavisi na analog. signalu

f (Hz)

—

FWD

—-—

F19=1 [Sepnuto SP1 I_I
B il [ ]

Fn 10 : Rizeni ménice
=0 : Instrukcerizeni se nastavuji z klavesnice
=1 : Instrukcerizeni se nastavuji z vyvail ovladaci svorkovnice

Poznamka :

Pro F_10 = 1 (extern¥izeni), je moZné vipad nebezpé zastavit ranic
pomoci tl&itka STOP na ovladacim panelu.
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Rizeni frekvence
Frekvence se nastavuje z klavesnice
Frekvence se nastavuje pomoci externitptenciometru, nebo
analogového signalu ze svorkovni@®12 (analogovy signal 0 az
10V nebo 0 az 20 mA)
Frekvence se nastavuje pomoci analagio signalu ze
svorkovnice TM2 (‘analogovy sigl 4 az 20 mA)

l-l'l
i1 e=

[N
)

1
N

Poznamka 1:
Pri rizeni frekvence pomoci analogového signalu je Zabbhastavit pepina’
SW1 tak, jak je uvedenatanku 5.5.

Poznamka 2 :

Jestlize je zapnuta frekvence posouvani JOG, mekeence SP1 jsou zvySovaci
a snizovaci tlaitka na klavesnici neinna. Rivodni nastaveni z klavesnice je
obnoveno po rozpojeni spir@aSP1.

Poznamka 3 :
V pritbehu rozlzhu po ridici instrukci a v pibehu zrychlovani
zpomalovani po vypnuti spifeaSP1 jsou tkitka na klavesnici neiinna.

nebo

F 12 : Nosna frekvence =1-5

F 12 Nosné frekvence F 12 Nosné frekvence

(kHz) (kHz)

1 4 6 10

2 5 7 12

3 6 8 14,4

4 7,2 9 15

5 8 10 16

Poznamka :

1. Funkce F_12 =6 az 10 jsou pouze u verze CPU 1.8.
2. Volba F_12 = 7 az 10 se dopa@wje pi malém rozbhovém momentu.

M¢éni¢e s tranzistory IGBT vyti&ji pii ¢innosti maly hluk, ktery je

v primyslovém prosedi WtSinou sluchem neindikovatelny. \asledku
vysSich harmonickych vystupniho ®&pa proudu mze dojit k rezonancim u
externich silovych obvodovych pritkcoZ se projevuje jako vibrace provazené
zvukem. Nastavenim nosné frekvence lze Wilotento stav.
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F 13 : Momentové zvySeni =1 - 10%

Hodnota funkce F_13 odpovida procentualnimu zvysgsiupniho momentu
v bodech B, C, odpovidajicich zavislosti U/fz(popis funkce Fn 5) . Funkce
zvySeni momentu je znazema na nasledujicim obrazku.

A

100%

F13

Fi3f Hz

v

1 2,5/3,0 50/60

Poznamka : Vipadt F_13 = 0 je funkce zvySeni momentucimana.

F 14 : Zpisob zastaveni = 0 : zastaveni po zpomalovaci raépo prikazu
STOP
falny dobéh po piikazu STOP

F _15: Doba brzdni stejnosnmérnym proudem = 0 - 255 s
F_16 : Pdateeni frekvence brzdéni stejnosn€érnym proudem =1 —10 Hz
F_17 : Urovai napéti pii brzdéni stejnosnérnym proudem = 0-20 %

F 14=0

Po instrukci STOP #mi¢ zpomaluje na frekvenci zadanou F 16, a ufove
vystupniho nagti zadanou F_17, kdy &aa brz@ni stejnosmsrnym proudem.
Po dol& brzceni, ktera je zadana funkci F_15feghazi mni¢ do zastaveni.
Znazorrgni pribéhu brzdni je na nasledujicim obrazku.

Chod invertoru

—l RUN

A f(Hz)

Zpomalovani

Brzda DC proud

[ ]

Ve~

Fn14 =1
Po instrukci STOP#echazi motor volnym dé@ébem do zastaveni.
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F_18 : Jmenovity proud motoru = 0 — 200%

1. Funkce elektronické tepelné ochrany motoru

1.1 Jmenovity proud motoru = jmenovity proudémite nasobeny hodnotou
funkce F_18 (tj. 0 —2). Podobmlati : F_18 = Jmenovity proud motoru
déleny jmenovitym proudem é&nice. Doporituje se volit motor tak, aby
jmenovity proud motoru byl rovny jmenovitému prouanice (F_18 =100), nebo mensi
(F_18 < 100).

1.2 Jestlize je z&? v rozsahu do 100% jmenovitého proudu motorénimje
v normalni ¢innosti. Jestlize dosahne #At150% jmenovitého proudu
motoru ¢innost pokréuje pouze po dobu 1 minuty, (viz fikka 1, na
navazujicim obr. 3) .

1.3Po aktivaci elektronické tepelné ochrany¢nim ihned vypina . Na displeji
se zobrazi hlaSeni OL1. Pro uvedeni détropcinnosti je zapdebi stl&it
tlacitko RESET na ovladacim panelu nebo zapnout extestup pro
RESET (v tomto fipact je zapotebi programovat F_20 = 5).

1.4 Jestlize motor pracuje v nizkych &tach je snizenacinnost odvodu tepla.
Pro tento pipad se automaticky posouva uriveaktivace elektronické
tepelné ochrany {pchod z kvky 1 na Kivku 2 viz navazujici obr. 3).
Optimalniho vyuziti motoru se dosahne spravnouawlifunkce F_05.

2. Funkce elektronické tepelné ochrany réni¢e

2.1Jestlize je zé&¥ v rozmezi do 103% jmenovitého prouddnide, nedochazi
k omezeni funkce #mice. Ri za€Zi odpovidajici 150% jmenovitého prou-
du nenice, pokr&uje neni¢ v cinnosti pouze po dobu 1 minuty, (vidikka
1, navazujici obr. 3).

2.2Po aktivaci elektronické tepelné ochranyenim vypina a na displeji je
zobrazeno hladSeni OL2. Pro pokrdovani cinnosti stiskite tlatitko
RESET nebo aktivujte vstup pro externi RESET i@bd programovat F_
20 = 5).Snizeni zatizeni motoru fistedku zhorSeni chlazeni

Snizeni zatizeni motoru v dusledku zhorSeni chlazeni

A Minuty Charakteristika
tepelné ochrany

0,
% & gpecialni motor 4 standardni motor

s 100

: 90 |-~

60 60
:150 %

E odl P L P

6 20 50 Procenta proudu

Obr. 1 Obr. 2 Obr.3
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F 19 : Vicefunkeni vstup, funkcel =1 - 6

F 20 : Vicefunlkeni vstup, funkce2 =1 - 6

1. F 19,F 20 =1: Posouvani, JO@osouvaci frekvence je udana F_09)
PiiF_19 = 1 jefeba aktivovat vstup SPLii- 20 = 1 vstup RESET

2. F 19,F 20=2: Frekvence SHdevre nastavena frekvence udana F_08)
Pri F_19 = 2 jefieba aktivovat vstup SP1fip- 20 = 2 vstup RESET

Pro verzi CPU 1.8 lze nastavit iti pevné frekvence. Zmsob pfepinani a
programovani je uveden v nasledujicich tabulkach.

Priklad 1 : F19=2, F 20=6
Vstup SP1 Vstup RESET Funkce udavajici
Svorkovnice TM2 | Svorkovnice TM2 | hodnotu frekvence
ZAP VYP F 08
VYP ZAP F 26
ZAP ZAP F 27
Priklad 2 : F19=6, F 20=2
Vstup SP1 Vstup RESET Funkce udavajici
Svorkovnice TM2 | Svorkovnice TM2 | hodnotu frekvence
ZAP VYP F 26
VYP ZAP F 08
ZAP ZAP F 27

3. F 19,F 20=3: Externi nouzovy STOP

V piipact aktivace externiho signalu STOP, ém¢ zane zpomalovat do
zastaveni (neuplatje se nastaveni F_14). Na displeji se zobrazuje p
zastavenE.S. Po deaktivaci signalu pro nouzoveé zastaventgpa vypnout
spin& vstupu FWD a znovu jej zapnout (F_10 = 1), netiskisout tl&itko
RUN na panelu (F_10 = 0). Dojde k restarténie a k rozBhu na pracovni
frekvenci.

Jestlize je spimavstupu FWD je rozepnutied zastavenim é&nice,
meni¢ ve stavu nouzovy STOP.

Aistava
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Priklad pouziti :

M¢nic jetizen ze svorkovnice TM2 a pracuje na frekvend,Sthkce F 19 =

2, je zapnuto tldtko SP1. Dale F_20 = 3. Po aktivaci vicefemko vstupu
RESET pechazi mni¢c do nouzového zastaveni, na displeji je zobrazeno
hlaSeniE.S. Po zastaveni é&nice je zapdebi rozepnout a znovu sepnout
tlacitko SP1 a réni¢ se rozebhne na pracovni frekvenci. Signal pro zastaveni
muaze byt impulsniho charakteru s dobou trvani mihig8,1 s .

Znazorrni ¢asového prbehu nouzového zastaveni.

A
f(Hz)

FWD

_ ' t

4. Fn 19, Fn 20 = 4 : Externi blokovani vystupu

V piipact aktivace signalu pro blokovani vystupu,énid okamzit blokuje
vystup (nezalezi na nastaveni Fn 14) a na dispdefiobrazuje hlasebib..
Po deaktivaci signalu blokovani jéeba vypnout a znovu zapnout s@ina
vicefunkiniho vstupu (Fn 10 = 1), nebo stistknoutcitlkto RUN na
ovladacim panelu (Fn 10 = 0) a dojde k ramebnenice ze startovaci
frekvence.

Riklad pouziti :

MEnic¢ je fizen ze svorkovnice TM2 a pracuje na frekvend,Sénkce F
19=2, je zapnuto ditko SP1. Dale F_20 = 4. Po aktivaci vicefunk-
¢niho vstupu RESET dochazi k blokovani vykonavefistupu a mnic¢
zastavuje, na displeji je zobrazeno hlaBdni Po zastaveni dnice je za-
potebi rozepnout a znovu sepnoutiiko SP1 a @ni¢ se rozebhne na
pracovni frekvenci. Signal pro blokovanituza byt impulsniho
charakteru s dobou trvani minima1 s.
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Znazorrgni ¢asového pirbehu blokovani vystupu émice

AﬂHa

FWD | ]

e

SPL|  F_20=4 i |

v

5. F 19, F 20 =5: Reset &émi¢e v pripadé poruchy

F 21 : Vicefunkéni vystup=1 - 3
F 21=1: BKhi¢c je véinnost
F 21 =2: DosaZzena pozadovana fredeve
F 21 =3: Chybové hlaseni, chybdunkci nénice

Chybové hlaseni jefpporuchovych stavech : CPF, OL1, OL2, OCA, OCC,
Ocd, Ocb, OVC, LVC, OHC

A f(HZ)/ \

F21=1| | 5 5 |

F 21=2 |

Vystupy relé

F_22: Instrukce reverzace = 0 : reverzace umoZna
:Yeverzace zakazana

Poznamka : Jestlize je F_04 = 1 (reversace), nelgavit F 22 =1 . V tomto
pripact je na displeji zobrazeno hlaSebhOC. Funkci F_04 je zapsbi
znenit pred nastavenim F_22=1.
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Fn 23 : Restart po kratkodobém vypadku nagti = 0 : restart umoZzrén

1 : restarumozrén

1.V piipack, kdy dojde ke kratkodobému vypadku sapistribuini napajeci

si€, nebo k poklesu napajeni v mistnim rozvodistedku zapinani vel-
kych z&zi, meni¢ zastaviinnost a na displeji je zobrazeno hladeviiC .
Jestlize dojde k obnoveni napajeni do 2lechazi k restartu énice a
zachyceni rotoru uébiciho motoru (start nasleduje z brzdné frekeen
ripadré z nulové frekvence podle charakteru¢zéta nastavené hodwiot
zpomalovani).

. Jestlize F_23 = 0 a vypadek napdjeni je kretBi2 s, réni¢ prejde za 0,5s

po obnoveni napajeni do funkce zachycenruwaid®ziciho motoru, fipad-
it ke startu z nulové frekvencéita restartu neni v tomtotipadt omezen
funkci F_24. Jestlize je doba vypadku def&z 2 s, zavisi na funkci F_24
zda dojde k automatickému RESTARTU.

.V pipact F_23 = 1 mini¢ zastavuje&innost okamzit po vypadku napdjeni a

na displeji je zobrazeno hlasenM-C. Nedochazi k restartugmice

Fn 24 : Automaticky ¢itaé RESTARTU = 0-5

.V piipact F_24 = 0, nedojde k automatickému navratu @opni funkce po

preruSeni v dsledku poruchy v napajeni.

.V pripadt F_24 > 0 mni¢ obnovi funkci, 0,5 s po skéeni poruchy dojde

k zachyceni rotoruékiciho motoru a k navratu na pracovni frekvenedp
preruSenim. Frekvence émce se zvySuje ffipadré snizuje na nastavenou
hodnotu (zavisi na charakteruéza).

.V piipack, Ze je m&ni¢ ve stavu zpomalovani nebo ve stavu stejroséhno

brzd&ni, nedochazi k procesu RESTARTU. Jedna sefipag, kdy se sni-
Zzuje frekvence ndjklad pomoci vijSiho analogového signalu, nebo byl
vydan pikaz ke zpomalovani a zastaveni.

4. Cita¢ RESTARTU se nuluje v nasledujicich situacich :

- Vintervalu 10 minut, jestlize nedojde k zadnéyleh pii obsluze nebo
k chylg vyvolané vejSimi vlivy,

pii stisknuti tl&itka RESET, nebo aktivaci externiho vstupu RESET (|
zapotebi nastavit F_20 =5).
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25 : Tovarni nastaveni
= 010 : Uvedeni v8ech paramdirdo tovarniho nastaveni (50 Hz)
= 020 : Uvedeni vSech paramdiido tovarniho nastaveni (60 Hz)

1. F_25 =010 : VSechny parametry jsou uvedenyodarniho nastaveni. F_
O5=1a F_06 =50nkee F_25 je nastavenatzma 000.

2. F_ 25 =020 : VSechny parametry jsou uvedenyodarniho nastaveni. F_
05=4a F_06 =6&tunkce F_25 je nastavenaizpa 000.

F 26 : Frekvence SP2 =1 - 200 Hz

F 27 : Frekvence SP3 =1 -200 Hz

F 28 : Start néni¢e po @¥ipojeni sitového napajeni a externiniizeni
= 001 Mni¢ nestartuje po Fipojeni AC napajeni
= 000 Meni¢ automaticky startuje po pripojeni AC napajeni

1. U staré verze softwaru V 1.8 neni tato fungoeze vyuzita, gni¢ vzdy
startuje fi externimiizeni ¥ propojeni svorek 3-5, svorkovnice TM2.

3. Po vypadku sbvého napti a ogtném startu je nutnéfipF 28 = 001
rozpojit propojku 3 -5, svorkovnice TM2.

F 29 : Verze programu CPU

F 30 : Obsah pangti chybovych hlaSeni

1.Pandt chybovych hlaSeni indikuje sekvenci nastalych chytasova
naslednost je tena desetinou deou. Obsah pa#ti formalré zapsany
x.xXx indikuje posledni chybu, xx.x indikujéguichozi chybu, xxx. indikuje
prvni chybu.

2. Fi prvnim¢teni funkce se zobrazi hlaseni x.xx. Nasledné hi&objevi po
stisknuti tlaitka A na ovladaci klavesnici.

3. Po zvoleni funkce F_30 a stisknuttitka RESET se nuluji vSechna chybova
hlaSeni.

4. Nagiklad obsah pa#ti O.CC, indikuje, Ze posledni chyba je OC- C a
podobs.
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7. Chybove funkce a zasah operatora

Chyby v duasledku vngjSich vliva
Ménice se uvede do provozu, pokud se nejednd o hardawaahybu instrukci RESET.

chladigi ménice

teploty
2. Vysoka teplota okoli

Indikace Vyznam Mozna gFicina Zasah operétora
Chyba programu V)Si elektromagnetické Odstranit zdroj rusSeni
CPF ruseni Pouzit stigni
Chyba EEPROM Vadna EEPROM Vimit EEPROM
EPR
Pred startem jel. Vysoké napti sit 1. Zkontrolujte napti sit
oV napajeci nafii nadl2. Zavada u obvodu detek({ 2. ZaSlete mini¢ k oprav¥
horni mezi napsti
LV Pred startem jel. Nizké nagti si¢ 1. Zkontrolujte napti sit
napajeci nafii pod|2. Zavada u obvodu detekce. ZaSlete mini¢ k opraw
dolni mezi napsti
OH Vysoka teplota npl. Zavada u obvodu detekcd. Zaslat ngni¢ k opraw

2. SniZzit teplotu okoli

Provozni chyby
Ménice se uvede do provozu po odst@inchyby instrukci RESET.

Indikace Vyznam Mozna gFicina Zasah operétora
oC Proudové petizeniZzdvad v obvodu detek¢@aslat néni¢ k opraw
ve stavu STOP | proudu
OoL1 Pretizeni motoru | 1.Vysokéa z&tZ motoru 1. Pouzit motor o #Sim
vykonu
2. Nevhodné nastaveni |2. Nastavit vhodnou
zavislosti U/f zavislost U/f
3. Chybné nastaveni Fn 183. Nastavit spravnou
hodnotu Fn 18
OoL2 Pretizeni ndnice | 1. Vysoka z&z 1. Snizit zakz
2. Nevhodné nastaveni |2. Nastavit vhodnou
zavislosti V/f zavislost U/f

Pri provozni chyl a gi F_21 = 3 spina bezpotencialni kontakt chybowétié.
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Provozni chyby
M¢nice se uvede do provozu po odstr@nchyby instrukci RESET.

ménice

3. Zlepsit chlazeni

Indikace Vyznam Mozna ric¢ina Z4sah operatora
OCSs Proudové petiZzeni 1. Zemni zkrat u motoru 1. Zmefit izolaéni odpor motory
na vystupu 2. Zkrat v fripojovacim 2. Zkontrolovat propojeni
vedeni motoru S motorem
3. Poskozeni vystupniho 3. Nahradit vystupni modul
tranzistorového modulu
OCA Proudove petizeni |1. Kratky ¢as rozihu 1. Nastavit delS€as rozkhu
pii rozbéhu 2. Nevhodna zavislost U/f | 2. Nastavit vhodnou zavislost
u/f
3. Vykon motoru je ¥tSi neZ 3. ZvétSit vykon nénice
vykon meénice
OocCC Pretizeni bhen 1. Kolisani z&tze motoru 1. Owfit charakter z&tze
chodu 2. Zmeny velikosti napajecihp2. Zapoijit do givodu
napeti néarazovou tlumivku
OoCd Pretizeni pi Kratka doba zpomalovani ProdlouZzit dobu zpomalov4ni
zpomalovani
OChb Proudové fetizeni |Frekvence stejnostimého Nastavit vhodnou hodnotu |u
pii brzdéni brzd&ni, drovén nebodas jsoy funkci F_15,F 16, F 17
kratké
oCcvVv Napstové etizenil. Kratka doba dokhu 1. Nastavit delSi dobu dehu
pii dobshu 2. Velké kolisani napdjecino2. Zapojit do napajeciho
napsti privodu tlumivku
3. Zvetsit velikost nénice
LvC Malé napajeci nafi | 1. Napajeci nagti je nizké 1. Pouzit pedepsany napajeci
v pribéhu  ¢innosti| 2. Velké znény u sfového zdroj
menice napajeciho nagi 2. Nastavit delSi dobl
rozbshu
3. Zvétsit vykon nEnice
OHC Prehtati  chladée|1. Velka zatz 1. Owerit charakter za@ize
v prabéhu ¢innosti| 2. Vysoka teplota okoli 2. ZvétSit vykon nenice

Pri provozni chyb a @i F_21 = 3 spina bezpotencialni kontakt chybovéthé. r
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Specialni hlaseni

O

St

Indikace | Vyznam Popis
SPO |Nulova rychlost |HIaSeni je pro F_11 = 0 a nastaveni frekvence <1 Hz
Zastaveni Déle pro F_11 = 1, Fn 7 < (F_6/100) a nastavergkvince
<(F_6/100)
SP1 |Neumozgn 1. Fi externim ovladani (F_10 = 1) a z&kaztinpého startl
piimy start (F_28 = 1) neiize neni¢ startovat po fipojeni napajecih
nagti a @i sepnutém startovacim spéndvstup FWD nebg
REV)
2. Fimy start je mozny pouze proF 28 =0
SP2 STOP z klavesni-Pro F_10 =1 je stisknuto titko STOP na klavesnici.
ce @i nebezpeéi |Méni¢ zastavuje podle nastaveni F_14. Pro dalSi &pu
menice je teba stisknout tidtko RUN na klavesnici.
E.S. |Externi STOP |Aktivace signalu STOP na vicefuftich vstupech.
pii nebezpé&i Blize viz funkce F_19 a F_20.
b.b. Externi Aktivace signélu BASE BLOCK na vicefuitkich vstupech,
blokovani Blize viz funkce F_19 a F_20.
vystupu nénice
Chyby pii programovani ménié¢e z klavesnice
Indikace Vyznam Mozna ric¢ina Z4sah operatora
LOC Nepovolena zrna| 1. Pokus o nastaveni 1. NastavitF 22=0
ot&eni motoru reversace kdyz F 22 =1
2. Pokus o nastaveni F 22 =
1, kdyz F_ 04=1
Erl Chybn& manipula{ 1. Bylo stisknuto tl&itko 1. Tlacitka AaV¥ pouwivat
ce na klavesnici A neboV pro F_11 pouze p F_ 10=0
= 1 a aktivovanénR2. Nemenit F_26
vstupu SP1 3. Mg¢nit parametry pouz
2. Pokus o zminu F_26 ve stavu STOP
3. Pokus znminu paramett,
které neni dovoleno v
Pribéhu ¢innosti ménit
Er2 Chyba nastaveni |1. Chyba kdyz F_ 08 F_07 | 1. Nastavit F 06 F 07
parametit
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Priloha A
Vstupni filtry EMI pro odruSeni v t Fidé B

Typ filtru Rozm éry (mm) | Proud (A) Typ ménice
1FL6C 90x60x50 5 E2-2P2-H1F
E2-2P5-H1F
E2-201-H1F
1FL10C 90x60x50 10 E2-202-H1F
E2-203-H1F
3FL6C 100x70x65 6 E2-401-H1F
E2-402-H1F
E2-403-H1F
Priloha B
Montazni lista DIN
Typ liSty DIN Rozméry (mm) Pouzitelné pro ménice typi
DIN E2-201 130x72x7,5 E2-2P2, 2P5, 201

E2-202,203, 401, 402, 403
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Priloha C
Brzdné odpory a narazoveé tlumivky

Typ Brzdny Brzdny Brzdny Typ Vstupni tlumivky
méniée | tranzistor odpor moment | brzdného
odporu Proud Induk ¢nost
(A) (mH)
E2-2P2 0 0 20% 0 2,5 10
E2-2P5 0 0 20% 0 2,5 10
E2-201 0 0 20% 0 50 10
E2-202 S 0 20% BRN2-202 10 6
E2-203 S 0 20% BRN2-208 20 1
E2-401 S 0 20% BRN2-40L 5 10
E2-402 S 0 20% BRN2-402 10 6
E2-403 S 0 20% BRN2-408 10 4
Specifikace brzdnych odpai
Typ Typ brzd. | Vykon | Brzdny odpor | Brzdny Rozmer
menice odporu | motoru moment (mm)
kW %
(kw) W) © (%)
E2-202 | BRN2-202| 1,5 150 100 119 215x40x20
E2-203 | BRN2-203 2,2 200 70 116 165x60x30
E2-401| BRN2-401 0,75 60 750 125 115x40x20
E2-402 | BRN2-402 15| 150 400 119 215x40x20
E2-403 | BRN2-403 2,2 200| 200 128 165x195x80
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Priloha D
Pouziti proudovych chraniéa v napajecim grivodu

Velikosti unikajicich kapacitnich proiadpro meénice rady E2 jsou uvedeny
v havazujicich tabulkach. Jedna se pouze o proudgn@é u viastniho émice.
V praktickych aplikacich budou tyto proudy éSeny o kapacitni proudy
spojovaciho vedeni mezigm¢em a motorem a o kapacitni proud motoru.

Napéjeci nagti : 230 — 240V Jmenovité zatizen

Jednofazové napajeni

Typ menice Zabudovany odruSovaci filtr | Zabudovany odruSovaci filtr
piidavny odruSovaci filtr
Unikajici proud (mA) Unikajici proud (mA)
E2-201-H1F 2,60 6,30
E2-203-H1F 31,00 88,30

Napajeci nafti : 440 — 480V

Trojfdzové napajeni

Jmenovité zatizen

Typ menice Zabudovany odruSovaci filtr | Zabudovany odrusovaci filtr
piidavny odruSovaci filtr
Unikajici proud (mA) Unikajici proud (mA)
E2-403-H1F 9,63 11,91

Doporuéené hodnoty proudovych chranéa v napajecim sfovém

pirivodu

Rezidualni proud chrate | Typy nmeni¢u rada E2
30 mA E2-2P2/ 2P5/ 201 -H1F
E2-2P2/ 2P5/ 201 -H1F s &8im filtrem
30 mA E2-401/ 402/ 403 — H1F
E2-401/ 402/ 403 — H1F s §8im filtrem
100 mA E2-202/ 203 — H1F

E2-202/ 203 — H1F s ¥Bim filtrem
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Priloha E
Program pro komunikaci s patitaéem po sériove lince RS232
VIERS232 TAIAN E2 INVERTER MONITOR

Pro nenice fady E2 je kdisposici program, ktery umoje gipojeni vSech
menicu tétorady k paitaci.

Na sériovy vystup potace RS232 je zaptabi @ipojit stykovou jednotku, jejiz
druhy vyvod se zapoji do konektoru na pravé straénice. Tento konektor je
pii béZném provozu chr&n plastovou krytkou, kterou je nutno vyjmout.

Program pro komunikaci umdje:
» Pfenos programového nastaverdinie do pditace.
» Editovani programu v @@taci a jeho genos do rnice.
* Resetovani #nice.
e Zobrazeni nafii meziobvodu, proudu a frekvenceémte.
» Ovladani startu a zastaveni zjtace.
* Reverzovani chodu &nice z paitace.
* Volbu frekvence za chodudmice a fechod na tuto frekvenci.
o Zalohovani programového nastaveni a rychliechod na zvolené
nastaveni.

Program lze provozovat pro verzi opardno systému WINDOWS 98 a

vSechny verse vyssi.
Velikost programu : 660 kB vlastni program, 180dBer&ni manual.
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Priloha F

Instalace menica frekvence TAIAN s ohledem na EMC

Pri instalaci frekvetinich nenicu je nutné z dvodu elektromagnetické kompatibility dodrzet
nasledujici podminky.

1. Napajecicast ménice
Silovy obvod je zapeébi zapojit v ptadi : Jistt, zapinaci stykanebo vyping, ndrazové
tlumivky, odruSovaci filtr EMC, @ni¢ frekvence.
Pro paimyslové prosedi pouzivat filtr pro odrudeni vgds A dle CSN EN 55011.
Pro obytné a obchodni préstli pouzivat filtr pro odruseni véds B dleCSN EN 55 11.
2. Usparadani v rozvadk¢i
a) Poloho¥ odclit vstupni silové vodie od vystupnich vodii z ménice tak, aby
minimalni vzdalenost byla&si nez 20 cm. Vipadt, kdy oddleni nelze
provést bez #Zeni, zajistit kolmou polohu voili pri  kiizeni a minimalni
vzdalenost 3cm.
b) Polohow odcklit fidici a silové obvody smice.
c) P¥iinstalaci v obytném a obchodnim pouzivat pouaeok§ rozvadc.
3. Propojeni mezi méni¢em a motorem
Pro propojeni pouzit stiny silovy kabel. Stigni kabelu spojit na strénmeénice
s ochrannou svorkou PE (zemni svorka).
Pouziti nestitného kabelu je moZzné pouze wimyslovém prosedi, kde nejsou
instalovana elektronicka #iaeni pro mdeni, regulaci a prostorové zabeggmsi.

Po instalaci ranice Ize provést gfeni rusivého elektromagnetického pole. Freknémenic
ktery je zdrojem elektromagnetického ruSerddstavuje dle klasifikace provedené v nérm
CSN EN 55011 zdzeni skupiny 1,ffda A. Dle poZadawk ¢lanku 5.2.2 citované normy
nesmi elektromagnetické vyrmaani ve vzdalenosti 30 m od &si zdi budovy, kde je gmi¢
instalovan, pekrcit nasledujici meze:

Kmito ¢tové | Mezni hodnota ruSivého signélu Poznamka
pasmo
(MH2z)

[N

0,1485-4 49 dBA/m linearns klesa M¢ti se magnetick
s logaritmem kmitdtu na 13 dBRA/m | sloZka ruSivého pole

4-30 13 dpA/m

30— 230 30 dBV/m Meri  se  elektricka

230 - 1000 37 dpV/m slozka ruSivého pole

Pozadavky normyCSN 55011 jsou sptmy jestlize rusivé pole négkrosi uvedené mezni
hodnoty.

V piipadt prekroieni uvedenych meznich hodnot provést nasledyjieivy :

a) Uzemnit stigny kabelu mezi gmicem a motorem na obou koncich.
b) Pouzit na vystupu émi¢e sinusovy filtr.
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Strwene vlastnosti:

napajanie: 1x230V; 3x400V +10%, -15%

vystupna frekvencia: 0 az 200Hz

nosna frekvencia:  skokovo nastavitefna v rozmedzi 1 az 16kHz

30 uzivatefom programovatelnych funkcii

tepelna ochrana motora a menica

zobrazenie frekvencie

moznost’ nastavenia zvySenia momentu pri rozbehu motora (6 progr. zavislosti)
riadenie z panelu alebo dialkové riadenie

2 viacfunkéné vstupy pre dialkové zariadenie

riadenie frekvencie pomocou vonkajSieho potenciometru

riadenie frekvencie analégovym signalom 0 az 10V nebo 0 az 20mA
komunikéacia s pocita¢om alebo s nadradenym systémom cez RS232
automaticky Start po vypadku napéjacieho napatia

pamat poruchovych stavov

odruSovaci filter v napajacom privode

odruSenie trieda A podla STN EN EN 55 022

velmi nizka hluénost

krytie IP 20, IP 65

46



Autorizovany distributor:

PRELL, s.r.o., Centrum | 57/132, 01841 Dubnica nad Vahom
prevadzka: Strazovska 397/8, 018 51 Nova Dubnica, Slovenska republika

Tel./Fax : 042 443 1135 Mobil: 0905 654 866 maH: prell@prell.sk  www.prell.sk
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